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Phantom 4 RTK

The PHANTOM™ 4 RTK is a smart mapping and imaging drone capable of highly accurate mapping
functions. The aircraft has a built-in DJI™ Onboard D-RTK*, which provides precision data for centimeter-
level positioning accuracy. Multi-directional obstacle sensing is enabled by forward, rear, and downward
vision and infrared sensors*. The camera features a 1-inch 20-megapixel CMOS sensor housed within
a high stability gimbal. When it comes to mapping, the high-performance mechanical shutter eliminates
rolling shutter distortion when capturing images at speed. Image data can be used to generate maps for
field planning when operating a DJI AGRAS™ aircraft. Users can also import photos to the DJI TERRA™
application or third-party mapping software to composite highly accurate maps for different applications.

1. Gimbal and Camera 9. Motors

2. Downward Vision System 10. Propellers

3. Micro USB Port 11. Aircraft Status Indicators

4. Camera/Linking Status Indicator 12. OCUSYNC™ Antennas
and Link Button 13. Onboard D-RTK™ Antenna

5. Camera microSD Card Slot 14, Rear Vision System

6. Forward Vision System 15. Intelligent Flight Battery

7. Infrared Sensing System 16. Power Button

8. Front LEDs 17. Battery Level Indicators

* This should be used with Network RTK service, a DJI D-RTK 2 High Precision GNSS Mobile Station (purchased
additionally) or post-processed kinematic (PPK) data (recommended when RTK signal is weak during operation).
The Vision and Infrared Sensing Systems are affected by surrounding conditions. Read the User Manual to learn more.
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Remote Controller

The remote controller features DJI's long-range transmission technology OcuSync that is capable of
controlling the aircraft and the gimbal camera at a maximum transmission range of 4.3 mi (7 km)*. A mobile
device can be connected to the remote controller via the USB port to use the DJI Pilot app (for Android), GS
Pro (for iOS), or a third-party app developed using the DJI Mobile SDK*. The maximum remote controller
battery life is approximately 6 hours*.

10. Handle Bar
11. Gimbal Dial
12. Reserved Dial

-

. Power Button

2. Return to Home (RTH)
Button

3. Control Sticks 13. Video Recording Button
4. Status LED 14. Pause Switch
5. Battery Level LEDs 15. Shutter Button*
6. Power Port 16. Reserved Blank Button
7. Mobile Device Holder 17. C1 and C2 Buttons
8. Small Device Positioning (customizable)
Tabs (for mobile phones) 18. USB Port (for mobile device
9. Antennas connection)

19. Micro USB Port

Folded

The figure below shows the function that each control stick movement performs, using Mode 2 as an
example. The left stick controls the aircraft’s altitude and heading, while the right stick controls its forward,
backward, left and right movements. The gimbal dial controls the camera’s tilt.
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* The remote controller is able to reach its maximum transmission distance (FCC) in a wide open area with no Electro-
Magnetic Interference, and at an altitude of about 400 feet (120 meters).
Visit the DJI Developer website for more information about the DJI Mobile SDK. https://developer.dji.com/mobile-sdk
The maximum runtime is tested under laboratory environment, only for your reference.
Pictures will only be taken when the shutter button is fully pressed.




1. Download DJI Mobile Apps or DJI Assistant 2

When using your Phantom 4 RTK for the first time, activate it using the DJI Pilot app, DJI GS Pro or
DJI ASSISTANT™ 2. Ensure that your mobile device or computer has access to the Internet.

Search for DJI Pilot or DJI GS Pro* in Google Pay or App Store or scan the QR code to download the
app on your mobile device.

DJI Pilot DJI GS Pr

If using a third-party app, download DJI Assistant 2 from the official DJI website on your computer, and
then connect the aircraft to the computer to activate.
https://www.dji.com/phantom-4-rtk/info#downloads

* Visit the official DJI website for more information about DJI GS Pro. https://www.dji.com/ground-station-pro

2. Check Battery Levels

Low &——————— High

¥

0 0:0:0

Low &———— High

V- 0 040:@

Press once to check the battery level. Press once, then again and hold to turn on/off.

3. Charge the Batteries

Power Outlet

@ 100 - 240V

-

& o Fully charge the batteries before first-time use.
¢ Ensure to connect the Intelligent Flight Batteries to the charging hub as shown in the figure above.
* Ensure that the Mode Switch of the Intelligent Flight Battery charging hub is set to the Charging Mode
position.



4. Prepare the Remote Controller

Try to keep the aircraft inside the optimal
transmission zone. If the signal is weak, adjust the
antennas or fly the aircraft closer.

Optimal Transmission Zone

5. Prepare for Takeoff

Press the propeller down onto the
mounting plate and rotate in the
lock direction &) until secure.

Black propeller rings Silver propeller rings
go on motors with go on motors without
black dots. black dots.

C ® Check that the propellers are
secure before each flight.

Remove the gimbal clamp from Power on the remote controller Launch the app.
the camera. and the aircraft.



6. Flight

For a safe take-off, make sure that the Aircraft Status Indicators blink green slowly (using RTK* or

GNSS for positioning).
Takeoff

Combination Stick Command to

start/stop the motors

=D

Left stick (in Mode 2)
up slowly to take off

| Landing

N

+
Vs

Left stick down slowly
until you touch the
ground

Hold for three seconds
to stop the motors

& ® Spinning propellers can be dangerous. Stay away from spinning propellers and motors. DO NOT start the
motors in confined spaces or when there are people nearby.

¢ Always keep your hands on the remote controller when the motors are spinning.

* Stopping motors mid-flight: Perform the CSC to stop the motors. It can be enabled in a DJI app or
through DJI Mobile SDK (support coming soon, requires a selection in the third-party app). Only stop
motors mid-flight in emergency situations when doing so can reduce the risk of damage or injury.

* RTK positioning is recommended. If using the DJI Pilot app, go to Camera View >+ > RTK to enable Aircraft RTK and
select a method for receiving RTK signals. If using the Mobile SDK, refer to SDK documents on RTK configuration.

In the DJI Pilot App

>
Manual Flight Waypoint E Mapping a Oblique @
Specifications
e Aircraft

Weight (Battery & Propellers Included)
Max Service Ceiling Above Sea Level

Max Ascent Speed
Max Descent Speed
Max Speed

Max Flight Time
Operating Temperature
Operating Frequency

Transmitter Power (EIRP)

Hover Accuracy Range

Image Position Offset

* GNSS

Single-Frequency High-Sensitivity GNSS
Multi-Frequency Multi-System High-

Precision RTK GNSS

1391 g

19685 ft (6000 m)

6 m/s (automatic flight); 5 m/s (manual control)
3m/s

31 mph (50 kph) (P-mode); 36 mph (58 kph) (A-mode)
Approx. 30 minutes

32°to 104° F (0° to 40° C)

2.400 GHz to 2.483 GHz (Europe, Japan, Korea)
5.725 GHz to 5.850 GHz (Other countries/regions)

2.4 GHz: < 20 dBm (CE / MIC / KCC)
5.8 GHz: < 26 dBm (FCC / SRRC / NCC)

RTK enabled and functioning properly:
Vertical: 0.1 m; Horizontal: +0.1 m
RTK disabled:

Vertical: 0.1 m (with vision positioning); +0.5 m (with GNSS positioning)
Horizontal: £0.3 m (with vision positioning); +1.5 m (with GNSS positioning)

The position of the camera center is relative to the phase center of the onboard D-RTK antenna
under the aircraft body’s axis: (36, O, and 192 mm) already applied to the image coordinates in
Exif data. The positive x, y, and z axes of the aircraft body point to the forward, rightward, and
downward of the aircraft, respectively.

GPS + BeiDou + Galileo* (Asia); GPS + GLONASS + Galileo* (other regions)
Frequency Used

GPS: L1/L2; GLONASS: L1/L2; BeiDou: B1/B2; Galileo*: E1/E5

First-Fixed Time: <50 s

Positioning Accuracy: Vertical 1.5 cm + 1 ppm (RMS); Horizontal 1 cm + 1 ppm (RMS).
1 ppm indicates error with a 1 mm increase over 1 km of movement.

Velocity Accuracy: 0.03 m/s



* Mapping Functions
Mapping Accuracy™

Ground Sample Distance (GSD)
Acquisition Efficiency

© Gimbal
Controllable Range

® Vision System
Velocity Range
Altitude Range
Operating Range
Obstacle Sensory Range
Operating Environment

e Infrared Sensing System
Obstacle Sensory Range
Operating Environment

© Camera
Sensor
Lens

ISO Range

Mechanical Shutter
Electronic Shutter

Max Image Size

Video Recording Modes
Photo

Video

Supported File Systems
Supported SD Cards
Operating Temperature
Remote Controller
Operating Frequency

Transmitter Power (EIRP)
Max Transmission Distance

Built-in Battery
Operating Voltage
Mobile Device Holder
Operating Temperature

Capacity

Voltage

Battery Type

Energy

Net Weight

Operating Temperature
Max Charging Power

Mapping accuracy meets the requirements of the ASPRS Accuracy Standards for Digital

Orthophotos Class Ill.

(H/36.5) cm/pixel, H indicates the aircraft altitude relative to the shooting scene (unit: m)

Max operating area of approx. 1 km” for a single flight (at an altitude of 182 m, i.e., GSD is approx.
5 cm/pixel, meeting the requirements of the ASPRS Accuracy Standards for Digital Orthophotos

Class Ill).

Pitch: -90° to +30°

< 31 mph (50 kph) at 6.6 ft (2 m) above ground with adequate lighting

0-33ft(0-10m)
0-33ft(0-10m)
2-981(0.7-80m)

Surfaces with clear patterns and adequate lighting (> 15 lux)

0.6-23t(0.2-7m)

Surface with diffuse reflection material, and reflectivity > 8% (such as wall, trees, humans, etc.)

17 CMOS; Effective pixels: 20M

FOV (Field of View) 84°, 8.8 mm (35 mm format equivalent: 24 mm), f/2.8 - f/11, auto focus

at1m-eo

Video: 100 - 3200 (Auto), 100 - 6400 (Manual); Photo: 100 - 3200 (Auto), 100 - 12800 (Manual)

8-1/2000 s

8-1/8000 s

4864x3648 (4:3); 5472x3648 (3:2)
H.264, 4K: 3840x2160 30p

JPEG

MOV

FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)

microSD, Max Capacity: 128 GB. Class 10 or UHS-1 rating required

32°t0 104° F (0° to 40° O)

2.400 GHz to 2.483 GHz (Europe, Japan, Korea)
5.725 GHz to 5.850 GHz (Other countries/regions)

2.4 GHz: < 20 dBm (CE / MIC / KCC); 5.8 GHz: < 26 dBm (FCC / SRRC / NCC)
FCC /NCC: 4.3 mi (7 km); CE / MIC / KCC / SRRC: 3.1 mi (5 km)

(Unobstructed, free of interference)
6000 mAh LiPo 28

12A@74V

Tablets and smartphones

32°to 104° F (0° to 40° C)

Intelligent Flight Battery (PH4-5870mAh-15.2V)

5870 mAh

152V

LiPo 48

89.2 Wh

468 g

14° 10 104° F (-10° to 40° C)
160 W

© Intelligent Flight Battery Charging Hub (PHANTOM 4 CHARGING HUB)

Voltage
Operating Temperature

* AC Power Adapter (PH4C160)

Voltage
Rated Power

* Supported later.

175V
41°10 104° F (5° to 40° O)

17.4V
160 W

**The actual accuracy depends on surrounding lighting and patterns, aircraft
altitude, mapping software used, and other factors when shooting.

Download the user manual for more information:

p:

diji 4-rtk

3% This Quick Start Guide is subject to change without prior notice.

PHANTOM is a trademark of DJI.

Copyright © 2019 DJI All Rights Reserved.



senatidd PHANTOM 4 RTK

PHANTOM™ 4 RTK 2—EESREEEIEINEHIMINHE .. #OSTAGERHEE D-RTK™Y, TIRHADER
SIFEEEEEM", LIETERENRGEE. MRS, RERRBHREREBRSE, M
BIECRALIMRRRI RS, TTRMES A NUAMRBEM RIS BHEER 1 220F CMOS SAG2E
%, BRSBEEMHEES, TREHESE 2000 B&ERA, #MRPIE—SEFRAEMAIRE
MR BIEBFSHNEGEREENIBE, T4 DI™ BREBRENIEERBIRESE ., FRETSMIA
EEFEFEANKESE (DJI TERRA™) =/ HEHRESETSBEEIEENGN, UBFIEEMARE
thEEHR.

1. B ZaiaH 10. $2hEHE

2. TRGE RS 11. SRR RBIE T~ IE
3. #32 | EREREE (Micro USB) 12. OCUSYNC™X 43
4. 18, FRERARIERIE / BoEtigs 13. & D-RTK X4&
5. fE#% MicroSD £1E 14. BRRE RS

6. BIRIRE RS 15. BEERATSS

7. AIME RN R 4t 16. EithBIRE

8. 1438 LED $I57RIE 17. BHERIETIE
9 BiE

* BUSADAREMF LRI RTK fRF. DJI D-RTK 2 SHEHEE GNSS BEhs (BIMEE ) SEMREREEREIR (B
RTK FMSRIMESES, ZEMRZAIE) -
BERREAIMRER AT ORRRGEER, BE (EREFM) UERReIEEE,
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Aontl S HE RS

EI=EERA OCUSYNC™ ST ES GEMmEN, RATHMINAR, TERK 7 TARBMIESEA
SSAUANIAME E SR S TRIR(EIIRE. RS U ERIEREN USB BIEREETEES, #1T DJI
Pilot ( Android 2% ) . GS Pro (iPad) =ifEF DJI Mobile SDK* FBEEHIEE =75 App, LAEEBNZHIARIA
. EREENERENIEED, KRITEBEEE 6 /I,

11. EEMMEHEE
12, FEEREEAR

13. $REILH

14, 2= 17k

15, HARRILEH*

16. FEER IR

1. BRI

2. BEERAIZH

3. &R

4. BEERBIETIE
5. BhEREIETIE
6.

FEEER

7 iTEEERSE 17. B5T#%80 (C1. C2)
8. FHEN 18. USB &zt

9. Kig (FARERETEEHE)
10. 1B8F 19. Micro USB &g

EERREEARXU [ XE8F | 8. EREEFIRTSERESD, AESEEHMAKNEIE. RBURE
ARIT. ERMINEHEETREEEIIEERE.

E#ER | aER R EEMmEHES
EF+ ! i
o NG
@ i @ V
3 ¥ ! 3 \"
i | ¥
| &
1
God) L) Gom o\ | a5
s = S E A W
* TEFIFSEERR . BEMIRTENRRERT, WERTSES 120 AREA, & FCC REE T ERS o LUERIR AR,

1&35 DJI BAEE &Y B DJI Mobile SDK., https://developer.dji.com/mobile-sdk
BREFFEAEBIER TG, EHas,
IAfRIR A T ERIUIREE, INRIFTRIRICRIAA TIEIRS, FRIRHASIARRER .



1. F&k DJI App 8k DJI Assistant 2 ;2 &g

LIHAIAHETEEIB DJI Pilot, DJI GS Pro 8¢ DJI ASSISTANT™ 2 BUFEABEER . BUFERERITEIE
B BT LA BRI ERELR

EEAEAASIESRBm #I5 T & DJI Pilot 3k DJI GS Pro*,

DJI Pilot DJI GS Pro

EEFAE=7 App, BITIIEBERTE DJI B4R #L DJI Assistant 2, ERAIAE BIKURIR .
https://www.dji.com/phantom-4-rtk/info#downloads

* &35 DJI BASRNEEAZ DJI GS Pro, https://www.dji.com/ground-station-pro

2. BEEE

FROXIRERE, EIRXBRE 2V, USRI TEIREERS.

MBI
100~240 V

-

© ENXERE, BoisEithaE.
* BRIRER T IS B RERIT BIEEE B RERITEIRER.
* BEREHERITBINERAVE IR RN FB/E .



4. BEEER

REAINEE, BUERREERREBRAEEN,
BISRRREE MR B A RIERE, HEX
SUE, LIBERIENEERREBNEEN.

REENEE

5. BERIT

1% 4% 08 fix N\ 55 1 3% FE If 12 [ E|)
i, RIS ©) HERIZhEE,
BHE2EARERLL, BFE
BRI GRS

IS ERNEE BEIE A IR R IREATIR
IERR LR AR A R, IR R EEIR AR
HISEREL. BRI S IEIRRE

AN - mEgiEE Rt FEAEE.

FERER

BIREAEN FERSIERRE . AUIBEEIR AT App



6.

A

AT

ERAB LS EMIAIKRIE B RIBEIZIE (£ RTK 5t GNSS Efiz) , LIREBRITRS.

, N EEE TR,
o) (s)) = Go=)) (=l ( EE AL
% l/ Q ‘\ EHPIRIRERER
B, BEEEL.

GAEHISIES. EBE L EHPIR

EiEaED / 1t (ZEFAERR)

REIE B
A o SIREENRFIRE SRR, ERIFEEMAKRFLSIES, WIRMIOMERSEARE. 2. BAxEM
EIEY

o ERIABIEST 2ELERT, BOM TFHRNERS, WHRENAKSEEERZH,

e FREIEBEAR. BBNTHEERFIFIESTLUSIEEE, HINEETEB DJI App 5 Mobile SDK ( BIi§3Z
&, BE$E=5 App EEILLRE ) B, EHEILEEESEBMAKER, RIERMAREESKRER (Fan
RTIREERAE ) BHREZRFLEBELUSEERERK.

* EHER RTK B, £I5 DJI Pilot App fER#E, BN App FERITERE > «o+ > RTK, BFIEAIAK RTK, 1032
RTK ARFSEEDL., EHRFMIE RTK, WRERSCEEMDE, THRSTERERPEIE, KEUREEER RTKE
0 > BEER, RIFERRENTENIGANMEE RTK B4, 50 Mobile SDK £f%, £% SDK 18RH:RREL
Ih&g.

DJI PilotThgg

N >
FHRAT . BRELTRAT . IESTHE fafEs

RTIRE

o fal
BRER 1391g
BAERESKREE 6000 AR
BAEFHEE 6m/s (EERAT) 5 5m/s (FENREEMIAEL)
B TRERE 3m/s 2
BRKFRITEE 50 km/h (EffEs) 5 58 km/h (ZREES) 3
AT #1530 9% .y -
SRR 0T E40T s, oo
EEEEE 2.400 GHz Z 2.483 GHz (EXiltl. B, %E) K \A{/ o
5.725 GHz Z 5.850 GHz ( EtbEIZRANMBE ) .
SRR (EIRP) 2.4 GHz: <20dBm (CE/MIC/KCC) Yl
5.8GHz: <26 dBm (FCC/SRRC/NCC)
fete 2 [0F3 RTK B RTK IE$1B{ERS . X ‘>[
EH: +0.1m; KF: £01m z
SRR RTK:
H=H: 0.1m (IREEMERIEES) ; + 05m (GNSS EAIERIEERS)
KFE: £03m (IREEMIEFEFE) ; +1.5m (GNSS EIEFE/F)
B AR OBEIOEL D-RTK REIBA P OMNIE, BE8IEERT: (36, 0, 192) mm, BBH EXIF 2
SHfE. BEEEEIZERA0 XYZ SIEMS BIEEAIBAIET. AR TH
® GNSS
BEIESBEUE GNSS GPS+BeiDou+Galileo™ ( ZEilllitslE ) ; GPS+GLONASS+Galileo™ ( EfthithlE )

SIRERASIEER RTKGNSS  (EFAsEsR

GPS: L1/L2; GLONASS. L1/L2; BeiDou: B1/B2; Galileo*: E1/E5

ERERESE: <50s

ENFEEE. EE 1.5cm+ 1ppm (RMS) ; K¥F 1cm+ 1 ppm (RMS) . 1 ppm 2K S®HE)
1 km BRZEEM 1 mm

IREEFEIER: 0.03m/s



hEREREESE (GSD)

5 GB/T 7930-2008 1:500 M/ EINZSBEZAIR AR (78 [ 1:500 5REE | ) HWEEEER
(H/36.5) cmipixel, H BAHEAEEIABIBSORTSE (8: AR)

HRERER BIRRATRAMELEELN 1 km’ (RITHE 182m, BI GSD 45 cmipixel, 75& 1:500 #REEK )
* EA
SRR B5{ID. -90° & +30°
o IRBRM
B EEE FATEE < 14 m/s (BE2 AR, KNBRE)
BEAEREE 0-10m
FEHER SR 0-10m
EBHBARE 0.7-30 &R
EFBIRER EHEWESIE, KBFHFRRE (>15Iux, ERBYBERRIIRE)
© ATHMRBENZRG
BB RIEE 02-72R
fEFRIRES RABBRIIME, BRIIE > 8% (HIEE. SR, A%)
© 15
ERRES 1 20§ CMOS; B3 %K 2000 & (4215% 2048 &)
fEbE | FOV84° ; 8.8mm/24mm (35 mm i&=EL) ; K f/2.8-f/11;
MEEE R (HIEER I m- =)
1SO #E £k 100-3200 (E2&)) , 100-6400 (&) ; BBk 100-3200 (EE)) , 100- 12800 (F&h)
HELERPS 8-1/2000 &
EFIRM 8- 1/8000 #
BERARITE 48643648 (4:3) ; 5472x 3648 (3:2)
SREBRIE H.264, 4K. 3840x 2160 30p
iy JPEG
E g MOV
SIRERRR FAT32 (<32GB) ; exFAT (>32GB)
BB FARR HIAEES Class 10 REFKIEE) UHS-1 S4RAI microSD £, BAZIE 128 GB BF
BERE 0'C £40C
© jEREER
iy ES 2.400 GHz & 2.483 GHz (EUM. B, BE)
5.725 GHz Z 5.850 GHz ( EAEZRMitbE )
LW LEIESIINE (EIRP) 2.4 GHz: <20dBm (CE/MIC/KCC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC/NCC)
SRmATIIER NCC/FCC: 7km; SRRC/CE/MIC/KCC: 5km (ETFE. HEiEE)
REE;: 6000 mAh 28 FFEBLIEEt:
BIEET | BE 12A@7.4V
ITENEEE SR B AR B sk
RERE 0C £40C
® WEERATEIM ( PH4-5870mAN-15.2V )
a8 5870 mAh
B 152V
TithAERY LiPo 4S
BEE 89.2 Wh
EipELEE 4689
BERE -10C Z 40°C
EARBINE 160 W
© BEERATEIMER (PHANTOM 4 CHARGING HUB)
BE 175V
RIERE 5C £40C
REECEE (PH4C160)
BE 17.4V
BEEWE 160 W
EEMAERREN, BEHUTMEILTH (EAEFM)
http://www.dji.com/phantom-4-rtk
* EEEXIE. HABIEEN, ORBITEA.
~ ERHEEE RGBSR, BRE0E. RIT PHANTOM S3EEIF RS

BERERNLEZESS S EEEEH. Copyright © 2019 AR KiEFRE
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Phantom 4 RTK

PHANTOM™ 4 RTKI&. JEEICIERAMBIEREENER INAR— MRV EY THLUA A=Y
V7 RO—2TF, BERITIFRBEERDI™ F > R— RD-RTKDEEH ENTE Y. cm LAV CORIRIHKEE
DIHDEMET -2 MEEENE T, THEESEMRIIL. 515, BH. BLXUOTAEY 3 ¥ &7/
B XK >THBEICEVET, TOHXAIIE. BVRERERZ ST 2/ NVAITIRE Nz,
14> F20MP CMOSE > H—Z#EHEL TVWET, Yy EVJICELTIE. BEEAAZHILY v v &
—H. BERTCERERYAGEOO—) VT vy Z—BRICKZEHEBRLET, BIRT —2 (.
DJI AGRASMD A 11T BB, 7« — )L REHBIDME A LR T B/ dIERTEE T, e, DJI
TERRAM 7 T r— 3 V& feld— R—F 1 RIDMRERY 7 h D T 7ICEER A VR— kLT,
a7 7 r— a Y TR LTIc e EOHRAEMT 2T L6 TEET,

1.IVNNIVERAS 10. 7OX>

2. FAEYa VYV AT N EERT— B RA I —5—

3. Micro USB/R— k 12. OCUSYNC™ 7> 7+

AAAS VG RAT—BAA VY 13, 4 R— RD-RTKM 7> 7 F
T=R—=E) T UREY 14. %AV I VVATA

5. AAZDmicroSDA—FXAY + 15 4 VFYI Tk 754k

6. HIHEY a VY RT L Ny T 1) —

7. IRNRIREN Y AT L 16. BRARZ >~

87DZFED 17Ny T —HBA VD — 48—

9. E—%—

*ThUE. xv T —2IRTKY—E X, DJI D-RTK 2&BEGNSSE/N\A VAT — 3> (BlFE) « £fldRX MLEB+ X
RT 4wy (PPK) T—4 (BREPICRTKIESHBEEEICHE) LHBATIHELNHYET,

EY 3 VB LURIMIRN Y AT LlE. AIBEOZHOEEESTET, #FLF1—Y—<Za7ILEEHM#
RINN

14



XS5

EEREIE. DIDREBBHER . OcuSyncEBEH L THY .. mATkM* DIXEHE Tk E > > /LA
ASHEGBTEET, B/ \1)VImREUSBR— MER TEEHKICER TS & DJI Pilot7” 1) (Android
) . GSPro (I0SA) . F7zlZDJI Mobile SDK* % L TR I NI — R/\—F &7 ) #{EH
TEEY., FERORA/\Y T 1) —ERENSRIL IR T,

1. BRRZ > 10. /\> RJb/N—
2. Return-to-Home (RTH) M. IV EA YL

Ra 12. FAEH A V)b
3. aYbhA—VRT a4V 13. BT A EREIRZ >
4. A7 —2 ALED 14, —BHSEIER A v F
5. /\w 7 1) —F%ELED 16. vy R—RE "
6. BRAR— b 16. FRD TV I RE >
7. BINAVIRFRRILE— 17.C1&C2R 2 Y (HAZ L
8. /NEUREBR MBI 2 T PIRE)

(BNAIVTINA ZFB) 18. USBR— & (E/\1JLiHER

9.7VTF #TA)

19. Micro USB/R— |

) el EiRiE

TETE ME—F2) #HICLT. OV FO—JVRAT 1 v IV DENETRITEINDHEEFAL TV E
To EAT A VY THRIEDSELETHAR. ARAT v THE. BB, K. SEXHIELET,
IUINVEAYIVTAAZDOF )V MREEDY FO—JLLE T,

EZF1yY L BRTAYY ne DNV
X o 3 I 7/
5 = ® A @ ®
* 4 *

@ QZM) o @ZM* @
SR g . 5 W

*BETEDEWVEVHAINB CREN120mAERI TR, R ERISRAEIXERH (FCC) IGELET,
DJI Mobile SDKDFEAIC DL T, DJI DeveloperdWebt 1 + & TE  F2E L, https://developer.dji.com/mobile-sdk
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Phantom 4 RTK
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Phantom 4 RTK

Die PHANTOM™ 4 RTK ist eine intelligente Kartierungs- und Bilderfassungsdrohne, die hochgenaue
Kartierungs-Funktionen erméglicht. Im Fluggerat ist ein DJI™ Onboard D-RTK* verbaut. Dieses liefert
die hochprazisen Daten zur zentimetergenauen Ortung. Die Erkennung von Hindernissen in mehreren
Richtungen wird durch Sicht- und Infrarotsensoren* nach vorne, hinten und unten ermdglicht. Die Kamera
verflgt Uber einen 1-Zoll-CMOS-Sensor mit 20-Megapixel und einem hochstabilen Gimbal. Wenn es um
die Kartierungen geht, verhindert der mechanische Hochleistungsverschluss, dass bei der Aufnahme von
Bildern mit kurzer Belichtungszeit Rolling-Shutter-Effekte auftreten. Mit Bilddaten kénnen beim Betrieb eines
DJI AGRAS™ Fluggerétes Karten fiir die Feldplanung erstellt werden. Anwender kénnen dariiber hinaus die
erfassten Bilddaten in DJI TERRA™ oder einer anderen Kartierungs-Software importieren und darin prazise
Karten fur unterschiedliche Anwendungen erstellen.

1. Gimbal und Kamera 10. Propeller

2. Abwarts gerichtete Sichtsensoren 11. Statusindikator des

3. Micro-USB-Anschluss Fluggerates

4. Kamera/Kopplungsstatus-LED und 12. OCUSYNC™ Antennen
Kopplungstaste 13. Onboard D-RTK™ Antenne

5. Einschub fur die microSD-Karte 14. Ruckwartsgerichtetes
(Kamera) Sichtsystem

6. Vorwarts gerichtete Sichtsensoren 15. Intelligent Flight Battery

7. Infrarotsensoren 16. Netztaste

8. Vordere LEDs 17. Akkuladestandsanzeige

9. Motoren

* Sollte mit dem Network RTK-Service, einer hochprazisen DJI D-RTK 2 GNSS Mobile Station (separat erhéltlich) oder
mit PPK-Daten (nachbearbeitete Bewegungsdaten, empfohlen bei schwachem RTK-Signal wahrend des Betriebs)
verwendet werden.

Die Sicht- und Infrarotsensoren reagieren empfindlich auf Umgebungsbedingungen. Lesen Sie die Bedienungsanleitung,
um mehr zu erfahren.
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Fernsteuerung

Die Fernsteuerung verfugt Uber die FernUbertragungstechnologie OcuSync von DJI, welche in der Lage ist,
das Fluggerét und die Gimbal-Kamera auf einer maximalen Ubertragungsreichweite von 7 km zu steuern.*
Ein Mobilgerat kann Uber den USB-Anschluss an die Fernbedienung angeschlossen werden, um die DJI
Pilot-App (fur Android), GS Pro (fur iOS) oder eine mit dem DJI Mobile SDK* entwickelte Drittanbieter-App zu
verwenden. Die maximale Akkulaufzeit der Fernsteuerung betragt ca. 6 Stunden*.

1. Netztaste 10. Haltegriff
2. Ruckkehrfunktionstaste 11. Gimbalradchen
(RTH) 12. Fur kunftige Funktionen
3. Steuerknuppel 13. Videoaufnahmetaste
4. Status-LED 14. Pausenschalter
5. Akkuladestands-LED 15. Fototaste*
6. Netzanschluss 16. Reservierte Leertaste
7. Mobilgeratehalter 17. C1- und C2-Tasten
8. Haltelaschen fur (individualisierbar)

18. USB-Anschluss (fur
den Anschluss von
Mobilgeréaten)

19. Micro-USB-Anschluss

kleinere Geréate
(Smartphones)
9. Antennen

Zusammengeklappt

In der Abbildung unten sind die Bewegungen dargestellt, die mit den beiden Steuerknlppeln ausgefihrt
werden kdnnen, wobei Modus 2 als Beispiel dient. Mit dem linken SteuerknUppel steuern Sie Hohe und
Flugrichtung des Fluggeréts, und mit dem rechten Steuerknippel steuern Sie die Vorwarts-, Rickwarts-,
Links- oder Rechtsbewegung. Mit dem Gimbalradchen wird die Neigung der Kamera verstellt.

Vorwérts

Linker Kntippel _— ! Rechter Kntippel ﬁ Gimbalradchen
% o Ve, (¢
e = (3 A 9
3 3 | w4 M N\

Sinkflug |
: Ruickwarts
@ 4 ZM ) (oW < Zh > T
Linksdrehung Rechtsdrehung : Links Rechts \

* Die Fernsteuerung kann ihre maximale Ubertragungsreichweite (FCC) in offenem Gelande ohne elektromagnetische
Stoérquellen bei einer Flughdhe von ca. 120 Metern erreichen.
Weitere Informationen zum DJI Mobile SDK finden Sie auf der DJI Entwickler-Website. https://developer.dji.com/mobile-sdk
Die maximale Betriebszeit wurde unter Laborbedingungen getestet und dient nur zur Referenz.
Bilder werden nur aufgenommen, wenn die Fototaste vollstandig nach unten gedrickt wird.
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1.

Die entsprechende DJI Mobilgerate-App oder den DJI Assistant 2
herunterladen
Wenn Sie Ihre Phantom 4 RTK zum ersten Mal verwenden, aktivieren Sie diese mit der DJI Pilot-App,

DJI GS Pro oder dem DJI ASSISTANT™ 2. Stellen Sie sicher, dass Ihr Mobilgerat oder Ihr Computer
Zugang zum Internet hat.

Suchen Sie im Google Play oder App Store nach DJI Pilot oder DJI GS Pro* oder scannen Sie den
QR-Code, um die App auf Ihr Mobilgerat herunterzuladen.

El-

; {24

DJI Pilot DJI GS Pro
Wenn Sie eine App eines Drittanbieters verwenden, laden Sie DJI Assistant 2 von der offiziellen DJI-
Website auf lhrem Computer herunter und verbinden Sie das Fluggerat mit dem Computer, um es

zu aktivieren.
https://www.dji.com/phantom-4-rtk/info#downloads

* Besuchen Sie die offizielle DJI-Website, um weitere Informationen zu DJI GS Pro zu erhalten.
https://www.dji.com/ground-station-pro

2.

Den Akkuladestand priifen

Niedrig &————— Hoch

¥

0 0:0:0

Niedrig &————— Hoch

V- 0 040:@

Druicken Sie die Taste einmal, um den Akkuladestand zu Uberprufen. Dricken Sie die Taste
einmal, dann noch einmal und halten sie diese gedrickt, um ein- oder auszuschalten.

3. Akkus aufladen

28

Steckdose
| 1) 100-240V

& ¢ Laden Sie die Akkus vor dem erstmaligen Gebrauch vollstandig auf.
o Stellen Sie sicher, dass die Intelligent Flight Batteries an die Akkuladestation angeschlossen sind, wie in der
Abbildung oben dargestellt.
e Stellen Sie sicher, dass sich der Modusschalter der Akkuladestation der Intelligent Flight Battery in der
Stellung "Lademodus" befindet.



4. Fernsteuerung vorbereiten

Ausklappen

Das Fluggerat sollte sich immer innerhalb des
optimalen Sendebereichs befinden. Stellen Sie
bei schwachem Signal die Antennen ein, oder
verringern Sie die Entfernung.

Optimale Ubertragungsreichweite

5. Auf den Start vorbereiten

Drucken Sie den Propeller

nach unten auf die
Befestigungsplatte, und drehen
Sie ihn in SchlieBrichtung &), bis
er sicher befestigt ist.

Die schwarzen Die silbernen Propellerringe

Propellerringe passen passen zu Motoren ohne
zu Motoren mit schwarze Punkte.
schwarzen Punkten.

C o Stellen Sie vor jedem Flug sicher,
dass die Propeller fest sitzen.

Entfernen Sie die Gimbal- Schalten Sie die Fernsteuerung Starten Sie
Klammer von der Kamera. und das Fluggerét ein. die App.
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6. Flug

Stellen Sie fur einen sicheren Start sicher, dass die Statusindikatoren des Fluggerates langsam grin
blinken (mit RTK* oder GNSS zum Positionieren).

Abheben

@ @@mﬂ ODER %‘“‘J‘Q ;w& (
I M
Knuppelkombination (CSC) zum  Zum Abheben (im Modus 2)

Ein-/Ausschalten der Motoren den linken Steuerkntppel |
langsam nach oben schieben

| Landung
Linken Steuerknippel
langsam nach unten
dricken, bis Sie den

X
% Boden berthren
Halten Sie ihn drei

Sekunden lang fest,
um die Motoren
auszuschalten

& ¢ Laufende Propeller stellen eine Gefahr dar. Halten Sie ausreichend Abstand zu sich drehenden Propellern und
Motoren. Starten Sie die Motoren NICHT unter beengten Platzverhaltnissen oder in der Néhe von Personen.
¢ Legen Sie die Fernsteuerung nicht aus der Hand, wenn sich die Motoren drehen.
¢ Die Motoren im Flug ausschalten: Fihren Sie beide Steuerknlppel gleichzeitig nach unten, um die
Motoren auszuschalten. Sie kann in einer DJI-App oder liber das DJI Mobile SDK aktiviert werden
(Unterstitzung ist in Kiirze erhéltlich, erfordert eine Auswahl in der Drittanbieter-App). Schalten Sie
die Motoren wahrend des Fluges nur ab, wenn dadurch in einem Notfall Verletzungen oder Schaden
vermieden werden kdnnen.

* Die RTK-Positionierung wird empfohlen. Wenn Sie die DJI Pilot-App verwenden, gehen Sie zu Kameraansicht > eee >
RTK um die Fluggerat-RTK einzuschalten und wahlen Sie eine Methode zum Empfang der RTK-Signale. Wenn Sie
das Mobile SDK verwenden, lesen Sie die SDK-Dokumente zur RTK-Konfiguration.

- >
Wegpunkte g Kartierung a au?r?gf:?nge— @

In der DJI Pilot App

Manueller
Flug

Technische Daten

© Fluggerat
Gewicht (mit Akku und Propellern) 1391 g
Max. Flughdhe tber dem Meeresspiegel  6.000 m
Max. Steiggeschwindigkeit 6 m/s (Automatischer Flug); 5 m/s (Manuelle Steuerung)
Max. Sinkgeschwindigkeit 3m/s
Max. Fluggeschwindigkeit 50 km/h (P-Modus); 58 km/h (A-Modus)
Max. Flugzeit etwa 30 Minuten
Betriebstemperatur 0°C bis 40 °C
Betriebsfrequenz 2,400 GHz bis 2,483 GHz }Europa, Japan, Korea)
5,725 GHz bis 5,850 GHz (andere Lander / Regionen)
Sendeleistung (EIRP) 2,4 GHz: < 20 dBm gCE /MIC / KCC)
5,8 GHz: < 26 dBm (FCC / SRRC / NCC)
Schwebegenauigkeit RTK ist aktiviert und funktioniert ordnungsgeman:

Vertikal: + 0,1 m; Horizontal: + 0,1 m
RTK ist deaktiviert:

Vertikal: £0,1 m (mit optischer Positionsbestimmung); +0,5 m (mit GNSS-Positionsbestimmung)
Horizontal: £0,3 m (mit optischer Positionsbestimmung); 1,5 m (mit GNSS-Positionsbestimmung)

Bildpositionsversatz Die relative Abweichung der Kameraposition zur Phasenmitte der eingebauten D-RTK-Antenne:
(36 mm nach vorn, 0 mm seitlich und 192 mm nach unten) wurden bereits auf die in den EXIF-
Metadaten abgelegten Bildkoordinaten angewandt. Die positiven x-, y- und z-Achsen des
Fluggerats zeigen jeweils nach vorn, rechts und nach unten.

* GNSS
E{ochempﬂndhches GNSS mit einer GPS + BeiDou + Galileo* (Asien); GPS + GLONASS + Galileo* (andere Regionen)
requenz
Multifrequenz, Multisystem, Verwendete Frequenz
hochpréazises RTK GNSS GPS: L1/L2; GLONASS: L1/L2; BeiDou: B1/B2; Galileo*: E1/E5

Erste feste Zeit: <50 s

Positioniergenauigkeit: Vertikal 1,5 cm + 1 ppm (RMS); Horizontal 1 cm + 1 ppm (RMS).
1 ppm deutet auf einen Fehler mit einer Zunahme von 1 mm tber 1 km hin.
Geschwindigkeitsgenauigkeit: 0,03 m/s
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 Kartierungsfunktionen

Kartierungsgenauigkeit™ Die Kartierungsgenauigkeit erfilllt die Anforderungen der ASPRS-Genauigkeitsstandards fir digitale
Orthophotos Kilasse Il.

Bodenauflésung (GSD) (H/36,5) cm/Pixel, H steht fir die Fluggerathéhe in Bezug auf den Aufnahmebereich (Einheit: m)

Erfassungseffizienz Max. Betriebsbereich von ca. 1 km? fiir einen einzelnen Flugs(in einer Flughthe von 182 m, d. h.
GSD ist ca. 5 cm/Pixel, erflillt die Anforderungen der ASPRS-Genauigkeitsstandards fiir digitale

Orthophotos Klasse |ll).

© Gimbal
Kontrollierbarer Bereich Neigungswinkel: -90° bis +30°
© Sichtsystem
Geschwindigkeitsbereich < 50 km/h bei 2 m tiber dem Boden mit angemessener Beleuchtung
Héhenbereich Obis 10m
Betriebsbereich Obis10m
Hinderniserkennungsbereich 0,7 bis 30 m
Betriebsbedingungen Oberflachen mit deutlichen Konturen und ausreichender Beleuchtung (> 15 Iux)
* Infrarotsensoren
Hinderniserkennungsbereich 0,2bis7m
Betriebsbedingungen Diffus reflektierende Oberflachen mit > 8 % Reflexionsgrad (Mauern, Baume, Menschen usw.)
© Kamera
Sensor 1 Zoll CMOS; effektive Pixel: 20 MP
Objektiv ?ichtée\d (FOV) 84°, 8,8 mm (entspricht im 35-mm-Format: 24 mm), F2.8 bis F11, Autofokus auf
m bis oo
ISO-Bereich Video: 100 — 3200 (Auto); 100 — 6400 (Manuell); Fotos: 100 — 3200 (Auto); 100 — 12800 (Manuell)
Mechanischer Verschluss 8-1/2000 s
Elektronischer Verschluss 8-1/8000 s
Max. BildgroBe 4864 x 3648 (4:3); 5472 x 3648 (3:2)
Videoaufnahmemodi H.264, 4K: 3840 x 2160 30p
Foto JPEG
Video MOV
Unterstiitzte Dateisysteme FAT32 (<32 GB); exFAT (> 32 GB)
Unterstiitzte SD-Speicherkarten microSD, Max. Kapazitat: 128 GB Klasse 10 oder UHS-1 erforderlich
Betriebstemperatur 0°C bis 40 °C
® Fernsteuerung
Betriebsfrequenz 2,400 GHz bis 2,483 GHz (Europa, Japan, Korea)
5,725 GHz bis 5,850 GHz (andere Lénder / Regionen)
Sendeleistung (EIRP) 2,4 GHz: < 20 dBm (CE / MIC / KCC); 5,8 GHz: < 26 dBm (FCC / SRRC / NCC)
Max. Ubertragungsreichweite FCC/NCC: 7 km; CE / MIC / KCC / SRRC: 5 km
(ohne Hindernisse und Interferenzen)
Integrierter Akku 6000 mAh LiPo 28
Betriebsspannung 1,2Abei 7,4V
Mobilgeratehalter Tablet-PCs und Smartphones
Betriebstemperatur 0 °C bis 40 °C
* Intelligent Flight Battery (PH4-5870mAh-15.2V)
Kapazitat 5870 mAh
Spannung 15,2V
Akkutyp LiPo 4S
Energie 89,2 Wh
Nettogewicht 468 g
Betriebstemperatur -10 °C bis +40 °C
Max. Ladeleistung 160 W
* Intelligent Flight Battery Akkuladestation (PHANTOM 4 CHARGING HUB)
Spannung 17,5V
Betriebstemperatur 5 °C bis 40 °C
* Wechselstromadapter (PH4C160)
Spannung 17,4V
Nennleistung 160 W
Eine ausflihriche Beschreibung finden Sie in der Bedienungsanleitung unter:
http://www.dji.com/phantom-4-rtk
* Wird spéter unterstutzt. % Diese Kurzanleitung kann ohne vorherige Ankiindigung geéndert werden.
** Die tatséchliche Genauigkeit hangt von den Lichtverhéltnissen, den
Konturen, der Fluggerathéhe, der verwendeten Kartierungs-Software und PHANTOM ist eine Marke von DJI.
anderen Faktoren bei der Aufnahme ab. Copyright © 2019 DJI. Alle Rechte vorbehalten.
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Phantom 4 RTK

El PHANTOM™ 4 RTK es un dron de cartografia y captura de imégenes inteligente capaz de realizar
cartografia de alta precisién. La aeronave cuenta con un sistema D-RTK* de DJI™ integrado, que
proporciona los datos necesarios para alcanzar un nivel de precision centimétrico. La deteccion de
obstaculos multidireccional se habilita mediante los sensores visuales delanteros, traseros e inferiores,
ademas de los sensores infrarrojos*. La cdmara cuenta con un sensor CMOS de 20 megapixeles
y 1 pulgada y un excelente estabilizador. A la hora de realizar trabajos de cartografia, el obturador
mecanico de alto rendimiento elimina la distorsion del obturador que se produce al capturar imagenes
a alta velocidad. Los datos de imagen se pueden usar para generar mapas para la planificacion
de campos cuando se utiliza una aeronave DJI AGRAS™. Los usuarios también pueden importar
fotografias a la aplicacion DJI TERRA™ o a un software de cartografia de terceros a fin de componer
mapas de gran precision para diferentes aplicaciones.

1. Cémara y estabilizador 9. Motores

2. Sistema de vision inferior 10. Hélices

3. Puerto Micro USB 11. Indicadores de estado de
4. Botén de vinculacion e indicador la aeronave

de estado de vinculacién/camara  12. Antenas OCUSYNC™
5. Ranura para tarjeta microSD de la  13. Antena D-RTK™ integrada

camara 14. Sistema de vision trasero
6. Sistema de vision frontal 15. Bateria de Vuelo Inteligente
7. Sistema de deteccioén por 16. Boton de encendido
infrarrojos 17. Indicadores del nivel
8. Ledes frontales de bateria

* Se debe utilizar con un servicio de red RTK, una estacién mévil GNSS D-RTK 2 de alta precision de DJI (se adquiere
por separado) o datos cinemaéticos posprocesados (PPK) (recomendados cuando la sefial de RTK es débil durante el
funcionamiento).

Los sistemas de deteccién por visién y por infrarrojos se ven afectados por las condiciones del entorno. Lea el manual
del usuario para obtener mas informacion.
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Control remoto

El control remoto cuenta con la tecnologia de transmision de largo alcance OcuSync de DJI, que permite
controlar la aeronave y la cdmara con estabilizador a una distancia maxima de 7 km (4.3 mi)*. Se puede
conectar un dispositivo movil al control remoto a través del puerto USB para usar la aplicacion DJI Pilot
(para Android), GS Pro (para iOS) o una aplicacion de terceros desarrollada con el DJI Mobile SDK*. La
vida méxima de la bateria del control remoto es de aproximadamente 6 horas*.

. Botén de encendido
. Botén de regreso al
punto de origen (RPO)
Palancas de control
Indicador led de estado
Ledes de nivel de la
bateria
. Puerto de alimentacién
Soporte para
dispositivos méviles
8. Pestafias para
fijacion de pequefios
dispositivos (para
teléfonos moviles)
9. Antenas

10. Empufiadura

11. Dial del estabilizador

12. Dial reservado

13. Botdn de grabacion

14. Interruptor de pausa

15. Botoén del obturador®

16. Boton para futuro uso

17. Botones C1y C2
(personalizables)

18. Puerto USB (para conexion
de dispositivos moviles)

19. Puerto Micro USB

N

o~ w

~N O

Plegado

La siguiente imagen muestra la funciéon de cada movimiento de las palancas de control, utilizando el
Modo 2 como ejemplo. La palanca izquierda controla la altitud y la direccion de la aeronave, mientras
que la derecha controla los movimientos hacia adelante, atras, izquierda y derecha. El dial del
estabilizador controla la inclinacién de la cdmara.

Palanca izquierda 1 Palanca derecha Delante Dial del estabilizador
Arriba : ﬁ
i /7
1 i) 1 4 0
® — | (e S
¥ ¥ -\ \%
Abajo } ‘
: Atras
i
|
@ ¢ ZAX ) (cow) < ZAX » 7
Giraral Grarala | Izquierd Derect
‘Zgz‘ro?di dgrracrcg; | zquierda erecha \

* El control remoto es capaz de alcanzar su distancia maxima de transmision (FCC) en una amplia area abierta sin
interferencias electromagnéticas, y a una altitud de unos 120 metros (400 pies).
Visite el sitio web de DJI Developer para obtener méas informacién sobre DJI Mobile SDK:
https://developer.dji.com/mobile-sdk
El tiempo maximo de funcionamiento se prueba en un entorno controlado y se proporciona Unicamente a titulo de
referencia.
Solo se tomaran imagenes cuando se presione totalmente a fondo el botén del obturador.
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1. Descarga las aplicaciones moviles de DJI o DJI Assistant 2
Cuando utilice su Phantom 4 RTK por primera vez, activelo con la aplicacién DJI Pilot, DJI GS Pro
0 DJI ASSISTANT™ 2. Asegurese de que su dispositivo mévil u ordenador tenga acceso a Internet.

Busque DJI Pilot o DJI GS Pro* en Google Play o en la App Store, o bien escanee el cédigo QR para
descargar la aplicacion en su dispositivo movil.

DJI Pilot DJI GS Pr

Si usa una aplicacion de terceros, descargue DJI Assistant 2 desde el sitio web oficial de DJI en su
ordenador y luego conecte la aeronave al ordenador para activarla.
https://www.dji.com/phantom-4-rtk/info#downloads

* Visite el sitio web oficial de DJI para obtener més informacion acerca de DJI GS Pro:
https://www.dji.com/ground-station-pro

2. Comprobacion de los niveles de bateria

Baja &—— Alta
AL

0 0:0:0

Baja &——» Alta

V- 0 040:@

Pulse una vez para comprobar el nivel de bateria. Pulse una vez, después otra y mantenga
pulsado para encender o apagar.

3. Carga de las baterias

Toma de alimentacion
11 100- 240V

-

& * Cargue completamente las baterfas antes del primer uso.
* Asegurese de conectar las Baterias de Vuelo Inteligente al centro de carga como se muestra en la imagen
anterior.
* Compruebe que el interruptor de modo del centro de carga para Baterias de Vuelo Inteligente se encuentra
en la posicion Charging Mode.
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4. Prepare el control remoto

Fuerte

Desplegar

Intente mantener la aeronave dentro de la zona
optima de transmision. Si la sefial es débil, ajuste
las antenas o vuele la aeronave mas cerca.

Zona de transmision éptima

5. Preparese para el despegue

Presione la hélice hacia abajo
sobre la placa de montaje
y girela_en la direccién de
blogueo ) hasta que quede fija.

Las hélices con Las hélices con
circulos negros se circulos plateados se
utilizan en motores utilizan en motores sin
con puntos negros. puntos negros.

* Compruebe que las hélices estan
( ) seguras antes de cada vuelo.

Aplicacion

Retire la abrazadera del Encienda el control remoto y la Ejecute la aplicacion.
estabilizador de la camara. aeronave.
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6. Vuelo

Para un despegue seguro, asegurese de que los indicadores de estado de la aeronave parpadeen
en verde lentamente (usando RTK* o GNSS para posicionarse).

Despegue | Aterrizaje

Comando de combinacién Empuije lentamente la palanca | & Manténgala asi por
de palancas para arrancar/ izquierda (en el Modo 2) | tres segundos para
detener los motores hacia arriba para despegar detener los motores

Empuje lentamente
% la palanca izquierda

hacia abajo hasta
tocar suelo

& * Las hélices en rotacion pueden ser peligrosas. Manténgase alejado de las hélices y motores en rotacion. NO
arranque los motores en espacios cerrados o cuando haya personas cerca.
* Mantenga siempre las manos en el control remoto cuando los motores estén girando.
¢ Detencion de los motores en pleno vuelo: Ejecute el comando CSC para detener los motores. Se puede
habilitar en una aplicacion DJI o mediante DJI Mobile SDK (préximamente compatible, requiere una seleccion
en la aplicacion de terceros). Solo detenga los motores en pleno vuelo si se produce una situacion de
emergencia en la que esta maniobra pueda reducir el riesgo de dafios o lesiones.

* Se recomienda utilizar el posicionamiento RTK. Si utiliza la aplicacion DJI Pilot, vaya a Vista de camara > eee > RTK
para habilitarRTK de la aeronave y seleccione un método para recibir sefiales RTK. Si usa Mobile SDK, consulte
los documentos de SDK sobre la configuracion de RTK.

En la aplicacion DJI Pilot

Vuelo manual Trayectoria g Sﬂ;%gé:gg >§ Oblicuo é

Especificaciones
* Aeronave

Peso (bateria y hélices incluidas) 1391g

Altura max. de servicio sobre el nivel 6000 m (19685 ft)

del mar

Velocidad de ascenso max. 6 m/s (vuelo automatico); 5 m/s (control manual)

Velocidad de descenso méax. 3m/s

Velocidad méax. 50 km/h (31 mph) (modo P); 58 km/h (36 mph) (modo A) ;

Tiempo de vuelo méx. 30 minutos aprox. 3

Temperatura de funcionamiento De 0° a 40 °C (de 32° a 104 °F) -

Frecuencia de funcionamiento De 2.400 GHz a 2.483 GHz (Europa, Japdn, Corea)

De 5.725 GHz a 5.850 GHz (otros paises/regiones)
Potencia del transmisor (PIRE) 2.4 GHz: < 20 dBm (CE / MIC / KCC)

Rango de precision del vuelo estacionario RTK activado y funcionando correctamente:

5.8 GHz: < 26 dBm (FCC / SRRC / NCC)

Vertical: + 0.1 m; Horizontal: + 0.1 m
RTK desactivado:

Vertical: 0.1 m (Con posicionamiento visual); +0.5 m (Con posicionamiento GNSS)
Horizontal: +0.3 m (Con posicionamiento visual); +1.5 m (Con posicionamiento GNSS)

Desviacion de la posicion de laimagen — Para compensar la diferencia entre el centro de la cdmara y el centro de fase de la antena D-RTK,

se ha realizado un ajuste (36, 0y 192 mm) a las coordenadas de la imagen en formato Exif
Los valores positivos de X", "y" y "z" del cuerpo de la aeronave apuntan hacia las partes frontal,
derecha e inferior de la aeronave, respectivamente.

* GNSS
GNSS de alta sensibilidad y frecuencia ~ GPS + BeiDou + Galileo* (Asia); GPS + GLONASS + Galileo* (otras regiones)
individual
RTK GNSS de alta precisién para varios  Frecuencia empleada
sistemas y frecuencias GPS: L1/L2; GLONASS: L1/L2; BeiDou: B1/B2; Galileo*: E1/E5

36

Primera hora fija: <50 s

Precisién de posicionamiento: 1,5 cm vertical + 1 ppm (RMS); 1 cm horizontal + 1 ppm (RMS).
1 ppm indica un error con un aumento de 1 mm en méas de 1 km de movimiento.

Precisién de velocidad: 0.03 m/s



 Funciones de cartografia
Precision de la cartografia®™

Distancia de muestreo de suelos (GSD)

Eficiencia de la adquisicion

* Estabilizador
Intervalo controlable

* Sistema de vision
Rango de velocidad
Rango de altitud
Rango de operacion

Rango de deteccién de obstaculos

Entorno operativo

* Sistema de deteccion por infrarrojos
Rango de deteccién de obstaculos

Entorno operativo
e Camara

Sensor

Objetivo

Rango ISO

Obturador mecanico

Obturador electrénico

Tamario méx. de imagen

Modos de video

Foto

Video

Sistemas de archivo compatibles

Tarjetas SD compatibles

Temperatura de funcionamiento
* Control remoto

Frecuencia de funcionamiento

Potencia del transmisor (PIRE)
Distancia de transmision méx.

Baterfa integrada

Voltaje de funcionamiento
Soporte para dispositivos méviles
Temperatura de funcionamiento

* Bateria de Vuelo Inteligente (PH4-5870mAh-15.2V)

Capacidad

Voltaje

Tipo de bateria

Energia

Peso neto

Temperatura de funcionamiento
Potencia de carga max.

* Centro de carga para Baterias de Vuelo Inteligente (PHANTOM 4 CHARGING HUB)

Voltaje
Temperatura de funcionamiento

La precision de la cartografia cumple los requisitos de los estandares de precisién de ASPRS para

ortofotografias digitales de clase IIl.

(H/36.5) cm/pixel, H indica la altitud de la aeronave en relacién con la escena de captura (unidad: m)
Area de funcionamiento maxima de aproximadamente 1 km? para un dnico vuelo (a una altitud de

182 m, es decir, la GSD es de aproximadamente 5 cm/pixel, por lo que cumple los requisitos de
los estandares de precision de ASPRS para ortofotografias digitales de clase IIl).

Inclinacion: -90° a +30°

<50 km/h (31 mph) a 2 m (6.6 pies) sobre el suelo con iluminacién adecuada
0-10m (0 - 33 pies)

0-10m (0 - 33 pies)

0.7-30m (2 - 98 pies)

Superficies con patrones definidos y una iluminacién adecuada (> 15 lux)

0.2-7m (0.6 - 23 pies)
Superficie con reflexion difusa y reflectividad > 8% (como paredes, arboles, personas, etc)

CMOS de 1" pixeles efectivos: 20 MP

FOV (campo de vision) 84°, 8.8 mm [24 mm (equivalente a formato de 35 mm)] /2.8 - f/11;
enfoquea 1m- e

Video 100 - 3200 (automatico), 100 - 6400 (manual); foto: 100 - 3200 (automético), 100 - 12800
(manual)

8-1/2000's

8-1/8000's

4864x3648 (4:3); 5472x3648 (3:2)

H.264, 4K: 3840x2160 30p

JPEG

MOV

FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)

microSD; capacidad maxima: 128 GB. Se necesita clasificacion clase 10 o UHS-1
De 0° a 40 °C (de 32° a 104 °F)

De 2.400 GHz a 2.483 GHz (Europa, Japén, Corea)
De 5.725 GHz a 5.850 GHz (otros paises/regiones)

2.4 GHz: < 20 dBm (CE /MIC / KCC); 5.8 GHz: < 26 dBm (FCC / SRRC / NCC)

FCC/NCC: 7 km; CE/MIC/KCC/SRRC: 5 km
(Sin obstrucciones, libre de interferencias)

6000 mAh, 2S LiPo
12Aa74Vv

Tabletas y teléfonos

De 0° a 40 °C (de 32° a 104 °F)

5870 mAh

15.2V

LiPo 43

89.2Wh

4689

de -10°C a 40 °C (de 14 °F a 104 °F)
160 W

175V
De 5°a40 °C (de 41° a 104 °F)

* Adaptador de alimentacion de CA (PH4C160)

Voltaje
Potencia nominal

* Compatible préximamente.

17.4V
160 W

Descargue el manual de usuario para obtener mas informacion:

http://www.dji.com/phantom-4-

rtk

x Esta guia de inicio répido puede modificarse sin aviso previo.

** La precision real depende de la iluminacién y los patrones del entorno, la

altitud de la aeronave, el software de cartografia utilizado y otros factores

durante la captura.

PHANTOM es una marca comercial de DJI.

Copyright © 2019 DJI. Todos los derechos reservados.
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Phantom 4 RTK

Le PHANTOM™ 4 RTK est un drone intelligent de cartographie et d'imagerie capable de fonctions de
cartographie extrémement précises. L'appareil est équipé d'une antenne intégrée DJI™ D-RTK embarquée*
qui fournit des données de haute précision pour un positionnement au centimeétre prés. La détection
d'obstacle multidirectionnelle est activée par les capteurs de vision avant et arriére et infrarouge*. La caméra
est équipée d'un capteur CMOS de 1 pouce 20 mégapixels logé dans une nacelle haute stabilité. En matiere
de cartographie, I'obturateur mécanique hautes performances élimine la distorsion de I'obturateur lors de
la capture d'images a grande vitesse. Les données d'image peuvent étre utilisées pour générer des cartes
pour la planification sur le terrain lors de I'utilisation d'un appareil DJI AGRAS™. Les utilisateurs peuvent
également importer des photos vers I'application DJI TERRA™ ou un logiciel de cartographie tiers afin de
créer des cartes trés précises pour différentes applications.

1. Nacelle et caméra 10. Hélices

2. Systéme optique inférieur 11. Indicateurs du statut

3. Port Micro USB de I'appareil

4. Voyant d'état de la caméra/de 12. Antennes OCUSYNC™
liaison et bouton de liaison 13. Antenne embarquée D-RTK™

5. Logement de la carte microSD pour 14, Systeme optique arriére

la caméra 15. Batterie de Vol Intelligente

6 Syst(?me opth'ue aYa”t, 16. Bouton d’alimentation
7. Systéme de détection infrarouge 17. Indicateurs du niveau
8. LED avant de batterie

9. Moteurs

* Cette fonction doit étre utilisée avec le service Network RTK, une station mobile GNSS haute précision DJI D-RTK 2
(a acheter séparément) ou des données cinématiques post-traitées (PPK) (recommandé lorsque le signal RTK est faible
pendant le fonctionnement).

Les systémes de détection infrarouge et optique sont influencés par les conditions environnantes. Lisez le Guide
d'utilisateur pour en savoir plus.
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Radiocommande

La radiocommande est dotée de la technologie de transmission a longue portée OcuSync capable
de contrdler I'appareil, ainsi que la caméra a nacelle jusqu’a une portée de transmission maximale de
7 km (4,3 mi)*. Un appareil mobile peut étre connecté a la radiocommande via le port USB pour utiliser
I'application DJI Pilot (pour Android), GS Pro (pour iOS) ou une application tierce développée a I'aide du kit
de développement de logiciel DJI Mobile SDK*. L'autonomie maximale de la batterie de la radiocommande
est de 6 heures* approximativement.

-

. Bouton d’alimentation

Bouton RTH (Return-To-

Home - Retour au point

de départ)

3. Joysticks de controle

. Voyant d’état LED

. LED de niveau de
batterie

6. Port d'alimentation

Support pour appareil

mobile

8. Crochets de fixation pour
petits appareils (pour
téléphones mobiles)

9. Antennes

10. Poignée

11. Molette pour nacelle

12. Molette réservée

13. Bouton d’enregistrement
vidéo

14. Commutateur Pause

15. Bouton d’obturateur*

16. Bouton libre réservé

17. Boutons C1 et C2
(personnalisables)

18. Port USB (pour connexion
d'appareils mobiles)

19. Port Micro USB

N

[SIES

~

Le schéma ci-dessous illustre la fonction commandée par chaque joystick de contrdle, en utilisant le Mode 2
comme exemple. Le joystick gauche agit sur I'altitude et I'orientation de I'appareil, tandis que le joystick
droit contréle ses mouvements vers I'avant, I'arriere, la gauche et la droite. La molette pour nacelle contréle
I'inclinaison de la caméra.

Avancer

Joystick gauche Vonter i Joystick droit ﬁ Molette pour nacelle
I
N s T (9
® — | (@ S
¥ : 2 | A4 N\
Descendre } ‘
: Reculer
|
|
@ CA)  Gow </\» | ~
Tourne Tourne | Sauche >
arggg;;e aodurg‘vf*er | Gauche Droite \

* La radiocommande peut atteindre sa distance de transmission maximale (FCC) dans un espace dégagé et sans
interférences électromagnétiques, et a une altitude d'environ 120 métres (400 pieds).
Visitez le site Web DJI Developer pour plus d’ informations sur le SDK DJI Mobile. https://developer.diji.com/mobile-sdk
Le temps de fonctionnement maximal est testé en laboratoire, et vous est fourni uniquement a titre indicatif.
Les photos ne seront prises que lorsque le bouton d'obturateur est enfoncé a fond.
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1. Téléchargement des applications mobiles DJI ou DJI Assistant 2

Lorsque vous utilisez votre Phantom 4 RTK pour la premiéere fois, activez-le a I'aide de I'application
DJI Pilot, de DJI GS Pro ou de DJI ASSISTANT™ 2. Assurez-vous que votre appareil mobile ou votre
ordinateur a acceés a Internet.

Recherchez DJI Pilot ou DJI GS Pro* dans Google Play Store ou dans App Store ou scannez le
code QR ci-dessous pour télécharger I'application sur votre appareil mobile.

R E 170

DJI Pilot DJI GS Pro

Si vous utilisez une application tierce, téléchargez DJI Assistant 2 depuis le site Web officiel de DJI sur
votre ordinateur, puis connectez |'appareil a I'ordinateur pour I'activer.
https://www.dji.com/phantom-4-rtk/info#downloads

* Visitez le site officiel DJI pour plus d'informations sur DJI GS Pro. https://www.dji.com/ground-station-pro

2.

Vérification des niveaux de batterie

Faible &———> Elevée
s

0 0:0:0

Appuyez une fois pour vérifier le niveau de batterie. Appuyez une fois de plus et maintenez le
bouton enfoncé pour éteindre/allumer.

3.

40

Chargement des batteries

Prise courant
| 1) 100-240V

& * Chargez entiérement les batteries avant de les utiliser pour la premiére fois.
* Assurez-vous de bien connecter les Batteries de Vol Intelligentes a la station de recharge, comme indiqué
dans le schéma ci-dessus.
¢ Veillez a ce que le commutateur Mode de la station de recharge de la Batterie de Vol Intelligente soit en
position Charging Mode.



4. Préparation de la radiocommande

Faible Déplié

Veillez a ce que l'appareil reste dans la zone de
transmission optimale. Si le signal est faible, ajustez
la position des antennes ou rapprochez I'appareil.

Zone de transmission optimale

5. Préparation au décollage

Montez I'hélice sur la plaque
de fixation en appuyant, puis
tournez dans le sens ) de
verrouillage jusqu'a ce qu'elle
soit bien fixée.

Les anneaux noirs Les anneaux argentés
des hélices se des hélices se placent
placent sur les sur les moteurs ne
moteurs comportant comportant aucun

un repére noir. repere noir.

C  Vérifiez que les hélices sont
bien fixées avant chaque vol.

Application

Retirez la bride de nacelle Mettez I'appareil et la Lancez
de la caméra. radiocommande sous tension. I'application.
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6. Vol

Pour un décollage en toute sécurité, assurez-vous que les indicateurs du statut de I'appareil clignotent
lentement en vert (utilisez RTK* ou GNSS pour le positionnement).

Décollage

| Atterrissage

Abaissez lentement le

Nt 1O
Commande de joystick

combinée pour démarrer/
couper les moteurs

joystick gauche jusqu'a
ce que l'appareil
touche le sol.
Maintenez la position
pendant trois secondes
pour couper les
moteurs.

)

Poussez lentement
le joystick gauche (en |
Mode 2) vers le haut pour |
faire décoller I'appareil

& * Les hélices en rotation peuvent étre dangereuses. Tenez-vous a distance des hélices et des moteurs en
rotation. NE DEMARREZ PAS les moteurs dans des espaces confinés ou lorsque des personnes se trouvent

a proximité.

* Gardez toujours les deux mains sur la radiocommande tant que les moteurs tournent.

* Coupure des moteurs en plein vol : Exécutez la CSC pour couper les moteurs. Elle peut étre activée dans
une application DJI ou via le kit de développement logiciel DJI Mobile SDK (support bientét disponible,
requiert une sélection dans I'application tierce). Coupez les moteurs en plein vol uniqguement s'il s'agit d'un
cas d'urgence dans lequel cette action peut réduire le risque de dommage ou de blessure.

* Le positionnement RTK est recommandé. Si vous utilisez I'application DJI Pilot, accédez a Camera View > eee
> RTK pour activer Aircraft RTK et sélectionnez une méthode de réception des signaux RTK. Si vous utilisez Mobile
SDK, reportez-vous aux documents sur la configuration de RTK.

Dans I'application DJI Pilot

Vol manuel

Point de v ) . >
i Obl
passage E Ceroarapnie E e a

Caractéristiques techniques

* Appareil
Poids (batterie et hélices incluses)

Plafond pratique max. au-dessus
du niveau de la mer

Vitesse ascensionnelle max.
Vitesse de descente max
Vitesse max.

Temps de vol max.
Température de fonctionnement
Fréquence de fonctionnement

Puissance de I'émetteur (EIRP)

Plage de précision du vol stationnaire

Décalage de la position de I'image

GNSS

GNSS haute sensibilité a fréquence
unique

RTK GNSS haute précision, multisysteme,

multifréquence
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1891g
6000 m (19 685 pieds)

6 m/s (vol automatique) ; 5 m/s (commande manuelle)
3m/s

50 km/h (31 mph) (Mode P) ; 58 km/h (36 mph) (Mode A)
Environ 30 minutes

de0a40°C (324104 °F) <Jg
2,400 GHz a 2,483 GHz (Europe, Japon, Corée)

5,725 GHz a 5,850 GHz (Autres pays / régions)

2,4 GHz : < 20 dBm (CE / MIC / KCC)

5,8 GHz : < 26 dBm (FCC / SRRC / NCC)

RTK activé et fonctionnant correctement

Vertical : + 0,1 m ; horizontal : £ 0,1 m

RTK désactivé :

Verticale : + 0,1 m (avec positionnement visuel) ; + 0,5 m (avec positionnement GNSS)
Horizontal : + 0,3 m (avec positionnement visuel) ; + 1,5 m (avec positionnement GNSS)

La position du centre de la caméra est relative au centre de phase de I'antenne D-RTK
embarquée, sous |'axe du corps de I'appareil (36, 0 et 192 mm) déja appliqué aux coordonnées
de I'image en données Exif. Les axes positifs x, y et z du corps de |'appareil pointent vers l'avant,
vers la droite et vers le bas, respectivement.

ww glg

GPS + BeiDou + Galileo* (Asie) ; GPS + GLONASS + Galileo* (autres zones géographiques)

Fréquence utilisée
GPS: L1/L2; GLONASS : L1/L2 ; BeiDou : B1/B2 ; Galileo* : E1/E5
Obtention de la premiére position : < 50 s

Précision de positionnement : Verticale 1,5 cm + 1 ppm (RMS) ; horizontale 1 cm + 1 ppm (RMS).
1 ppm indique une erreur avec une augmentation de 1 mm sur 1 km de déplacement.

Précision de vitesse : 0,03 m/s



 Fonctions de cartographie

Précision cartographique™* La précision de la cartographie répond aux exigences des normes de précision ASPRS pour
les orthophotographies numériques de classe Ill.

Résolution au sol (GSD) (H/36,5) cm/pixel, H étant I'altitude de I'appareil par rapport a la scéne de tournage (unité : m)

Efficacité de I'acquisition Zone maximale de fonctionnement : environ 1 km? pour un seul vol (& une altitude de 182 m,

c'est-a-dire avec une GSD d'environ 5 cm/pixel, répondant aux exigences des normes de
précision ASPRS pour les orthophotographies numériques de classe ll).

* Nacelle
Plage réglable Inclinaison verticale : -90° & +30°
* Systéme optique
Plage de vitesse <50 km/h (31 mph) & 2 m (6,6 pieds) au-dessus du sol avec un éclairage adéquat
Plage d'altitude 0-10m (0 - 33 pieds)
Portée de fonctionnement 0-10m (0 - 33 pieds)
Portée de détection d'obstacles 0,7 -30m (2 - 98 pieds)
Conditions d'utilisation Surfaces régulieres et bien éclairées (> 15 lux)
* Systéme de détection infrarouge
Portée de détection d'obstacles 0,2-7m (0,6 - 23 pieds)
Conditions d'utilisation Surface avec matériau a réflexion diffuse, et réflectivité > 8 % (comme les murs, les arbres,
les humains, etc.)
e Caméra
Capteur CMOS 1", Pixels effectifs : 20M
Objectif Champ de vision 84°, 8,8 mm (équivalent 35 mm : 24 mm) /2,8 - f/11, mise au point automatique
alm-oeo
Gamme ISO Vidéo : 100 - 3200 (Auto), 100 - 6400 (Manuel) ; Photo : 100 - 3200 (Auto), 100 - 12800 (Manuel)
Obturateur mécanique 8-1/2000s
Obturateur électronique 8-1/8000s
Taille d'image maximale 4 864x3 648 (4:3) ; 5 472x3 648 (3:2)
Modes d’enregistrement vidéo H.264, 4K : 3 840x2 160 30p
Photo JPEG
Vidéo MOV
Fichiers systéme pris en charge FAT32 (< 32 Go) ; exFAT (> 32 Go)
Cartes SD prises en charge microSD, capacité max : 128 Go Classe 10 ou type UHS-1 minimum
Température de fonctionnement de 0a40°C (32a104 °F)
* Radiocommande
Fréquence de fonctionnement 2,400 GHz a 2,483 GHz (Europe, Japon, Corée)
5,725 GHz & 5,850 GHz (Autres pays / régions)
Puissance de I'émetteur (EIRP) 2,4 GHz : < 20 dBm (CE/MIC / KCC) ; 5,8 GHz : < 26 dBm (FCC / SRRC / NCC)
Distance de transmission max. NCC/FCC : 7 km (4,3 mi) ; CE/MIC /KCC /SRRC : 5 km (3,1 mi)
(sans obstacle ni interférence)
Batterie intégrée 6 000 mAh, 2S LiPo
Tension de fonctionnement 12Aa74V
Support pour appareil mobile Tablettes et smartphones
Température de fonctionnement de 0a40°C (324104 °F)
* Batterie de Vol Intelligente (PH4-5870mAh-15.2V)
Capacité max. 5870 mAh
Tension 152V
Type de batterie LiPo 4S
Energie 89,2 Wh
Poids net 468 g
Température de fonctionnement de -10a40°C (14 a 104 °F)
Puissance de charge max. 160 W
* Station de recharge de la Batterie de Vol Intelligente (PHANTOM 4 CHARGING HUB)
Tension 17,5V
Température de fonctionnement de5a40°C (414104 °F)
* Adaptateur secteur CA (PH4C160)
Tension 17,4V
Puissance nominale 160 W
Téléchargez le guide de I'utilisateur pour plus d'informations :
http://www.dji.com/phantom-4-rtk
* Pris en charge ultérieurement. x Ce Guide de démarrage rapide peut étre modifi¢ sans préavis.
** La précision réelle dépend de I'éclairage et des surfaces environnantes,
de l'altitude des appareils, du logiciel de cartographie utilisé et d'autres PHANTOM est une marque commerciale de DJI.
facteurs de prise de vue. Copyright © 2019 DJI Tous droits réservés.
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Phantom 4 RTK

PHANTOM™ 4 RTK & un drone intelligente per la mappatura e I'elaborazione di immagini in grado di
eseguire funzioni di mappatura estremamente accurate. Il velivolo & dotato di un dispositivo D-RTK* DJI™
integrato, che fornisce dati ad alta precisione per un’accuratezza di posizionamento a livello centimetrico.
Un rilevamento multidirezionale degli ostacoli & disponibile grazie a sensori visivi e a infrarossi posizionati
frontalmente, sul retro e verso il basso*. La fotocamera & dotata di un sensore CMOS 1” da 20 megapixel
alloggiato all'interno di una struttura cardanica ad alta stabilita. Durante le mappature, I'otturatore meccanico
altamente performante elimina le distorsioni dell’otturatore dovute alla velocita di acquisizione delle immagini.
| dati immagine possono essere utilizzati per generare mappe di gestione dei terreni coltivati con droni DJI
AGRAS™. Gli utenti possono inoltre importare le foto nell’applicazione DJI TERRA™, o in un software di
mappatura di terze parti, per ricostruire mappe e modelli altamente accurati per I'uso in diverse applicazioni.

1. Sospensione cardanica 8. LED anteriori
e fotocamera 9. Motori
2. Sistema di visione verso il basso 10. Eliche
3. Porta Micro USB 11. Indicatori di stato del velivolo
4. Pulsante di collegamento 12. Antenne OCUSYNC™
e indicatore di stato del 13. Antenna integrata D-RTK™
collegamento 14. Sistema di visione posteriore
5. Slot per scheda microSD della 15. Batteria di volo intelligente
fotocamera 16. Pulsante di accensione
6. Sistema di visione frontale 17. Indicatori del livello di carica
7. Sistema di rilevamento a infrarossi della batteria

* Dovrebbe essere utilizzato con servizio Network RTK, con stazione mobile GNSS ad alta precisione DJI D-RTK 2 (da
acquistare separatamente) o con dati cinematici di post-produzione PPK (Post-Processed Kinematic) (soluzione consigliata in
caso di segnale RTK debole).

Le prestazioni del sistema di visione e del sistema di rilevamento a infrarossi sono soggette alle condizioni dell’ambiente
circostante. Consultare il manuale d’uso per ulteriori informazioni.
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Radiocomando

Il radiocomando € dotato della tecnologia di trasmissione a lungo raggio OcuSync di DJI, che consente
di controllare il velivolo e la fotocamera stabilizzata fino a una distanza di 7 km*. E possibile collegare un
dispositivo mobile al radiocomando, tramite porta USB, per I'utilizzo delle app DJI Pilot (per Android) e GS
Pro (per iOS), o altre app sviluppate mediante DJI Mobile SDK*. L’autonomia della batteria del radiocomando
¢ di circa 6 ore*.

-

. Pulsante di accensione
Pulsante di ritorno
automatico (RTH)

3. Levetta (stick) di controllo
LED di stato

. LED del livello di carica

della batteria

Porta di alimentazione

Supporto per dispositivi

mobili

8. Linguette di fissaggio per
piccoli dispositivi (per
telefoni cellulari)

9. Antenne

10. Impugnatura

11. Rotella per la regolazione
della fotocamera stabilizzata

12. Rotella preimpostata

13. Pulsante di registrazione
video

14. Interruttore di pausa

15. Pulsante di scatto/ripresa*

16. Pulsante preimpostato

17. Pulsanti C1 e C2
(personalizzabili)

18. Porta USB (per il
collegamento con dispositivo
mobile)

19. Porta Micro USB

N

»

(%]

N o

Chiuso

La figura riportata di seguito illustra il funzionamento di ciascuna levetta di comando, utilizzando come
esempio la modalita di comando 2 (Mode 2). La levetta sinistra controlla altitudine e la direzione del velivolo,
mentre la levetta destra controlla i movimenti in avanti, all'indietro, a sinistra e a destra dello stesso. La rotella
per la regolazione della fotocamera controlla I'inclinazione dell'inquadratura.

Levetta : Anteriore Rotella per la
sinistra suU Levetta di destra regolazione della

ﬁ ﬁ ﬁ ﬁ fotocamera stabilizzata
® — @ Zh
!

\ 4 3

i
I
I
I
I
|
I
I
I
|

Giu }
I
I
I
|
I
I
I
I
I
I
I

Indietro
o) €/\) Com) <\~
Ruotare Ruotare A sinistra A destra
a sinistra a destra \

* |l radiocomando & in grado di raggiungere la massima distanza di trasmissione (FCC) in aree aperte, prive di
interferenze elettromagnetiche e a una quota di circa 400 piedi (120 metri).
Per ulteriori informazioni su DJI Mobile SDK, visitare la pagina https://developer.dji.com/mobile-sdk.
La massima durata operativa € stata testata in laboratorio e ha soltanto valore indicativo.
Le foto verranno scattate solo quando il pulsante di scatto/ripresa sara stato premuto a fondo.
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1. Scarica le app DJI per dispositivi mobili o DJI Assistant 2
Quando si utilizza Phantom 4 RTK per la prima volta, attivarlo tramite le app DJI Pilot, DJI GS Pro o DJI
ASSISTANT™ 2. Assicurarsi che il dispositivo mobile o il computer abbiano accesso alla rete internet.

Cercare DJI Pilot o DJI GS Pro* in Google Pay o App Store, oppure effettuare la scansione del codice
QR per scaricare I'app sul proprio dispositivo mobile.

DJI Pilot DJI GS Pr

Se si utilizza un’app di terze parti, scaricare DJI Assistant 2 dal sito web ufficiale DJI sul computer, quindi
collegare il velivolo al computer per attivarlo.
https://www.dji.com/phantom-4-rtk/info#downloads

*Per ulteriori informazioni su DJI GS Pro, visitare la pagina web ufficiale https://www.dji.com/ground-station-pro

2. Controllo del livello di batteria

Basso &—————— Alto
AL

0 0:0:0

Premere una volta per verificare il livello di carica della batteria. Premere una volta, quindi ripremere
a lungo per accendere/spegnere.

3. Ricarica della batteria

Presa di alimentazione
11 100 - 240V

-

|
OPPURE

& * Ricaricare completamente le batterie al primo utilizzo.
 Assicurarsi di aver collegato le batterie di volo intelligenti alla stazione di ricarica, come mostrato nella figura sopra.
 Assicurarsi che l'interruttore di selezione della modalita, sulla stazione di ricarica della batteria di volo intelligente,
sia in posizione Ricarica (Charging).
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4. Preparazione del radiocomando

Debole

Cercare di mantenere il velivolo all'interno della zona di
trasmissione ottimale. Se il segnale € debole, regolare
le antenne o far awvicinare il velivolo.

Zona di trasmissione ottimale

5. Preparazione al decollo

Premere I'elica verso il basso sulla
piastra di montaggio e ruotare
nella direzione indicata ) fino

a fissarla.

Le eliche con Le eliche con

i contrassegni neri i contrassegni argentati
vanno associate vanno montate

ai motori con i sui motori privi di

punti neri. contrassegno.

C * Verificare che le eliche siano fissate
correttamente prima di ogni volo.

Rimuovere il morsetto di Accendere il velivolo e il Awviare 'app.
protezione della fotocamera. radiocomando.
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6. Volo

Per un decollo sicuro, assicurarsi che la luce lampeggiante degli indicatori di stato del velivolo sia verde
(utilizzando RTK* o GNSS per il posizionamento).

Decollo

@

l;

%"? OPPURE %‘E ?& (((

! Atterraggio

Tirare lentamente a sé
la levetta sinistra finché

=\
non si tocca
% il suolo.

)

i

Tenere premuto per tre

Comando a stick _ Levetta sinistra secondi per fermare
combinati per awviare/ (in Mode 2) lentamente i motori
arrestare i motori verso I'alto per decollare ’

& ¢ Le eliche rotanti possono essere pericolose. Tenersi a distanza dalle eliche rotanti e dai motori. NON avviare
i motori in spazi ristretti e in presenza di persone nelle vicinanze.
* Tenere sempre le mani sul radiocomando quando i motori sono in funzione.
* Spegnimento dei motori durante il volo: eseguire il CSC (comando a stick combinati) per arrestare i motori.
Puo essere attivata con app DJI o con DJI Mobile SDK (presto compatibile, & selezionabile tramite altre
applicazioni). Arrestare i motori durante il volo solo in situazioni di emergenza e allo scopo di ridurre il rischio

di danni o lesioni.

* Si consiglia di eseguire il posizionamento RTK. Se si utilizza I'app DJI Pilot, accedere al ment Camera View > ¢« > RTK per
attivare Aircraft RTK e iniziare a ricevere segnali RTK. Se si utilizza Mobile SDK, fare riferimento alle informazioni SDK nella

configurazione RTK.

Nell’'app DJI Pilot

Manual Flight (volo |«
manuale)

Waypoint (punti 37 Mapping | 2 Oblique |
del percorso) (mappature) g (obliquo) @

Caratteristiche tecniche

* Velivolo
Peso (batteria ed eliche incluse)

Quota massima di tangenza sopra
il livello del mare

Massima velocita ascensionale
Velocita massima di discesa
Velocita massima

Autonomia di volo
Temperatura operativa
Frequenza operativa

Potenza del trasmettitore (EIRP)

Accuratezza del volo stazionario

1391 g
6000 metri (19685 piedi)

6 m/s (volo automatico); 5 m/s (controllo manuale)
3m/s

50 km/h (modalita P); 58 kmyh (modalita A)

Circa 30 minuti

Da0a40°C

2.400 GHz - 2.483 GHz (Europa, Giappone, Corea)
5.725 GHz - 5.850 GHz (altri Paesi/regioni)

2.4 GHz: < 20 dBm (CE/MIC/KCC)

5.8 GHz: < 26 dBm (FCC/SRRC/NCC)

RTK attivato e correttamente funzionante:
verticale: 0,1 m; orizzontale: 0,1 m
RTK disattivato:

verticale: 0,1 m (con posizionamento visivo); +0,5 m (con posizionamento GNSS)
orizzontale: +0,3 m (con posizionamento visivo); +1,5 m (con posizionamento GNSS)

Slittamento della posizione dellimmagine La posizione del centro della fotocamera ¢ relativa al centro di fase dellantenna D-RTK integrata

* GNSS

GNSS a elevata sensibilita e frequenza
singola

sotto I'asse del corpo del velivolo: (36, 0 e 192 mm) gia applicato alle coordinate di immagine nei
dati Exif. Gli assi positivi X, y e z del corpo del velivolo puntano, rispettivamente, in avanti, a destra
e verso il basso del velivolo.

GPS + BeiDou + Galileo* (Asia); GPS + GLONASS + Galileo* (altre regioni)

GNSS RTK multi-frequenza, multi-sistema Frequenza utilizzata

ad alta precisione
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GPS: L1/L2; GLONASS: L1/L2; BeiDou: B1/B2; Galileo*: E1/E5
TTFF: <50's

Accuratezza di posizionamento: verticale 1,5 cm + 1 ppm (RMS); orizzontale 1 cm + 1 ppm (RMS).
1 ppm indica un errore con un aumento di 1 mm su 1 km di movimento.

Accuratezza di velocita: 0,03 m/s



* Funzioni di mappatura
Accuratezza di mappatura™

Distanza di campionamento
del terreno (GSD)

Efficienza di acquisizione

* Sospensione cardanica
Intervallo controllabile

* Sistemi di visione
Intervallo di velocita
Intervallo di quota
Intervallo di funzionamento
Intervallo di rilevamento degli ostacoli
Ambiente operativo

* Sistema di rilevamento a infrarossi
Intervallo di rilevamento degli ostacoli
Ambiente operativo

* Fotocamera
Sensore
Obiettivo

Intervallo ISO

Otturatore meccanico
Otturatore elettronico
Dimensioni massime dell'immagine
Modalita di registrazione video
Foto
Video
File system supportati
Schede SD supportate
Temperatura operativa

* Radiocomando
Frequenza operativa

Potenza del trasmettitore (EIRP)
Distanza massima di trasmissione

Batteria integrata

Tensione operativa

Supporto per dispositivi mobili
Temperatura operativa

* Batteria di volo intelligente (PH4-5870mAh-15.2V)

Capacita

Tensione

Tipo di batteria

Energia

Peso netto

Temperatura operativa
Potenza massima di ricarica

L'accuratezza di mappatura soddisfa i requisiti dello standard di precisione ASPRS per le ortofoto
digitali di classe IlI.

(H/36,5) cm/pixel, H indica I'altitudine del velivolo rispetto alla scena di ripresa (unita: m)

Area operativa massima di circa 1 km? per un singolo volo (a un’altitudine di 182 m, vale a dire con
una GSD di circa 5 cm/pixel, che soddisfa i requisiti degli standard di precisione ASPRS per le
ortofoto digitali di classe IIl).

Beccheggio: da - 90° a + 30°

<50 km/h a 2 m (6,6 piedi) dal suolo, in presenza di iluminazione adeguata
0-10m (0 - 33 piedi)

0-10m (0 - 33 piedi)

0,7 - 30 m (2 - 98 piedi)

Superfici a trama definita e con illuminazione adeguata (lux > 15)

0,6 - 23 piedi (0.2- 7 m)
Superficie con materiale a riflessione diffusa e riflettivita > 8% (come pareti, alberi, esseri
umani, ecc.)

CMOS da 1"; pixel effettivi: 20M

Campo visivo (FOV) 84° con 8,8 mm (formato 35 mm equivalente: 24 mm) /2.8 - f/11 messa
a fuoco automatica 1 m - e

Video: 100 - 3.200 (automatica), 100 - 6.400 (manuale);
foto: 100 - 3.200 (automatica), 100 - 12.800 (manuale)

8-1/2000's

8-1/8000's

4864 x 3648 (4:3); 5472 x 3648 (3:2)

H.264, 4K: 3840 x 2160 30p

JPEG

MOV

FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)

microSD, capacita massima: 128 GB. Caratteristiche richieste Classe 10 o UHS-1
Da0a40°C

Da 2.400 GHz a 2.483 GHz (Europa, Giappone, Corea)
Da 5.725 GHz a 5.850 GHz (altri Paesi/regioni)

2.4 GHz: < 20 dBm (CE/MIC/KCC); 5.8 GHz: < 26 dBm (FCC/SRRC/NCC)

FCC/NCC: 7 km; CE/MIC/KCC/SRRC: 5 km
(senza ostacoli né interferenze)

LiPo 2S 6000 mAh
12Aa74V

Tablet e smartphone
Da0a40°C

5.870 mAh
152V

LiPo 45

89,2 Wh

4689
Da-10a40°C
160 W

* Stazione di ricarica della batteria di volo intelligente (PHANTOM 4 CHARGING HUB)

Tensione
Temperatura operativa

* Adattatore di alimentazione CA (PH4C160)

Tensione
Potenza nominale

* Supportato in futuro.

175V
Da5a40°C

174V

160 W
Per ulteriori informazioni, scaricare il manuale d’uso alla pagina:

http://www.dji.com/phantom-4-rtk

x Questa guida di avvio rapido & soggetta a modifiche senza preavviso.

** La precisione effettiva dipende dall'illuminazione e dai motivi circostanti,

dallaltitudine del velivolo, dal software di mappatura utilizzato e da altri

fattori durante le riprese.

PHANTOM & un marchio registrato di DJI.
Copyright © 2019 DJI Tutti i diritti riservati.
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Phantom 4 RTK

De PHANTOM™ 4 RTK is een intelligente drone voor mapping en imaging die in staat is tot zeer nauwkeurige
mappingfuncties. De drone heeft een ingebouwd DJI™ on-board D-RTK-systeem*, dat gegevens met
precisie levert voor op de centimeter nauwkeurige positionering. Multidirectionele obstakeldetectie wordt
mogelijk gemaakt door voorwaarts, achterwaarts en neerwaarts zicht en infraroodsensoren*. De camera
heeft een 1-inch 20-megapixel CMOS-sensor die is ondergebracht in een gimbal met hoge stabiliteit. Als het
gaat om kaarten, elimineert de krachtige mechanische sluiter de spleetsluitervervorming bij het snel maken
van foto’s. Beeldgegevens kunnen worden gebruikt om kaarten voor veldplanning te genereren wanneer een
DJI AGRAS™ drone wordt gebruikt. Bovendien kunnen gebruikers beelden importeren naar de DJI TERRA™
applicatie of mappingsoftware van derden om zeer nauwkeurige kaarten samen te stellen voor verschillende
toepassingen.

1. Gimbal en camera 9. Motoren
2. Neerwaarts zichtsysteem 10. Propellers
3. Micro USB-poort 11. Indicators dronestatus
4. Camera-/koppelingsstatusindicator 12, OCUSYNC™-antenne’s
en koppelingknop 13. On-board D-RTK™-antenne
5. microSD-kaartsleuf camera 14. Achterwaarts zichtsysteem
6. Voorwaarts zichtsysteem 15. Intelligent Flight Battery
7. Infraroodsensorsysteem 16. Aan-/uitknop
8. LED's voorzijde 17. Indicators accuniveau M

* Dit moet gebruikt worden in combinatie met Network RTK Service, een DJI D-RTK 2 GNSS mobiel station met hoge
precisie (apart verkocht) of PPK-gegevens (Post-Processed Kinematic) (aanbevolen wanneer het RTK-signaal zwak is
tijdens bedrijf).

Het zichtsysteem en infraroodsensorsysteem worden beinvioed door omgevingsomstandigheden. Lees de
gebruikershandleiding voor meer informatie.
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Afstandsbediening

De afstandsbediening is voorzien van DJI’s transmissietechnologie voor lange afstand, OcuSync, die in staat
is de drone en de cardanische camera te besturen met een maximaal zendbereik van 7 km*. Een mobiel
apparaat kan via de USB-poort op de afstandsbediening worden aangesloten om de DJI Pilot-app (voor
Android), GS Pro (voor iOS) of een app van derden die is ontwikkeld met behulp van de DJI Mobile SDK* te
gebruiken. De maximale accuduur van de afstandsbediening is ca. 6 uur*.

-

. Aan-/uitknop 10. Beugel

2. Knop Return to Home 11. Gimbalwiel
(RTH) (terug naar 12. Gereserveerd bellen
thuisbasis) 183. Video-opnameknop

3. Joysticks 14. Pauzeschakelaar

4. Status-LED 15. Sluiterknop*

5. Acculniveau—LED’s 16. Gereserveerde lege knop

6. Voedingspoort 17. C1- en C2-knoppen

7. Houder mobiel apparaat (aanpasbaar)

8. Positioneringslipjes kleine 18. USB-poort (voor verbinding
apparatuur (voor mobiele met mobiel apparaat)
telefoons) 19. Micro USB-poort

9. Antennes

Ingeklapt

De onderstaande afbeelding toont de functie die met elke beweging van de joystick wordt uitgevoerd.
Modus 2 wordt als voorbeeld gebruikt. Met de linkerjoystick regel je de hoogte en koers, terwijl je met
de rechterjoystick vooruit, achteruit, naar links en rechts kunt bewegen. Met de gimbal regel je de
kanteling van de camera.

Linkerjoystick I Rechterjoystick Voorun Gimbalwiel
Omhoog :
T 0 1 (¢
©) — ﬁ (2
I
¥ $ ! \
Omlaag }
! Acmerun
|
I
I
CA)  Gow) </\» 1
I
L\nksaf Rechtsaf } Links Rechts \

* De afstandsbediening kan de maximale overdrachtsafstand (FCC) bereiken in een groot open gebied zonder
elektromagnetische interferentie, en tot een hoogte van circa 120 meter.
Bezoek de DJI Developer-website voor meer informatie over de DJI Mobile SDK. https://developer.dji.com/mobile-sdk
De maximale bedrijfstijd is getest in een laboratoriumomgeving en is alleen ter indicatie.
Er worden alleen foto’s gemaakt als de sluiterknop volledig is ingedrukt.
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1.DJI Mobile Apps of DJI Assistant 2 downloaden

Als je je Phantom 4 RTK voor de eerste keer gebruikt, activeer je hem met de DJI Pilot-app, DJI
GS Pro of DJI ASSISTANT™ 2. Zorg ervoor dat je mobiele apparaat of computer toegang heeft tot
internet.

Zoek naar DJI Pilot of DJI GS Pro* in Google Pay of App Store of scan de QR-code om de app op je
mobiele apparaat te downloaden.

E B

DJI Pilot DJI GS Pr

Als je een app van derden gebruikt, download dan DJI Assistant 2 van de officiéle DJI-website op je
computer en sluit vervolgens de drone op de computer aan om het te activeren.
https://www.dji.com/phantom-4-rtk/info#downloads

*Bezoek de officiéle DJI-website voor meer informatie over DJI GS Pro. https://www.dji.com/ground-station-pro

. Accuniveaus controleren

Laag &——» Hoog

¥

0 0:0:0

Laag &—— Hoog

S XeEeHe

Druk eenmaal op de knop om het accuniveau te controleren. Druk eenmaal en druk vervolgens
opnieuw en houd vast om aan/uit te zetten.

3.
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Laad de accu’s op

Stopcontact

@ 100 - 240V

-

& | aad de accu’s volledig op voor het eerste gebruik.
 Sluit de Intelligent Flight Batteries aan op de Charging Hub zoals getoond in de afbeelding hierboven.
® Zorg ervoor dat de modusschakelaar van de Charging Hub van de Intelligent Flight Battery in de stand Charging
Mode (Oplaadmodus) staat.



4. Voorbereiden van de afstandsbediening

Uitklappen

! Probeer de drone binnen het optimale zendbereik te
houden. Als het signaal zwak is, pas je de antennes
aan of laat je de drone dichterbij vliegen.

Optimaal zendbereik

5. Voorbereiding voor opstijgen

Druk de propellers op de
montageplaat en draai ze in de
vergrendelstand ) totdat ze
vastzitten.

Zwarte Zilveren
propellerringen gaan propellerringen gaan
op motoren met op motoren zonder
zwarte stippen. zwarte stippen.

C  Controleer védr elke viucht of
de propellers goed vastzitten.

Verwijder de gimbalklem van de Schakel de afstandsbediening Start de app.
camera. en de drone in.
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6. Viucht

Zorg er voor een veilige start voor dat de statusindicators van de drone langzaam groen knipperen

(met RTK* of GNSS voor positionering).
Opstijgen | Landing
Linkerjoystick
_—_ langzaam omlaag
totdat de drone

= ) 7 ) sl o (
\% l/ Q \y % de grond raakt
| Houd drie seconden
Combination Stick Command voor Linkerjoystick (in & ingedrukt om de

het starten/stoppen van de motoren Modus 2) langzaam motoren te stoppen
omhoog voor opstijgen

& * Roterende propellers kunnen gevaarlijk zijn. Blijf uit de buurt van de roterende propellers en motoren. Start
de motoren NIET in krappe ruimten of wanneer er mensen in de buurt zijn.

¢ Houd je handen altijd op de afstandsbediening wanneer de motoren draaien.

* De motoren tijdens het vliegen stoppen: Voer de gecombineerde joystickopdracht (CSC) uit om de

motoren te stoppen. Het kan worden ingeschakeld in een DJl-app of via DJI Mobile SDK (ondersteuning

binnenkort verkrijgbaar, vereist een selectie in de app van derden). Schakel de motoren alleen tijdens de

vlucht uit in noodsituaties wanneer dit de kans op schade of letsel verkleint.

* RTK-positionering wordt aanbevolen. Als je de DJI Pilot-app gebruikt, ga je naar Cameraweergave > see > RTK
om drone RTK in te schakelen en selecteer een methode voor het ontvangen van RTK-signalen. Raadpleeg SDK-
documenten op RTK-configuratie als je de mobiele SDK gebruikt.

Waypoint E Mapping a Schuin a

In de DJI Pilot-app

Handmatige viucht

Technische gegevens

* Drone
Gewicht (accu en propellers inbegrepen) 1391 g
Max. servicehoogte boven zeeniveau 6000 m

Max. stijgsnelheid 6 m/s (automatische vlucht); 5 m/s (handmatige bediemng
Max. daalsnelheid 3m/s
Max. snelheid 50 km/u (P-modus); 58 km/u (A-modus)
Max. viiegtijd Circa 30 minuten
Bedrijfstemperatuur 0°Ctot40°C
Gebruiksfrequentie 2,400 GHz tot 2,483 GHz (Europa, Japan, Korea)
5,725 GHz tot 5,850 GHz (andere landen/regio’s)
Zendervermogen (EIRP) 2,4 GHz: < 20 dBm (CE / MIC / KCC)
5,8 GHz: < 26 dBm (FCC / SRRC / NCC)
Nauwkeurigheidsbereik bij zweven RTK is ingeschakeld en werkt goed:

Verticaal: + 0,1 m; Horizontaal: + 0,1 m
RTK is uitgeschakeld:

Verticaal: + 0,1 m (met zichtpositionering); + 0,5 m (met GNSS-positionering)

Horizontaal: + 0,3 m (met zichtpositionering); + 1,5 m (met GNSS-positionering)

Offset beeldpositie De positie van het middelpunt van de camera is in verhouding tot het fasemiddelpunt van de on-
board D-RTK-antenne onder de as van het dronechassis: (36, 0, en 192 mm) reeds toegepast voor
de beeldcoordinaten in Exif-gegevens. De positieve x-, y- en z-assen van het dronechassis wijzen
respectievelijk naar de voorkant, rechterkant en onderkant van de drone.

* GNSS

GNSS met enkele frequentie en hoge GPS + BeiDou + Galileo* (Azi¢); GPS + GLONASS + Galileo* (elders)

gevoeligheid

RTK GNSS met hoge precisie, meerdere Gebruikte frequentie

frequenties en multisysteem GPS: L1/L2; GLONASS: L1/L2; BeiDou: B1/B2; Galileo*: E1/E5
TTFF-tijd: <50 s
Nauwkeurigheid positionering: Verticaal 1,5 cm + 1 ppm (RMS); horizontaal 1 cm + 1 ppm (RMS).
1 ppm duidt een fout aan met een toename van 1 mm over 1 km beweging.
Snelheidsnauwkeurigheid: 0,03 m/s
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* Mappingfuncties
Nauwkeurigheid mapping**

Ground Sample Distance (GSD)
Mappingefficiéntie

* Gimbal
Regelbaar bereik

* Zichtsysteem
Snelheidsbereik
Hoogtebereik
Werkingsbereik
Bereik obstakeldetectie
Werkingsomgeving

* Infraroodsensorsysteem
Bereik obstakeldetectie
Werkingsomgeving

* Camera
Sensor
Lens

ISO-bereik

Mechanische sluiter

Elektronische sluitertijd

Maximale beeldgrootte

Video-opnamemodi

Photo

Video

Ondersteunde bestandssystemen

Ondersteunde SD-kaarten

Bedrijfstemperatuur
 Afstandsbediening

Gebruiksfrequentie

Zendervermogen (EIRP)
Max. zendafstand

Ingebouwde accu
Bedrijfsspanning
Houder mobiel apparaat
Bedrijfstemperatuur

* Intelligent Flight Battery (PH4-5870mAh-15.2V)

Capaciteit

Spanning

Accutype

Vermogen
Nettogewicht
Bedrijfstemperatuur
Max. oplaadvermogen

* Intelligent Flight Battery Charging Hub (PHANTOM 4 CHARGING HUB)

Spanning
Bedrijfstemperatuur
* AC-voedingsadapter (PH4C160)
Spanning
Nominaal vermogen

Wordt later ondersteund

De nauwkeurigheid van mapping voldoet aan de eisen van de ASPRS-nauwkeurigheidsnormen
voor digitale orthofoto’s klasse Il

(H/36,5) cm/pixel, H geeft de hoogte van de drone aan ten opzichte van de scéne (eenheid: m)

Max. werkgebied van ca. 1 km?® voor een enkele viucht (op een hoogte van 182 m, d.w.z. GSD
is ca. 5 cm/pixel en voldoet aan de eisen van de ASPRS-nauwkeurigheidsnormen voor digitale
orthofoto's klasse |Il).

Toonhoogte: -90 ° tot +30 ©

< 50 km/u bij 2 meter boven de grond met voldoende verlichting

0- 10 meter

0- 10 meter

0,7 - 30 meter

Oppervlakken met een duidelijke structuur en voldoende verlichting (> 15 lux)

0,2 - 7 meter
Opperviak met diffuus reflectiemateriaal en reflectie > 8% (zoals muur, bomen, mensen enz.)

1inch CMOS, effectieve pixels: 20M

FOV (gezichtsveld) 84 °, 8,8 mm (35 mm formaat equivalent: 24 mm), f/2,8 - f/11. autofocus
bij1m-oco

Video: 100 - 3200 (automatisch), 100 - 6400 (handmatig); foto: 100 - 3200 (automatisch),
100 - 12800 (handmatig)

8-1/2000 s

8-1/8000's

4864x3648 (4:3); 5472x3648 (3:2)

H.264, 4K: 3840x2160 30 p

JPEG

MOV

FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)

microSD, max. capaciteit: 128 GB. Klasse 10- of UHS-1-rating vereist

0°Ctot40°C

2,400 GHz tot 2,483 GHz (Europa, Japan, Korea)
5,725 GHz tot 5,850 GHz (andere landen/regio’s)

2,4 GHz: < 20 dBm (CE /MIC / KCC); 5,8 GHz: < 26 dBm (FCC / SRRC / NCC)

FCC /NCC: 7 km; CE/MIC /KCC / SRRC: 5 km
(Vrij van obstakels en interferentie)

6000 mAh LiPo 2S
12Abij74V

Tablets en smartphones
0°Ctot40°C

5870 mAh
15,2V

LiPo 43

89,2 Wh

4689

-10°C tot 40 °C
160 W

175V
0°Ctot40°C

174V
160 W

Download de gebruikershandleiding voor meer informatie:
http://www.dji.com/phantom-4-rtk

x Deze Snelstartgids kan zonder voorafgaande kennisgeving worden gewijzigd.

De werkelijke nauwkeurigheid hangt af van de omringende verlichting
en patronen, de vlieghoogte, de gebruikte mappingsoftware en andere
factoren tijdens het maken van opnames.

PHANTOM is een handelsmerk van DJI.

Copyright © 2019 DJI Alle rechten voorbehouden.
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Phantom 4 RTK

O PHANTOM™ 4 RTK é um drone de mapeamento inteligente e imagens capaz de funcdes de
mapeamento altamente precisas. A aeronave tem um DJI™ Onboard D-RTK* integrado, que fornece
dados de precisédo para uma precisdo de posicionamento ao centimetro. O sensor multidirecional de
obstaculos é ativado pela viséo frontal, traseira e descendente e sensores de infravermelhos*. A camara
possui um sensor CMOS de 20 megapixéis de 1 polegada dentro de uma suspenséo carda de alta
estabilidade. No que diz respeito ao mapeamento, o obturador mecéanico de elevado desempenho elimina
a distor¢cdo do obturador inicial ao captar imagens em alta velocidade. Os dados da imagem podem ser
utilizados para gerar mapas para planeamento de campo ao operar uma aeronave DJI AGRAS™. Os
utilizadores também podem importar fotografias para a aplicagdo DJI TERRA™ ou para um software de
mapeamento de terceiros para compor mapas altamente precisos para diferentes aplicagdes.

1. Suspensao carda e camara 9. Motores

2. Sistema de visdo para baixo 10. Hélices

3. Porta micro USB 11. Indicadores de estado

4. Indicador do estado da camara/ do drone
ligagao e botdo Ligagao 12. Antenas OCUSYNC™

5. Ranhura para cartdo microSD da 13, Antena Onboard D-RTK™
camara 14. Sistema de visao traseira

6. Sistema de visdo para a frente 15. Bateria de voo inteligente

7. Sistema de detecao de 16. Bot&o de alimentag&o
infravermelhos 17. Indicadores do nivel

8. LED frontais da bateria

* Deve ser utilizado com servico de rede RTK, uma estacdo mével GNSS de elevada precisao DJI D-RTK 2 (adquirido
em separado) ou dados cinematicos poés-processados (PPK) (recomendado quando o sinal RTK esta fraco durante
o funcionamento).

Os sistemas de visdo e detecao de infravermelhos sdo afetados pelas condi¢des circundantes. Leia o Manual do
Utilizador para saber mais.
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Telecomando

O telecomando inclui a tecnologia de transmiss&o de longo alcance OcuSync da DJI com capacidade
para controlar a aeronave e a camara com suspensdo cardd a uma distancia de transmisséo
maxima de 7 km (4,3 milhas)*. Pode ligar um dispositivo mével ao telecomando através da porta USB
para utilizar a aplicagdo DJI Pilot (para Android), GS Pro (para los) ou uma aplicagdo de terceiros
desenvolvida utilizando o DJI Mobile SDK*. A duragdo maxima da bateria do telecomando é de,
aproximadamente, 6 horas*.

.

10. Guiador
11. Botdo da suspenséo carda
12. Botdo Reservado

. Botdo de alimentacéo

Bot&o de regresso

a posigéo inicial (RTH)

Manipulos de controlo

LED de estado

LED de nivel da bateria

Porta de alimentacédo

Suporte para dispositivo

movel

8. Patilhas de
posicionamento para
dispositivos pequenos
(para telemoveis)

9. Antenas

n

14. Interruptor de pausa
15. Bot&o do obturador*

NOoO Ok W

17. Botdes C1 e C2
(personalizavel)

18. Porta USB (para ligagéo do
dispositivo mével)

19. Porta micro USB

Dobrado

A figura abaixo apresenta a fun¢cdo que cada movimento do manipulo de controlo executa, utilizando
o0 Modo 2 como exemplo. O seletor esquerdo controla a altitude e o rumo da aeronave e o seletor
direito controla os movimentos para a frente, para trés, para a esquerda e para a direita. O botdo da
suspensdo carda controla a inclinagdo da camara.

Manipulo esquerdo | Manipulo direito Para a frente Bot&o da suspensao carda
Para cima | ﬁ
0 0D
| 9
® ) — ® ZA& \°
I
¥ 2 ! ¥
Para baixo 1 ‘ \
| Para tras
|
|
@ VSRR S
esgz::daa vcii:?e’\?a | Esquerda Direita \

* O telecomando pode alcancar a sua distdncia méaxima de transmissédo (FCC) numa area ampla e aberta, sem
interferéncias eletromagnéticas e a uma altitude de cerca de 120 metros (400 pés).
Visite o site do DJI Developer para obter mais informagdes sobre o DJI Mobile SDK. https://developer.dji.com/mobile-sdk
O tempo de funcionamento maximo testado em laboratério é fornecido a titulo indicativo.
As fotografias s6 seréo tiradas quando o botdo do obturador estiver totalmente pressionado.
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13. Bot&o de gravacao de video

16. Botdo Em branco reservado



1.

Transferir Apps Moveis DJI ou DJI Assistant 2

Quando utilizar o seu Phantom 4 RTK pela primeira vez, ative-o utilizando a aplicagao DJI Pilot, DJI GS
Pro ou DJI ASSISTANT™ 2. Certifique-se de que o seu dispositivo mével ou computador tem acesso
a Internet.

Pesquise "DJI Pilot" ou DJI GS Pro* na Google Play ou App Store ou leia o cédigo QR para transferir
a aplicagao para o seu dispositivo moével.

o%
5 et
DJI Pilot DJI GS Pro

Se estiver a utilizar uma aplicagdo de terceiros, descarregue o DJI Assistant 2 do site oficial DJI no
seu computador e, em seguida, ligue a aeronave ao computador para ativar.
https://www.dji.com/phantom-4-rtk/info#downloads

* Visite o site oficial DJI para obter mais informacdes sobre o DJI GS Pro. https://www.dji.com/ground-station-pro

2.

Verifique os niveis da bateria

Baixo &——————> Alto

¥

0 0:0:0

Prima uma vez para verificar o nivel da bateria. Prima uma vez e, em seguida, prima
novamente de forma continua para ligar/desligar.

3.
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Carregar as baterias

Tomada elétrica
@ 100 - 240 V

& * Carregue totalmente as baterias antes da primeira utilizagéo.
¢ Certifique-se de que liga as baterias de voo inteligentes ao terminal de carregamento conforme
exemplificado na figura acima.
o Certifique-se de que o interruptor de modo do terminal de carregamento da bateria de voo inteligente esta
na posi¢cao Modo de carregamento.



4. Preparar o telecomando

Tente manter a aeronave dentro de uma zona de
transmissao ideal. Se o sinal estiver fraco, ajuste as
antenas ou aproxime a aeronave.

Zona de transmissao ideal

5. Preparar para a descolagem

Pressione a hélice para baixo na
placa de montagem e rode na
diregéo do bloqueio &) até prender.

Os anéis pretos das Os anéis prateados das
hélices encaixam hélices encaixam nos
nos motores com 0s motores sem os pontos
pontos pretos. pretos.

C * Certifique-se de que as hélices
estdo seguras antes de cada voo.

Aplicagao

Retire o grampo da suspenséo Ligue o telecomando Inicie a aplicagéo.
carda da camara. e a aeronave.
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6. Voo

Para uma descolagem segura, certifique-se de que os Indicadores de Estado da Aeronave piscam
lentamente a verde (utilizando RTK* ou GNSS para posicionamento).

Descolagem

| Aterragem

Desloque lentamente

ou @ | E‘I"’& (((
Comando de manfpulos

combinados para ligar/
desligar os motores

Z~—\. 0 manipulo esquerdo
))) para baixo até que

% a aeronave toque
no solo

& Mantenha premido
durante trés segundos
para parar os motores

Desloque lentamente |
0 manipulo esquerdo (no Modo |
2) para cima para descolar

& * As hélices em rotagdo podem ser perigosas. Mantenha-se afastado das hélices e dos motores em rotagéo.
NAO ligue os motores em espagos confinados ou sempre que existam pessoas nas proximidades.
* Mantenha sempre as maos no telecomando quando os motores estiverem em rotacao.
* Parar os motores a meio do voo: execute o CSC para parar os motores. Pode ser ativado numa aplicagao
DJI ou através do DJI Mobile SDK (suporte disponivel em breve, requer uma selegdo na aplicaciao
de terceiros). Pare os motores durante o voo apenas em situagdes de emergéncia, sempre que seja
necessario fazé-lo para minimizar os riscos de danos ou ferimentos.

* O posicionamento RTK é recomendado. Se estiver a utilizar a aplicacdo DJI Pilot, aceda a Vista de Camara > see >
RTK para ativar Aeronave RTK e selecione um método para receber sinais RTK. Se utilizar o SDK Mével, consulte
os documentos SDK na configuracao RTK.

Na aplicacao DJI Pilot

Voo manual

> ; >
pgsogéggrﬁ E Vepeamente a cntace @

Especificacoes

* Aeronave
Peso (incluindo bateria e hélices)

Limite de funcionamento méximo
acima do nivel do mar

Velocidade méax. de subida
Velocidade max. de descida
Velocidade méxima

Tempo méximo de voo
Temperatura de funcionamento
Frequéncia de funcionamento

Alimentag&o do transmissor (EIRP)

Intervalo de precisao de voo

Desvio de posi¢ao da imagem

* GNSS

GNSS de elevada sensibilidade de
frequéncia unica

RTK GNSS de elevada precisao para

varios sistemas multifrequéncia

60

1391 g
6000 m (19 685 pés)

6 m/s (voo automatico); 5 m/s (controlo manual)
3m/s

31 mph (50 kph) (modo P); 36 mph (58 km/h) (modo A)
Aprox. 30 minutos

0°a40°C (32°a 104°F)

2,400 GHz a 2,483 GHz (Europa, Japéo, Coreia)
5,725 GHz a 5,850 GHz (Outros paises/regioes)
2,4 Ghz: < 20 Dbm (CE/MIC/KCC)

5,8 Ghz: < 26 Dbm (FCC/SRRC/NCC)

RTK ativado e a funcionar corretamente:

Vertical: + 0,1 m; Horizontal: + 0,1 m

RTK desativado:

Vertical: + 0,1 m (com posicionamento por vis&o); + 0,5 m (com posicionamento GNSS)
Horizontal: + 0,3 m (com posicionamento por visdo); + 1,5 m (com posicionamento GNSS)

A posigao do centro da camara € relativa ao centro da fase da antena Onboard D-RTK, que
se encontra por baixo do eixo da estrutura da aeronave: (36, 0 e 192 mm) ja aplicada as
coordenadas da imagem em dados Exif. Os eixos positivos x, y e z da estrutura da aeronave
apontam para a frente, direita e para baixo da aeronave, respetivamente.

GPS + BeiDou + Galileo™ (Asia); GPS + GLONASS + Galileo™ (outras regioes)

Frequéncia utilizada

GPS: L1/L2; GLONASS: L1/L2; BeiDou: B1/B2; Galileo*: E1/E5

Tempo de fixag&o inicial: < 50 s

Precisao de posicionamento: vertical de 1,5 cm + 1 ppm (RMS); horizontal de 1 cm + 1 ppm (RMS).
1 ppm indica um erro com um aumento de 1 mm superior a 1 km de movimento.

Preciséo da velocidade: 0,03 m/s



* Fungbes de mapeamento
Precisdo de mapeamento™

Distancia de amostra de solo (GSD)
Eficiéncia de aquisicéo

 Suspens&o carda
Amplitude controlavel

* Sistema de visdo
Intervalo de velocidade
Intervalo de altitude
Intervalo de funcionamento
Intervalo de dete¢&o de obstaculos
Ambiente de funcionamento

* Sistema de detecéo de infravermelhos
Intervalo de detec¢&o de obstaculos
Ambiente de funcionamento

* Camara
Sensor
Lente

Gama ISO

Obturador mecanico

Obturador eletrénico

Tamanho maximo da imagem

Modos de gravagéo de video

Fotografia

Video

Sistemas de ficheiros suportados

Cartées SD compativeis

Temperatura de funcionamento
* Telecomando

Frequéncia de funcionamento

Alimentagéo do transmissor (EIRP)
Distancia maxima de transmissao

Bateria incorporada

Tens&o de funcionamento
Suporte para dispositivo mével
Temperatura de funcionamento

* Bateria de voo inteligente (PH4-5870mAh-15.2V)

Capacidade

Tensédo

Tipo de bateria

Energia

Peso liquido

Temperatura de funcionamento
Poténcia max. de carregamento

 Terminal de carregamento da bateria de voo inteligente

(PHANTOM 4 CHARGING HUB)

Tenséo

Temperatura de funcionamento
* Transformador CA (PH4C160)

Tensao

Poténcia nominal

compativel posteriormente

A precisao de mapeamento cumpre os requisitos das normas de preciséo ASPRS para
ortofotografias digitais de classe IlI.

(A/36,5) cm/pixel, A indica a altitude da aeronave relativa a cena fotogréfica (unidade: m)

Area operacional de aproximadamente 1 km? para um tnico voo (a uma altitude de 182 m,
ou seja, a GSD ¢é de aproximadamente 5 cm/pixel, 0 que cumpre os requisitos das normas
de precisao ASPRS para ortofotografias digitais de classe IIl).

Movimento: -90° a +30°

<50 km/h (31 mi/h) a 2 m (6,6 pés) acima do solo com luz adequada
0-10m (0 - 33 pés)

0-10m (0 - 33 pés)

0,7-30m (2-98 pés)

Superficies com padrdes claros e iluminagao adequada (> 15 lux)

0,2-7m (0,6 - 23 pés)
Superficie com material refletor difuso e refletividade > 8% (tal como paredes, arvores, seres
humanos, etc.)

CMOS de 1" pixeis reais: 20M

FOV (Campo de vis&o) 84°, 8,8 mm (formato equivalente a 35 mm: 24 mm), f/2,8 - f/11, focagem
automaticaem 1 m - oo

Video: 100 - 3200 (Auto), 100 - 6400 (Manual); Fotografia: 100 - 3200 (Auto), 100 - 12800 (Manual)
8-1/2000 s

8-1/8000's

4864x3648 (4:3); 5472x3648 (3:2)

H.264, 4K: 3840x2160 30p

JPEG

MOV

FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)

microSD, capacidade méxima: 128 GB Classificagao necesséria de Classe 10 ou UHS-1
0°a40°C (32°a 104°F)

2,400 GHz a 2,483 GHz (Europa, Japao, Coreia)
5,725 GHz a 5,850 GHz (Outros paises/regioes)

2,4 GHz: < 20 dBm (CE/MIC/KCC); 5,8 GHz: < 26 dBm (FCC/SRRC/NCC)

FCC/NCC: 7 km (4,3 milhas); CE/MIC/KCC/SRRC: 5 km (3,1 milhas)
(desobstruida, sem interferéncias)

6000 mAh LiPo 28
12Aa74V

Tablets e smartphones
32°a104° F (0° a 40° C)

5870 mAh

152V

LiPo 48

89,2 Wh

468 g

14°a104° F (-10°a 40° C)
160 W

17,5V
41°2104°F (5°a40°C)

174V
160 W

Transfira 0 manual do utilizador para obter mais informacoes:
http://www.dji.com/phantom-4-rtk

x Este guia de inicio rapido esté suijeito a alteracoes sem aviso prévio.

** A precisao real depende da iluminag&o e padrdes circundantes,

da altitude da aeronave, do software de mapeamento utilizado

e de outros fatores ao fotografar.

PHANTOM ¢é uma marca comercial da DJI.
Copyright © 2019 DJI Todos os direitos reservados.

6l



Phantom 4 RTK

O PHANTOM™ 4 RTK ¢ um drone de mapeamento e geragéo de imagens inteligente, capaz de
executar operagbes de mapeamento altamente precisas. A aeronave possui um D-RTK* da DJI™
integrado a bordo, que fornece dados de precisdo para exatiddo do posicionamento em nivel de
centimetros. O sensor de obstaculo multidirecional é habilitado por sensores* infravermelhos e visuais
frontal, traseiro e inferior. A camera possui um sensor CMOS de 20 megapixeis de 1 polegada dentro
de um estabilizador de alta estabilidade. Quando se trata de mapeamento, o obturador mecanico de
alto desempenho elimina a distorcdo do obturador durante a captura de imagens em alta velocidade.
Os dados das imagens podem ser usados para gerar mapas para planejamento de campo ao operar
uma aeronave AGRAS™ da DJI. Os usuarios também podem importar fotos para o aplicativo DJI
TERRA™ ou para um software de mapeamento terceirizado para gerar mapas altamente precisos para
diversos usos.

1. Estabilizador e camera 9. Motores

2. Sistema visual inferior 10. Hélices

3. Entrada micro USB 11. Indicadores de status
4. Indicador de status da camera/ da aeronave

vinculagao e botdo de vinculacdo  12. Antenas OCUSYNC™
5. Compartimento do cartdo microSD 13, Antena D-RTK™ a bordo

da camera 14. Sistema visual traseiro
6. Sistema visual dianteiro 15. Bateria de voo inteligente
7. Sistema de detecg&o por 16. Botéo liga/desliga
infravermelho 17. Indicadores de nivel
8. LEDs frontais da bateria

*Isso deve ser usado com o servigo de rede RTK, uma estacdo mével GNSS de alta precisdo DJI D-RTK 2 (adquirida
separadamente) ou dados cinematicos pés-processados (PPK) (recomendado quando o sinal RTK estiver fraco
durante a operac&o).

Os sistemas visual e de detecgao por infravermelho sdo afetados pelas condigbes adjacentes. Leia o Manual do
Usuério para obter mais informacoes.
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Controle remoto

O controle remoto possui a tecnologia de transmisséo de longo alcance OcuSync da DJI, capaz de
controlar a aeronave e a camera do estabilizador com alcance maximo de transmissédo de 7 km*. Um
dispositivo mével pode ser conectado ao controle remoto através da entrada USB para usar os aplicativos
DJI Pilot (para Android), GS Pro (para iOS), ou um aplicativo de terceiros, desenvolvido usando o DJI
Mobile SDK*. A duragdo méxima da bateria do controle remoto é de aproximadamente 6 horas*.

. Botéo liga/desliga

Bot&o Retorno & Base

(Return to Home, RTH)

3. Pinos de controle

4. LED de status

5. LEDs de nivel da
bateria

6. Entrada de alimentagédo

7. Suporte do dispositivo
movel

8. Guias de
posicionamento do
dispositivo mével (para
celulares)

9. Antenas

10. Alca

11. Botdo do estabilizador

12. Botdo Reservado

13. Botdo de gravacéo de
video

14. Interruptor de pausa

15. Botdo do obturador®

16. Botdo sem fungéo
reservado

17. Botdes C1 e C2
(personalizaveis)

18. Entrada USB (para conexao
de dispositivos moveis)

19. Entrada micro USB

N —

Dobrado

A figura abaixo mostra a fungédo que cada movimento dos pinos de controle executa, usando o Modo 2 como
exemplo. O pino esquerdo controla a altitude e a direcdo da aeronave, enquanto o pino direito controla
os movimentos para frente, para trés, para a esquerda e para a direita. O botdo do estabilizador controla
a inclinagéo da camera.

Botéo do
Pino esquerdo bara cima i Pino direito Pargme estabilizador
I
5 c . 3 (9
® | ® §
¥ s 2 | \ 4 N\
Para baixo } ‘
: Para tras
i
i
@ & ZAX ) (oW @ ZM > 1
Vi Vi |
a es(‘;jerrda a d‘\z\rm 1 P e \

* O controle remoto é capaz de atingir sua distancia maxima de transmissdo (FCC) em uma drea sem obstrucoes e sem
interferéncia eletromagnética a uma altitude de aproximadamente 120 metros.
Visite o site do desenvolvedor DJI para obter mais informagdes sobre o DJI Mobile SDK.
https://developer.dji.com/mobile-sdk
O tempo méximo de funcionamento é testado em ambiente de laboratério, apenas para sua referéncia.
Imagens s6 serédo capturadas quando o botédo do obturador estiver totalmente pressionado.
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. Baixe os aplicativos méveis da DJI ou o DJI Assistant 2

Ao usar o Phantom 4 RTK pela primeira vez, ative-o usando os aplicativos DJI Pilot, DJI GS Pro ou
DJI ASSISTANT™ 2. Certifique-se de que seu dispositivo mével ou computador tenham acesso
a internet.

Procure o DJI Pilot ou o DJI GS Pro* no Google Play ou na Apple Store, ou escaneie o cédigo QR
para baixar o aplicativo em seu dispositivo mével.

DJI Pilot DJI GS Pr
Se estiver usando um aplicativo de terceiros, baixe o DJI Assistant 2 do site oficial da DJI no seu
computador e conecte a aeronave ao computador para ativag&o.
https://www.dji.com/phantom-4-rtk/info#downloads

* Visite o site oficial da DJI para obter mais informacdes sobre o DJI GS Pro. https://www.dji.com/ground-station-pro

. Verifique os niveis da bateria

Baixo &——————> Alto

¥

0 0:0:0

Pressione uma vez para verificar o nivel da bateria. Pressione uma vez; em seguida, pressione
novamente e segure para ligar/desligar.

3.
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Carregue as baterias

Tomada elétrica
1 1) 100a240V

-

& ¢ Carregue totalmente as baterias antes de usé-las pela primeira vez.
o Certifique-se de conectar as baterias de voo inteligente ao carregador com multiplas entradas, conforme
mostrado na figura acima.
e Certifique-se de que o interruptor de modo do carregador com mdltiplas entradas da bateria de voo
inteligente esteja na posigdo Modo de Carregamento.



4. Prepare o controle remoto

Desdobrar

! Tente manter a aeronave dentro da zona de
| transmissao ideal. Se o sinal estiver fraco, ajuste
as antenas ou voe a aeronave mais perto.

Faixa de transmissé&o ideal

5. Preparacao para a decolagem

Pressione a hélice para baixo
na placa de montagem e gire
na dire¢do da trava 8) até ficar
firme.

Os anéis pretos das Os anéis prateados
hélices s&o instalados das hélices séo

em motores com instalados em motores
pontos pretos. sem pontos pretos.

C * Antes de cada voo, verifique se
as hélices estdo bem presas.

Aplicativo

Remova o grampo do Ligue o controle remoto Abra o aplicativo.
estabilizador da camera. € a aeronave.
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6. Voo

Para uma decolagem segura, certifique-se de que os indicadores de status da aeronave pisquem
em verde lentamente (usando o RTK* ou o0 GNSS para posicionamento).

Decolagem

Use a combinacao do comando dos
pinos para ligar/desligar os motores

! Aterrissagem

— Moya lentamente

o pino esquerdo para

% baixo até tocar o solo
Segure por trés

& segundos para parar
0s motores

OU@ 5@' (IE)

Mova lentamente o pino
esquerdo para cima (no |
Modo 2) para decolar

& * Heélices em movimento podem ser perigosas. Fique longe dos motores e das hélices enquanto estiverem
girando. NAO ligue os motores em dreas confinadas ou quando houver pessoas préximas.
* Mantenha sempre as méos no controle remoto enquanto os motores estiverem girando.
¢ Parada dos motores em pleno voo: Execute o CSC para parar os motores. Ele pode ser habilitado em
um aplicativo DJI ou por meio do DJI Mobile SDK (suporte disponivel em breve, requer uma selegéo no
aplicativo terceirizado). Para diminuir o risco de danos ou ferimentos, s6 faga a parada dos motores em
pleno voo em caso de emergéncia.

* O posicionamento RTK é recomendado. Se estiver usando o aplicativo DJI Pilot, v& até Visualizagdo da camera >
«++ > RTK para habilitar o RTK para aeronaves e selecionar um método para receber sinais RTK. Se estiver usando
o Mobile SDK, consulte os documentos do SDK na configuracdo do RTK.

7 = >
Ponto de )
referéncia E Mapeamento E Obliquo @

No aplicativo DJI Pilot

Voo Manual

Especificacoes
* Aeronave
Peso (incluindo bateria e hélices) 13919
Teto méximo de servigo acima do 6.000 metros (19685 pés)
nivel do mar
Velocidade méx. de ascensédo 6 m/s (voo automatico); 5 m/s (controle manual) -
Velocidade max. de descenséo 3m/s ®
Velocidade méax. 50 km/h (Modo P); 58 km/h (Modo A) 5
Tempo de voo maximo Aprox. 30 minutos )‘\ .
Temperatura de funcionamento 0a40°C T 20
Frequéncia de funcionamento 2,400 GHz a 2,483 GHz (Europa, Jap&o, Coreia) \.‘/
5,725 GHz a 5,850 GHz (Outros paises/regioes)
Poténcia do transmissor (EIRP) 2,4 GHz: <20 dBm (CE/MIC/KCC)

Faixa de precis@o em voo estacionario ~ Com RTK habilitado e funcionando corretamente:

5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC/NCC)

Vertical: +0,1 m; Horizontal: +0,1 m
Com RTK desabilitado:

Vertical: +0,1 m (com posicionamento visual); +0,5 m (com posicionamento GNSS)
Horizontal: +0,3 m (com posicionamento visual); +1,5 m (com posicionamento GNSS)

Deslocamento da posigéo de imagem A posigao do centro da cdmera é relativa ao centro de fase da antena D-RTK embutida sob o eixo

do corpo da aeronave: (36, 0 e 192 mm) ja aplicada as coordenadas da imagem em dados no
formato Exif. Os eixos X, y e z positivos do corpo da aeronave apontam para a frente, para a direita
e para baixo da aeronave, respectivamente.

* GNSS
GNSS de alta sensibilidade e frequéncia  GPS + BeiDou + Galileo* (Asia); GPS + GLONASS + Galileo* (outras regioes)
Unica
RTK GNSS de Alta Precisao, Frequéncia utilizada
Multissistema e Multi-Frequéncia GPS: L1/L2; GLONASS: L1/L2; BeiDou: B1/B2; Galileo*: E1/E5
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Primeiro horario fixo: <50 s

Precisao de posicionamento: Vertical 1,5 cm + 1 ppm (RMS); Horizontal 1 cm + 1 ppm (RMS).
1 ppm indica erro com um aumento de 1 mm em mais de 1 km de movimento.

Precis&o da velocidade: 0,03 m/s



* Fungbes de mapeamento
Precisao de mapeamento™

Distancia de amostragem do solo (GSD)

Eficiéncia de aquisicao

* Estabilizador
Faixa controlavel
* Sistema visual
Faixa de velocidade
Faixa de altitude
Faixa de funcionamento

Faixa de deteccéo de obstaculos
Ambiente de funcionamento

* Sistema de detecg&o infravermelho
Faixa de deteccéo de obstaculos
Ambiente de funcionamento

* Camera
Sensor
Lentes

Faixa ISO
Obturador mecanico
Obturador eletronico

Dimensdes méaximas da imagem
Modos de gravagao de video

Foto
Video

Sistemas de arquivo suportados

Cartdes SD compativeis

Temperatura de funcionamento

* Controle remoto

Frequéncia de funcionamento

Poténcia do transmissor (EIRP)
Disténcia méxima de transmisséo

Bateria integrada
Tens&o de funcionamento

Suporte do dispositivo mével
Temperatura de funcionamento
* Bateria de voo inteligente (PH4-5870mAh-15.2V)

Capacidade
Tens&o

Tipo de bateria
Energia

Peso liquido

Temperatura de funcionamento
Poténcia méx. de carregamento

* Carregador com mltiplas entradas da bateria de voo inteligente
(PHANTOM 4 CHARGING HUB)

Tens&do

Temperatura de funcionamento
* Adaptador de energia CA (PH4C160)

Tens&o
Poténcia nominal

* Com suporte posterior.

A precisdo do mapeamento atende aos requisitos dos Padroes de Precisdo ASPRS para Ortofotos
Digitais Classe Il

(H/36,5) cm/pixel, H indica a altitude da aeronave em relagéo a cena de disparo (unidade: m)

Area de operagao maxima de aprox. 1 km? para um tnico voo (a uma altitude de 182 m, ou seja,
0 GSD ¢ de aproximadamente 5 cm/pixel, atendendo aos requisitos dos Padrées de Precisao
ASPRS para Ortofotos Digitais Classe IIl).

Inclinagao: -90° a +30°

<50 km/h a 2 metros acima do solo com iluminagao adequada
Oai0m

Oai0m

0,7a30m

Superficies com padrdes claros e iluminagéo adequada (>15 lux)

02a7m

Superficie com um material de reflexao difusa e refletividade >8% (tais como paredes, arvores,
humanos, etc.)

CMOS de 1 polegada; pixeis efetivos: 20M

FOV (campo de vis&o) 84°, 8,8 mm (formato equivalente a 35 mm: 24 mm) f/2.8 a f/11. Foco
automaticoa 1 m - e

Video: 100 a 3.200 (Auto), 100 a 6.400 (Manual); Foto: 100 a 3.200 (Auto), 100 a 12.800 (Manual)
8-1/2000 s

8-1/8000 s

4864x3648 (4:3); 5472x3648 (3:2)

H.264, 4K: 3840x2160 30p

JPEG

MOV

FAT32 (< 32 GB); exFAT (>32 GB)

microSD, Capacidade max: 128 GB. Necessério classificagdo classe 10 ou UHS-1

0a40°C

2,400 GHz a 2,483 GHz (Europa, Japao, Coreia)
5,725 GHz a 5,850 GHz (Outros paises/regioes)

2,4 GHz: <20 dBm (CE/MIC/KCC); 5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC/NCC)

FCC/NCC: 7 km; CE/MIC/KCC/SRRC: 5 km
(sem obstrucbes, livre de interferéncia)

6000 mAh LiPo 25
12Aa74V

Tablets e smartphones
0a40°C

5.870 mAh
152V
LiPo 48
89,2 Wh
4689
-10a40°C
160 W

175V
5a40°C

174V
160 W

Baixe o manual do usudrio para obter mais informagoes:
http://www.dji.com/phantom-4-rtk

x Este guia de inicio rapido esté suijeito a alteracoes sem aviso prévio.

** A precisdo real depende da iluminagao e dos padrées ao redor, da

altitude da aeronave, do software de mapeamento usado e de outros

fatores ao fotografar.

PHANTOM é uma marca comercial registrada da DJI.
Copyright © 2019 DJI Todos os direitos reservados.
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Phantom 4 RTK

PHANTOM™ 4 RTK — 9TO BbICOKOTOUHbI APOH 415 KapTorpadun 1 aspodoTocbeMkn. OH OCHALLEH
BCTPOEHHOI 6opToBoli crcTemMolt D-RTK* ot DJI™, KoTopas npefocTaBnseT BbICOKOTOUHbIE AaHHbIE
C CaHTUMETPOBON TOYHOCTHIO MO3ULMOHMPOBaHNS. 015 pacnosHaBaHWs NPensTCTBUA B HECKObKMNX
HanpaBeHNsX NCNOMb3YIOTCS JAaTHUKL NPSMOro, 3a4HEro U HKHEro 063opa a Takxe MHppakpacHble
natumkn®. Kamepa ocHalleHa 1-grorimoBor matpuuen CMOS ¢ paspelleHnem B 20 Mn, pa3meLLeHHon
B cTabunmaaTtope C BbICOKOW CTeneHblo ycTonymeocTu. B npouecce kapTorpadupoBaHuns
BbICOKOMPOU3BOANTENbHbIA MEXAHUYECKUI 3aTBOP YCTPAHSET UCKAKEHNS C «3(dPEKTOM Xene» npu
CbeMKe Ha CKOpOoCTU. [JaHHble Takon CbeMKM MOTYT OblTb MCMOMb30BaHb! AN CO34aHNS KapT NOJSIEBOro
NAaHMPOBaHVS Npw paboTe G neTaTenbHbIM annapaTtom cuctemsl DJI AGRAS™. Takke nonb3sosatenu
MOryT UMMopTupoBaTth hotorpacum B npunoxerne DJI TERRA™ vnu B cTOPOHHIO nporpaMmy ais
COCTaBNEHMS KapT BbICOKON TOYHOCTU /191 Pa3/InYHbIX chep NPUMEHEHNS.

1. Crabwnmsarop v kamepa 10. Mponennepsl

2. Cuctema HukHero o63opa 11. VIHOMKaTopbl COCTOSIHNS ApOHA

3. Pagbem Micro USB 12. AHTeHHsl OCUSYNC™

4. VIHpvkaTop caryca Conpsbkerusi/ 13, bopTosasi aHTeHHa D-RTK™
Kamepbl ¥ KHOMKa COMPSXEHNst 14. CiicTema 3aHero 063opa

5. Gnot Ans kapTel namaT microSD 45 Axkymynstop Intelligent Flight

6. Cuctema nepegHero o63opa Battery

7. Cuctema MHpaKpacHbIX AaTYNKOB 16, KHomKa NUTaHuUs!

8. MepenHvie orHm 17. VIHankaTopbl ypoBHS 3apsia

9. MoTopsl aKkyMyisiTopa

* Cnepnyet vcnonb3oBaTh ¢ ceTbio RTK, MOBUILHON CTaHLyeN 415 BBICOKOTOHHOMN CMYTHUKOBOM CUCTEMbI MO3ULIMOHMPOBAHNS
DJI D-RTK 2 (npuobpeTaeTcs OTAENBbHO) AW KUHEMATUYECKUMW AaHHbIMU C nocnenytolen obpabotkon (PPK)
(pekomeHpyeTcs npu ocnabnexnn curHana RTK Bo Bpems paboTbl).

Pabota cnctem 0630pa 1 MHpaKpacHbIX AaTYMKOB 3aBUCUT OT YCJIOBMIN OKpyxxatoLlel cpedbl. bonee nogpobHas
VHOPMALWS NpefcTaB/ieHa B PYKOBOACTBE MoJb30BaTess.
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I'Iyan ANCTaHUMOHHOIO ynpaB/ieHus

[ynbT ynpaBneHns oCHalleH TEXHOMOMMen nepepadn gaHHblx Ha 6onbline pacctosHusa DJI OcuSync,
NMO3BOAIOLLIEN YNPABATL NeTaTeslbHbIM annapaTtoM 1 Kamepor CO CTabunm3aTtopoM npu MakCUMaslbHOM
[abHOCTW Nepefadn curHana 7 km*. Yepes nopT USB K nynbTy ynpaBieHns MOXeT ObiTb NOAK/IOHEHO
MOBUIBHOE YCTPOWCTBO A5t ncnonb3osaHns npunoxenns DJI Pilot (ona Android), GS Pro (ans iOS) nnin
CTOPOHHErO MPWIOXKEHWS, paspaboTaHHoro ¢ nomotpto DJI Mobile SDK*. MakcrmanbHbIi CPOK Cy>Kobl
aKKymMynsTopa nysbTa ynpaBfeHVst COCTaBSeT NPUMEPHO 6 YacoB*.

-

. KHonka nutanus

. KHonka Bosspara
B lIOMAaLLHIO Touky (RTH)

3. [xoncTkm

. CBETOAMOAHbIN NHANKATOP
COCTOSIHNSA

5. CBeTOaMOOHbI
VHANKATOP YPOBHS 3apsiaa
aKkkyMynsTopa

. MopT nuTaHns

[Hepxxatens ons

MOBUABHOrO YCTPONCTBa

8. QukcaTopbl ANt HEOOLLLMX
YCTPOWCTB (Hanpumep,
MOBUNBHBIX TENeOHOB)

9. AHTEHHbI

10. Pyyka ons nepeHoca

11. Konecunko Hak1oHa kamepbl

12. 3apesepBrpoBaHHOE
KONECVKO

13. KHorka 3anvcu Buaeo

14. KHonka nay3bl

15. KHonka cnycka 3atBopa”

16. 3apesepBrpoBaHHas KHomMka
6e3 hyHKLUMN

17. KHonkn C1 n C2
(HacTpaviBaeMmble)

18. Mopt USB (gna
MOAKIIIOHEHNS MOBWIBHOrO
yCTpOKCTBA)

19. Pasbem Micro USB

N

N

~N O

B cnoxxeHHOM cocTosiHUN

Ha pucyHKe HuKe nokasaHa yHKLMS KaXKA0ro OBVKEHUS IKOMCTVKA (Ha npvMmepe pexxknma 2). Jlesbii
IDKONCTUK MCMONb3YeTCs A1 yNpaBieHns BbICOTON 1 MOBOPOTOM fleTaTesIbHOro annapara, npasblil
IDKOVICTVK — ANS yrpaBfeHns ABVKEHUEM Brieper, Hasaf, BNeBo v Brpaso. Konecuko ctabunmsartopa
YNpaBsisSieT HaK/IOHOM Kamepsl.

TeBblit [HKOCTIK I TpaBblil [HKOMCTVIK Brepen Konecuko Hakona kamepel
Bsepx | ﬁ /7
I 7
i g5 | n
) = G ¥
I
Bf'm i ¥ \A
) Hagzan
|
i
Gom) C/N) | (o o /\» |
Mosopot Mosopot : Bneso Bnpaso \
Haneso Hanpaso '

* MynbT ynpaBieHnst MOXET 06ecnednTs MakCuManbHyto AanbHOCTb nepepadn curHana (FCC) npu paboTe Ha OTKPbITOM
NPOCTPaHCTBE 683 31EKTPOMArHUTHBIX MOMEX MPK BbICOTE NosieTa okoao 120 M.
Ha Be6-caiite DJI Developer npeactasneHa gononHuTebHas nHopmaums o nakete DJI Mobile SDK.
https://developer.diji.com/mobile-sdk
MakcumansHoe BpemMa pa6OTbl n3mMepanochL B na6opaTopr|x YCNoBUAX 1 NPUBOOUTCA NCKIKOHYUTENIbHO B CNPaBO4YHbIX
Lensx.
CHUMKIN 6y,qu caenaHbl TOSIbKO Noc/ie NOJIHOMO HaxkaTtusa KHOMKKM CryCKa 3arBopa.
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1. Ckavante mo6unbHble npunoxxeHusa DJI unu DJI Assistant 2

Mpwv nepsoM rcnonb3osaHn Phantom 4 RTK HEO6Xx0AMMO akTBMPOBATL €ro C MOMOLLIBKO MPUAOXKEHNS
DJI Pilot, DJI GS Pro unu DJI ASSISTANT™ 2. Y6eautech, uTo Balle MOBUIbHOE YCTPOCTBO U
KOMMbLIOTEP MOAK/MOYEHB! K MHTEPHETY.

Harpgute DJI Pilot nunn DJI GS Pro* B App Store nnu Google Play nnn otckanupyiite QR-kopg, 4Tobb!
3arpy3unTb NPUIOXEHWE Ha CBOE MOBWIBHOE YCTPOWCTBO.

DJI Pilot DJI GS Pr

[Mpy ncnonb3oBaHMK CTOPOHHEro NMpunoxeHns 3arpyaute DJI Assistant 2 ¢ ouumansHoro cata DJI
Ha CBOW KOMMbIOTEP, & 3aTeM NOOK/IoUMTE NeTaTeNbHbIN annapaT K KOMMboTepy 19 akTUBaLm.
https://www.dji.com/phantom-4-rtk/info#downloads

* JononHutensHas nHchopmauna o DJI GS Pro npeacraenera Ha oduupmansHom cante DJI. https://www.dji.com/ground-
station-pro

2. MpoBepbTe ypoBeHb 3apAaa akKymyJiIATopa

Hu3kni @—————» Boicokuii
AL

0 0:0:0

HaxxkmnTe oanH pa3 as1s NPoBEPKX YPOBHS 3apsiaa akkyMynsTopa. s BKIOHEHVS/BbIKIIIOYEHS
HaDKMUTE KHOMKY OZMH pas, a 3aTem HaXKMUTE 1 yAep>K1BaiTe ee.

3. 3apAaguTe akKyMynATOPbI

Posetka

@ 100-240 B

-

& © [ONHOCTBLIO 3apsanTe akKyMyISTOPbI Nepes, NepBbIM UCMONb30BaHNEM.
* Y6enutech, 4TO akkymynsaTopsl Intelligent Flight Battery nogkntoueHsl kK 3apsigHOMY KOHLEHTpaTopy, Kak
MNOKa3aHO Ha PUCYHKE BbilLe.
* Y6eauTech, HTO NepekoHaTeslb PeXXMMOB 3apsiAHOrO KOHLeHTpaTopa Ans akkymynstopa Intelligent Flight
Battery nepesefieH B nonoxenune Charging Mode (pexxum 3apsigku).
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4. NMoproToBbTe NyNbT yripaBsieHUA K paboTte

CunbHbln curHan  Cnabblid curHan Pasnoxwte

Cnepute 3a TeM, YTOObI eTaTesbHbIN annapat
ocTasasiCst B NpeAenax onTuMasbHoOM 30HbI nepegadn
curHana. Ecnv curtan cnabeiin, oTperynvpyire
MOJSIOXKEHNE aHTEHH N NOABEAWTE NeTaTesbHbIN
annapart 6,mxe.

OnTumansHas 3oHa nepega4yn curHana

5. MoarotroBbTe APOH K B3neTy

MpwvxmuTe nponennep

K MOHT&)KHOW NnacTviHe

11 NOBEPHWTE €ro B HanpasneHnn
610KMpoBKY ) 10 chrkcaumu.

Mponennepsb! Mponennepsb!

C YePHbIMY C cepebpyCTbIMI KONbLaMW
KonbLiamu cnepdyet cnepyeT ycTaHaB/MBaTb Ha
yCTaHaBNMBaTh Ha MOTOPbI, HE OTMEYEHHbIe
MOTOpbI, OTMEYEHHbIE YEPHBIMM TOHYKaMW.

HYepHbIMKY TOHKaMKN.

C * Mepen KaxkabIM NONETOM
NpoBepsINTE HAAEKHOCTb
KpenneHvs Nporesiepos.

Mpunoxerve

CHumunTe hrkcaTop BktounTe nynbT ynpasnenns  3anycTute NpUioXeHue.
cTabunmaatopa ¢ Kamepbl. 1 neTaTesibHbI annapar.
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6. Monet

[ns 6esonacHoro Baneta yoeamuTech, YTO MHANKATOPbI COCTOSIHNS APOHA MEOIEHHO MUraloT
3€/1eHbIM LIBETOM (419 MO3ULMOHNPOBAHWS UCMOMB3YIOTCA cncTeMbl RTK® nnm CnyTHUKOBbIE CUCTEMBI
MO3MLMOHNPOBAHWSI).

Banet

@ @ nm @ Eu& (

KoM6U1H1pOBaHHOE NONOXeH1e lMnaBHo NepeseguTe NesbI
[PKOVICTUKOB L7151 BKITHOUEHWS)/ [PKOVNCTUK BBEPX ANS
BbIK/IO4EHNA MOTOPOB B3/eTa (B pexxume 2)

! MNocapka

[MnaBHo Hal'lpaBbTe
neBbIn PKONCTUK BHN3,
roKa [JPOH He KOCHETCS
NOBEPXHOCTN

% [ns BbiktOYeHNs
MOTOPOB HaK/IOHWTE
& IPKOMCTUK BHI3
W yOepXK1BanTe B 3TOM
NOJIOXKEHNV B TEHYEHVE
TPEx CekyHa,
& * Bpaljatolmecs nponennepbl MOryT nNpeAcTaBnsTe onacHoOCTb. He npubnumxanTech K BpallaloWwmnmMes
nponennepam n motopam. SAMPELLEHO Bknto4aTb MOTOPbLI B OrpaHUY4eHHOM MPOCTPaHCTBE UK
B HENOCPELCTBEHHON BM30CTU OT JIIOLEN.
® He BbinyckariTe NynbT ynNpaBfieHns U3 pyk BO Bpems paboTbl MOTOPOB.
® Bbik/lo4eHe MOTOPOB BO BPeMsi MoJieTa: YCTaHOBUTE [)KONCTUKN B KOMOUHMPOBaHHOE MOJIOXEHWUE, YTOBbI
OCTaHOBUTL MOTOPbI. Ee MoxHO BkAtounTh B npunoxxeHun DJI Pilot, DJI GS Pro nnm ¢ nomotubto DJI Mobile
SDK (nopaep>kka 6ynet gocTynHa B 6yayLlem, B HACTOALLMIA MOMEHT HEOOXOAVMO MPUIOXKEHNE CTOPOHHIX

I'IpOI/ISBO[J,I/ITEJ'IeI?I). Boikntovainte MOTOPbI BO BpeMs nosieTa TOJIbKO B 3KCTPEHHbIX CUTyauusax, B KOTOPbIX 3TO
MOXeT b6bITb HBOﬁXOnI/IMO ANda npenoTepalleHns TpasM 1 onacHbIX cmyau,w?l.

* PekomeHpgyeTca nosvumoHnposaHne ¢ nomolbio RTK. B cnyyae ncnonb3osaxus npunoxexns DJI Pilot, B meHio
«Camera View» (MpegnpocMoTp ¢ kamepsl) > eee > RTK Bkntounte Aircraft RTK (Cuctema RTK) v Bbibepute cnocob
npviema curHanos RTK. B cnydyae ncnonb3sosaHus Mobile SDK obpatutecs k gokymerTaumm SDK no HacTpoiike RTK.

B npunoxenun DJI Pilot

)
Waypoint <4 Mappin: Oblique
(nonet no TO¥4E<aM) 3 (KapTorpapcg ;% . (,U.VlaMeT_l%l/cl)‘éiCLwMe) <}>

Manual Flight
(ynpasnene
MONETOM BPYYHYIO)

TexHuuyecKkue xapaKTepucTUKu

* JleTatenbHblii annapat

Macca (c akkyMynaTopomM 1391 r
1 nponesniepamu)

Makc. BbicoTa noneta Hag, yposHem mMopst 6000 m

Makc. CkopOCTb Habopa BbICOTbI 6 m/c (aBTOMATUHECKUIA MONET); 5 M/C (Py4HOe yrpaBneHvie) E
MaKc. CKOPOCTb CHVKEHS 3m/c 3
Makc. ckopocTb 50 kM4 (pexxim P); 58 km/d (pexim A) -
Makc. Bpems noneta Okono 30 MuHyT ‘36;95

[vianagoH pabo4mnx Temnepatyp 0...+40°C ", 289

[yianasoH pabo4mx 4acToT 2,400-2,483 Ty, \‘{

MowuHocTb nepeparyvika (SMIM) 20 pbm (CE/MIC/KCC)

TO4HOCTb NO3VILIVIOHVPOBAHIS Cuctema RTK BK/toueHa 1 paboTaeT [o/kHbIM 0GPasoM:

Mo septvkanu: +0,1 Mm; Mo ropusoHTann: +0,1 M
Cvictema RTK oTkrioyeHa:
Mo BepTvikanu: +0,1 M (B3yanbHOE MO3ULMOHMPOBaHIS); +0,5 M (CryTHUKOBas cvicTeMa
MO3VLOHMPOBaHMS)
Mo ropusoHTanm: +0,3 M (Br3yasibHOe NO3NLMOHNPOBaHKEe); +1,5 M (MO3ULMOHNPOBaHYE
o rno6anbHON HaBUMaLMOHHOM CyTHUKOBOW CUCTEME)

CMeLLIEHE MONOXEHNS NB0OPaKEHS MonoxeHwe LeHTpa kamepbl CBS3aHO € (hasoBbIM LIEHTPOM 60pToBOM aHTeHHbI D-RTK nog oceto
kopnyca apoHa: (36, 0 1 192 MM) 1 y>Ke NPUMEHEHO K KOOPAVHATaM M300paXKeH s B AaHHbIX Exif
[MonoxwTensHele 0cu X, Y V1 Z Kopryca ApoHa HarpasJieHb COOTBETCTBEHHO Briepe, Brpaso U BHU3
OTHOGUTENBHO POHA.

* CnyTHKOBbIE CUCTEMbI MO3VLIMOHMPOBAHNA

OpHo4acToTHas BbicokodyscTuTenbHas — GPS + BeiDou + Manuneo* (Asus); GPS + ITTOHACC + anuneo* (apyrvie pervionsi)
CMYTHVIKOBaS CMCTEMA MOMLIMOHPOBAHNA

MHOrO4aCTOTHAS MHOTOCUCTEMHaS Vicrionsayemast yacTota
BbICOKOTOYHas! CMyTHVKOBasi cucTema GPS: L1/L2; TNOHACC: L1/L2; BeiDou: B1/B2; Manuneo*: E1/E5
noauLyoHMpoBaHs RTK HavasnsHoe 3athvkeupoBaHHoe Bpemst: < 50 ¢

TOYHOCTb NO3MLMOHMPOBaHWS: 1,5 cM +1 Ma N0 BEPTUKaIM (CPEOHEKBALPATIHHOE 3HAYEHNE);
1.6M + 1 M/ M0 rOPU3OHTaNM (CPefHEKBaIPATUHHOE 3HaqEHNE).
1 M1, 03HaYaEeT, YTO NOrPELLHOCTL YBEMHMBAETCS HA 1 MM 3a KaxKabIN 1 KM [IBVDKEHIS.
) TouHocTb ckopocTu: 0,03 M/c
7.



* DyHKUMKM KapTorpachvpoBaHna

To4HOCTb KapTorpachrpoBaHMs™ To4HOCTb KapTorpachpoBaHyisi COOTBETCTBYET TPeBOBaHMSM CTaHAAPTOB TOYHOCTV A/1S
COOTBETCTBUV CO CTaHaPTaM1 TOHHOCTU AMEPVIKAHCKOTO O6LLIECTBA (hOTOrpamMMeTpii
1 VCTaHLIMOHHOIO 30HANPOBaHVIS ANst LMchPOBLIX opTocthoTomnNaHos knacca lll.

Paamep nuKkcens no 3emHol (H/36,5) cm/nvkcens, rae H — BbicoTa NeTatenbsHOro annapara Mo OTHOLLEHWIO K CHUMaeMOMY
noeepxHocTv (GSD) O6BEKTY (6AVHILIA UBMEPEHVIS: M)
ObpexTnBHOCTL CHOopa AaHHbIX Makc. paGodasi nioLLak B MpubAMauTensHo 1 kv s ofHoro nosneTa (Ha Beicote 182 M, T. e. GSD

paBeH NPUGAM3UTENBHO 5 CM/MKCEb, YTO COOTBETCTBYET TPEBOBAHUAM CTaHAAPTOB TOYHOCTV AN
umchpoBbix opTochoTocHMKos ASPRS knacca ).

* Crabunusatop

JansHoCTb nepepaun curHana HaknoH: -90°...+30°
* Cuctema o63opa
Makc. ckopocTb < 50 KM/4 Ha BbICOTE 2 M Haf, 3em1el Mpy JOCTATOHHOM OCBELLIEHN
Makc. Bbicota 0-10m
Pabounin granazoH 0-10m

[vianasoH o6Hapy»KeH1si NPensTCTBI 0,7-30 M

Ycnosusi (pyHKUMOHNPOBaHMS [MoBEPXHOCTb C BUAVIMON TEKCTYPOW, AOCTAaTO4HbIA YPOBEHD OCBELLEHHOCTH (> 15 1K)
* CucTema MH(paKpacHbIX AATHMKOB

[vianasoH o6Hapy»KeH1st NPensTCTB 0,2-7™m

Ycnosust (PyHKLMOHMPOBAHMS AndbdpysHo-oTpakaroLLias NOBEPXHOCTb, KOI(MULMEHT OTpaxeHust > 8% (Hanpumep, CTeHa,
[epesbs, oMU T. 1)

* Kamepa
Martpuua 1-prormosast CMOS, uncno apekTVBHbIX nkcenen: 20 MIH.
ObbexTus Yron o63opa 84°, 8,8 MM (35 MM aKBMBaNeHT dhopmara: 24 Mm), anacbparma f/2.8-1/11,
aBTOOKYC 1 M—co
[vanasoH ISO Bupeo: 100-3200 (pexxnm asTo), 100-6400 (py4Hoit pexxim); doto: 100-3200 (pexxviv aBTo),
100-12 800 (py4How pexum)
MexaHu4eckmin 3aTBop 8-1/2000 ¢
ONEKTPOHHbIN 3aTBOP 8-1/8000 ¢
Makc. paamep 13oBpakeHns 4864x3648 (4:3); 5472x3648 (3:2)
PeXxvMbl BUAEOCHEMKA H.264, 4K: 3840x2160 30p
doto JPEG
Bupeo MOV
MNoppepxBaemble thainnosble cuctembl  FAT32 (<32 Gait); exFAT (>32 6aiT)
COBMECTUMBIE KapTbl NamsiTV microSD, MakcumansHas emkocTe: 128 [Gaiit. Knace ckopoctu: Class 10, nonnepxka UHS-1
[vianasoH pabounx Temneparyp 0...+40°C
* MynbT ynpaenexna
[vianasoH pabo4mx 4acToT 2,400-2,483 [Ty, (EBpona, SinoHus, Kopest)
MotwHocTs nepepativka (VM) < 20 pbm (CE/MIC/KCC);

Makc. panbHOCTL nepefadqn curHana FCC/NCC: 7 km; CE/MIC/KCC/SRRC: 5 km
(MpV OTCYTCTBIM MPENSTCTBUI 1 MOMEX)

BCTpOEHHbI akkyMyigTop 6000 MAY, MTUIA-NONMMEPHBIV 2S
Paboyee HanpshkeHve 1,2 A npu HanpsbkeHn 7,4 B
[Hepxatens ans MobUbLHOro yeTpoiicTea  [MnaHLWweTs! v cMapThoHb!
[vianasoH pabo4vix Temrepatyp 0...+40°C
* Akkymynatop Intelligent Flight Battery (PH4-5870mAh-15.2V)
EmkocTs 5870 MAY
Hanpspkerne 152B
Tun akkymynsTopa JWTUiA-nonMmepHsIn 4S
OHeprvia 89,2 BTey
Macca HetTo 468
[vanasoH pabouvx TemrepaTtyp -10...+40°C
Makc. MOLLHOCTb 3apsiaku 160 B
* 3apAaHbIii KOHUEHTpaTop AnA akkymynaTtopa Intelligent Flight Battery
(PHANTOM 4 CHARGING HUB)
HanpsbkeHne 175B
[vianasoH paboumnx Temnepatyp +5°...4+40°C
* ApanTep nuTaHuA nepemeHHoro Toka (PH4C160)
Hanpspkerne 17,48B
HomuHanbHas MOLLHOCTb 160 Bt
[Ona nony Aoror O WIH( sarpyaure BO MOJIL: enA:
http://www.dji.com/phantom-4-rtk
* Mopnepka Gyaet AoCTyrHa B Oyayliem % HacToslujee KpaTkoe pyKOBOACTBO M0/1b30BaTe s MOXET GbiTh
** DaKTYECKast TOYHOCTb 3aBVICUT OT OKPY)KAIOLLIErO OCBELLIEHNS 1 TEKCTYP, VIaMeHeHO 6ea MPpefBapnTeNbHoro yBeAoMIeHIs
BbICOTbI NOJIETA JSIETaTe IbHOrO annapara, UCMosb3yeMOoro KapTorpauieckoro PHANTOM SB/ISETCS TOBAPHbIM 3HAKOM KOMMaH# DJI.
MPOrPamMMHOro obecreqeHm s U ApYrux (hakTopos BO BPEMS CEMKM. © 2019 DJI. Boe npaga aLpiieHb.

YC.BZ.88001022.01 Printed in China.
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