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Aircraft

The DJI™ MAVIC™ 2 Enterprise Dual features omnidirectional Vision Systems and
Infrared Sensing Systems*, and comes with a fully stabilized 3-axis gimbal camera with
a FLIR longwave infrared thermal camera and a visual camera, providing both infrared
and visual images simultaneously. DJI signature technologies such as Obstacle
Sensing help you fly and capture complex shots effortlessly. Additional features like
the built-in AirSense makes you aware of your surrounding airspace, and password
protection helps you maintain secure access to your aircraft and protect your data. The
Mavic 2 Enterprise also has attachable modular accessories like the M2E Spotlight, M2E
Beacon and M2E speaker that are purpose built for various applications. The Mavic 2
Enterprise boasts a maximum flight speed of 44.7 mph (72 kph) and a maximum flight
time** of 31 minutes.

1. Gimbal and Camera

A. Visual Camera 9. Motors
B. Thermal Camera 10. Propellers
2. Forward Vision System 11. Antennas
3. Downward Vision System 12. Aircraft Status Indicator  4g. Battery Buckles
4. Lateral Vision System 13. Upward Infrared Sensing 19 (JSB-C Port
5. Downward Infrared Sensing System 20. Link Button/Linking
System 14. Backward Vision System Status Indicator
6. Auxiliary Bottom Light 15. Intelligent Flight Battery 21. Extended Port (to
7. MicroSD Card Slot 16. Battery Level LEDs connect accessories)
8. Front LEDs 17. Power Button 22. Extended Port Cover

* The Vision Systems and Infrared Sensing Systems are affected by surrounding conditions. Read the
Disclaimer and Safety Guidelines, User Manual, and watch the tutorial videos on the official DJI website to
learn more. http://www.diji.com/mavic-2-enterprise

** Maximum flight time was tested in an environment with no wind while flying at a consistent 15.5 mph (25 kph).
This value is for reference only.
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DJI Smart Controller

The DJI Smart Controller is a remote controller built with DJI's long-range transmission
technology OCUSYNC™ 2.0, offering a maximum transmission range of 6.2 mi (10 km)
and provides a live HD view from the aircraft's camera. The Smart Controller comes with
a number of aircraft and gimbal controls as well as customizable buttons and has a built-
in 5.5-inch high-brightness screen with multiple functions such as Bluetooth and GNSS.
Connection to the Internet via Wi-Fi is also supported. The Smart Controller has a maximum
working time of 2.5 hours*.

16. Record Button

17. HDMI Port

18. MicroSD Card Slot

19. USB-A Port

20. Focus / Shutter Button

21. Aperture/Shutter Adjustment Dial

Antennas

Back Button / Function Button
Sticks

RTH Button

Flight Mode Switch

1
2
3
4
5. Flight Pause Button
6.
7
8

Status LED
Battery Level LEDs
9. 5D Button
10. Power Button 22. Air Vent
11. Confirm Button / Customizable Button C3 23. Sticks Storage Slot
12. Touch Screen 24. Customizable Button C2
13. USB-C Port 25. Speaker
14. Microphone 26. Customizable Button C1
15. Gimbal Dial 27. Air Intake

* The Smart Controller is able to reach its maximum transmission distance (FCC) in a wide-open area
with no electromagnetic Interference at an altitude of about 400 ft (120 m).
The maximum runtime is tested in a laboratory environment. This value is for reference only.



1. Watch the Tutorial Videos

Watch the tutorial videos at www.dji.com/mavic-2-enterprise/info#video.

Tutorial videos

2. Preparing the Aircraft

Remove the gimbal Unfold the front arms.
cover from the camera.

Marked ~ Unmarked

Match the propellers Press the propellers Unfolded
o motors. down firmly and rotate
in the lock direction.

A Unfold the front arms and the propellers before the rear ones. All arms and propellers
must be unfolded before takeoff.



3. Charging the Batteries

Use the provided charger to fully
charge the Intelligent Flight Battery
before first use.

Remove the Intelligent Flight Battery

S B

Battery Charger

Power Outlet :Z, Charging Time:
100 - 240V USB-C Cable ~2 hours

24W USB Charger

Charging Time:
~1 hour 30 minutes

Please use the official 24W USB charger to charge the Smart Controller. When a
& standard 24W USB charger is not available, it is recommended to use an FCC/
CE certified USB charger rated 12V/2A.

« Checking the Battery Levels and Powering On/Off

’\ Low @—— High
Low v/ b
High D D ’,D: @
Press once to check the battery level. Press once to check the battery level on

Press, then press and hold to turn on/off. the LCD screen.

Press once, then press and hold to turn on/
off the remote controller.

Install the battery to the aircraft and power it on. Once the battery temperature is lower
than 6° C, it will auto heat to maintain a temperature between 8-10° C. Refer to the
User Manual for more details.



4. Preparing the Remote Controller

Remove the sticks

The optimal transmission range is shown above.
Ensure the antennas are facing towards the aircraft.
When the angle between the antennas and the
back of the Smart Controller is 80° or 180°, the
connection between the Smart Controller and the
aircraft can reach its optimal performance.

Rotate to attach the sticks The illustrations above show situations where the
operator and aircraft are far away.

é * Ensure the control sticks are firmly mounted.

« In real operation, the DJI Pilot app will prompt to warn that the transmission signal is
weak, and please adjust the antennas to ensure that the aircraft is back to the optimal
transmission range.



5. Preparing for Takeoff

DJI Pilot
App

Power on the remote controller  Power on the aircraft Launch DJI Pilot

7<) Use a DJI account to activate the aircraft and the Smart Controller. Activation
J requires an internet connection. Before activating the aircraft in DJI Pilot, power on
the Smart Controller and follow the prompts to activate.

Internet

& Set a password for the aircraft in the DJI Pilot app to ensure secure access and
protect your onboard data.

6. Flight

Before taking off, make sure the Aircraft Status Bar —
Ready to Go (GPS)
in DJI Pilot displays “Ready to Go”. Y ( )

* Manual Takeoff / Landing
Combination stick command to @ @ OR @ @@

start/stop the motors % l

ﬁ @ Left stick down (slowly) until you touch the
@ Left stick up (slowly) & ground

to take off Hold a few seconds to stop the motors

& Only stop motors mid-flight in emergency situations when doing so can reduce
the risk of damage or injury. The method to stop the motor can be set in DJI Pilot
7



* Remote Controller Operation
The default flight control is known as Mode 2. The left stick controls the aircraft's
altitude and heading, while the right stick controls its forward, backward, left and right
movements. The gimbal dial controls the camera's tilt.

Left Stick " i Right Stick Fogru
n 55 3 N
AN 1
1 Backward
Gom) CAN)  Gow) o/
Turn Left Turn Right i Left Right

& * Always set an appropriate RTH altitude before takeoff. When the aircraft is returning to
the Home Point, you should guide it with the control sticks.

* Press the Flight Pause button for emergency braking during flight.

"Modular Accessories

M2E Beacon M2E Spotlight M2E Speaker



7. Fly Safe

@"7‘+§%+©+&

0m
¥z N - —r -
Fly in Open Strong GPS Maintain Line of  Fly Below 400 Feet
Areas Signal Sight (120 m)

()

Avoid flying over or near obstacles, crowds, high voltage power lines, trees or
bodies of water.

DO NOT fly near strong electromagnetic sources such as power lines and base
stations as it may affect the onboard compass.

= O
= =
A\ FEEH 210 m/s

DO NOT use the aircraft in adverse weather conditions such as rain, snow, fog
and wind speeds exceeding 10 m/s or 22 mph.

EC@ @ @ @ No Fly Zone

Stay away from the rotating propellers Learn more at:
and motors. http://flysafe.dji.com/no-fly

7247

those around you. Don't forget to read the Disclaimer and Safety

@ It's important to understand basic flight guidelines, for the safety of both you and




Specifications

* Aircraft
Weight
Max Speed
Max Service Ceiling Above Sea Level
Operating Temperature
GNSS
Operating Frequency
Transmitter Power
(EIRP)

Internal Storage
*Gimbal

Controllable Range
* Thermal Camera

Sensor

Lens

Pixel Pitch

Spectral Band

Image Size

Still Photography Modes

Video Recording Modes
Accuracy

Scene Range

Photo
Video
* Visual Camera
Sensor
Lens

1SO Range

Max Image Size
Still Photography Modes

Video Recording Modes

Max Video Bitrate
Photo
Video

* Smart Controller
Battery

10

899g

44.7 mph (72 kph) in Sport mode without wind

19685 ft (6000 m)

14°10 104° F (-10° t0 40° C)

GPS + GLONASS

2.4-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz
2.4 GHz

FCC: <26 dBm; CE/MIC: <20 dBm; SRRC: <20 dBm

5.8 GHz

FCC: =26 dBm; CE: <14 dBm; SRRC: <26 dBm

24 GB
Pitch: -90° to +30°

Uncooled VOx Microbolometer
HFOV: 57°

Aperture: /1.1

12um

8-14ym

640x480 (4:3); 640x360 (16:9)
Single shot

Burst shooting: 3/5/7 frames
Interval (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)
640x360 @8.7fps

High Gain: Max 5% (typical)
Low Gain: Max +10% (typical)
High Gain: -10° to +140°C

Low Gain: -10°to +400°C

JPEG

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

1/2.3" CMOS; Effective pixels: 12M
FOV: approx. 85°

35 mm format equivalent: 24 mm
Aperture: /2.8

Focus: 0.5 mto e

Video: 100-12800 (auto)

Photo: 100-1600 (auto)
4056x3040 (4:3); 4056x2280 (16:9)
Single shot

Burst shooting: 3/5/7 frames
Interval (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)
4K Ultra HD: 3840x2160 30p

2.7K: 2688x1512 30p

FHD: 1920x1080 30p

100 Mbps.

JPEG
MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

5000mAh @ 7.2V



Operation Temperature Range
Storage Capacity

Ocusync 2.0

Operation Frequency Range
Max Transmission Distance

Transmitter Power (EIRP)

Wi-Fi
Protocol

Operation Frequency Range
Transmitter Power (EIRP)

Bluetooth
Protocol
Operation Frequency Range
Transmitter Power (EIRP)

* Battery Charger
Voltage
Rated Power

* Intelligent Flight Battery
Capacity
Voltage

Battery Type
Energy
Net Weight
Charging Temperature Range
Max Charging Power
Auto Heating Temperature Range
Auto Heating Time
Auto Heating Power

* 24W USB Charger
Input
Output

-4° 10 104° F (-20° to 40° C)
ROM 16GB + Scalable (microSD card)

2.4-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

FCC: 10 km; CE/MIC: 6 km; SRRC: 6 km

(Unobstructed, free of interference)

2.4 GHz

FCC: =25.5 dBm; CE/MIC: <18.5 dBm; SRRC: <19 dBm
5.8GHz

FCC: =25.5 dBm; CE: <12.5 dBm; SRRC: <18.5 dBm

Wi-Fi Direct, WiFi Display, 2x2 MIMO, and 802.11a/g/n/ac
2.4-2.4835 GHz; 5.150-5.250 GHz; 5.725-5.850 GHz
2.4GHz

FCC: =21.5 dBm; CE/SRRC: 18.5 dBm; MIC: <20.5 dBm

5.2 GHz
FCC/CE/SRRC/MIC: <19 dBm

5.8 GHz
FGC/SRRC: <21 dBm; CE: <13 dBm

Bluetooth 4.2
2.4-2.4835 GHz
<4 dBm

17.6+0.1V
60W

3850 mAh
17.6 V (max)

15.4V (typical)

LiPo 43

59.29 Wh

Approx. 297 g

41°t0 104° F (5° t0 40° C)
80W

-4° 10 43° F (20°10 6° C)
600 s (max)

35 W (max)

100-240 V~50/60 Hz, Max. 0.8 A
36-8V=30A/12V=20A

3# Local regulations in some countries prohibit the use of the 5.8 GHz and 5.2 GHz frequencies and in some regions
the 5.2 GHz frequency band is only allowed for indoor use

For more information, read the User Manual.
www,

om/mavic-2-enterprise

3# This content is subject to change without prior notice.

MAVIC is a trademark of DJI.

Copyright © 2020 DJI All Rights Reserved

Printed in China.
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4. EEEES

REREBEEE, BiReS WTREuE
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kfmAf, BREGFEIENS T8, AJLEESRS
THHTRNES REREIRERTS.
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o SEERIR{ER, DJI Pilot App TEEHSESTMEPERIHTIRER, BIRIBIRNEARRLANS, Bk
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5. EE%T

DJI Pilot
App
FrimiEizes 1&17 DJI Pilot App
@‘ SHRETHESER . BETRBRRIHRIBIR T AME, BIEM DJI Piot App i#
N iE KiTRR.
Internet

GERTTEIRIRIE R IR AN EEAN .

& BJFE DJI Pilot App i3 ¢ 788 iR B2 S BRBLURIE T2 Emze

6. X17
FE KRB ES DJI Pilot App IBHREER
Cchamte (GPS)
- EERE/ M ]
e @& * O
RIS / 1L NI 4 7

ply 2 @ e %
@ E18 0 _EHERDMIIT ( & [ LN I E R TR

INERERT) KA a%ﬁ_'&c. ERRUERS 2P, BIUSIE.

HTEREPEBIRSER, THTHHTAIEELLBILURMEE, BESESXEE
DJI Pilot App SRBHTIRE .
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MESY

©kiTRE
EYEE 899g
BAKF A TRE 72kmh (iEEhiE, SFEMEEXITE )
BARGEBERE 6000 m
THERRRE -10CE 40T
GNSS GPS + GLONASS
TFsiE 2.4-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz
REIE (EIRP) 2.4 GHz
FCC: <26 dBm; CE/MIC: <20 dBm; SRRC: <20 dBm
5.8 GHz
FCC: <26 dBm; CE: <14 dBm; SRRC: <26 dBm
AT 24GB
‘=B
EJiREEEEE {50 -90° = +30°
 LTHMEHL
ig=s g AEHISEASURNNIRS AT
sk Hf: 67° (HFOV)
1.1
&TialiE 12pm
RESEE 8-14 um
BARY 640%480 (4:3) ; 640%360 (16:9)
ficdapisii=t BIAR
Z3IEIA (BURST) @ 3/5/7 3K
TERSIAE: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s
FHEDHEE 640 x 360 @8.7fps
MBS IBEE: oK 5% (FENE)
RIS BoK 10% (H8EYE)
RS EE BB -10°E +140° C
EIBaIR: -10° = +400° C
ERHE JPEG
YRS MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)
© AT AR
gl 1/2.3 & CMOS; B%3 1200 5
#sk Wy L985°
35 mm &SRS 24 mm
8 12.8
3 0.5 m EFLF5iE
1S0 5Bl HA: 100-12800 ( )
A 100-1600 (E3h)
BABARYT 40563040 (4:3) ; 4056 % 2280 ( 16:9)
Jictapicii=t e SEIAE

3K (BURST) : 8/5/7 3

TERSIAE: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s
FEOYE 4K Ultra HD: 3840 % 2160 30p

2.7K: 2688% 1512 30p

FHD: 1920 x 1080 30p

ATRAEITE 100 Mbps
ERHE JPEG
e MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)
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- EfRE

=it 5000mAh @ 7.2V
TIFRERE -20C% 40T
Fizsie) ROM 16GB + &I /& (microSD & )
Ocusync 2.0
TEmE 2.4-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz
BAESENIES FCC: 10 km; CE/MIC: 6 km; SRRC: 6 km
R (I EIRP) 2.4 GHz
FCC: <25.5dBm; CE/MIC: <185 dBm; SRRC: <19 dBm
5.8 GHz
FCC: <25.5dBm; CE: <12.5dBm; SRRC: <18.5dBm
Wi-Fi
Y WiFi Direct, Wi-Fi Display, 802.11a/g/n/ac
4% 2% 2 MIMO Wi-Fi
TiEmE 2.4-2.4835 GHz; 5.150-5.250 GHz; 5.725-5.850 GHz
REIE (I ERP) 2.4 GHz
FCC: <21.5 dBm; CE/SRRC: <18.5 dBm; MIC: <20.5 dBm
5.2GHz
FCC/CE/SRRC/MIC: <19 dBm
5.8GHzZ
FCC/SRRC: <21 dBm; CE: <13 dBm
B 7
g BEF 42
TR 2.4-2.4835 GHz
RSN (SFYEIRP) <4 dBm
7R
BBE 17601V
finauzs 60 W
- BHEEGITRI
58 3850 mAh
HE 17.6 V (i#ZRIE)
15.4 V (EREIESE )
Bt LiPo 48
R 59.29 Wh
EAEE #297g
FEERIMRE 5C Z40C
RAFHEIER 8OwW
BNHASERE -20CE6T
B0 600s (@A)
ENIEDUES 3BW (]&A)
* 24W USB 7eFae
LN 100-240 V~50/60 Hz, £k 0.8 A
bl 36-8V=30A/12V=20A
# BB RS2 5.2GHz 71 6.8GHz SRR, LAREPHIDX 6.2GHz SAR(UREMEM, HEESEMiEEEM .,
TRERFBES, EHRUATRIETE (BPFH)
www.dji.com/mavic-2-enterprise
* ABIEEN, BASTIEN.
MAVIC 2ATECIFTATR T
Copyright © 2020 ASECIET KRAFFE Printed in China.
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#2:% Mavic 2 Enterprise

MAVIC™ 2 178 SRR AT R BEN A AIRB RBERAIMUBIERF *, TEERN
SMEESE. WiT, EFEINRMRERY B2, ARIAEEMEE DJI ArSense, TIfE
AEEMBHER, METHRETRELERENES, WHIBHERRGURER
FIEMBIBSE K. Mavic 2 Enterprise o i BT IEIEEETIEN 24-48mm BIZEHE2
EEEIRTE, IEENE K BREEE R 1200 B&REBR, RRYUIEFHD 615 o

%31 5%,

BARITIRES 72 km/h, RERITIFRE 4

1. BAXTEEH 8. I EBIETIE
A. BT RSB 9. FBiE
B. 4I5MRAEHE 10. 8RhEHE 17. BitbPaRa
2. FIRIGERR 1. K& 18. Wit
3. FIRIREBRG 12. FUARABIE R IE 19. B2 / BUBEEE
4, PIRIRERE 13, JBERAT I MR EBER (USB-C)
5. EEMIIMAMBRES 14, FIRIFEFRE 20. Fe¥i%ih / Fe e mIg
6. B 15. ERHERA 21. FEFCIROE (JIERE)

7. 18 Micro SD +1H## 16. BHVERIERE 22, FEFIRIRIRE R

* REARGRAINGERRGEEREREMEAENERK, HHE (ERPEL2EH) & (£
EFM) UTHLZLTEEE. SEL DIV EAEERENSER, IMEERERIEMEDEE.

http://www.dji.com/mavic-2-enterprise
ERRRATIIEEERRET, L1 25 kwh SERRATEIG .
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DJI [ RiEi=aE

DJI Mi&EiEREIRA OCUSYNC™ 2.0 BfRIFEIGEERH, RE5ErITEIRE, o
ERKA 10 A2 * BENBEHATM SRR FRRE, EEENE 55 R
EfRas, BRETREEENEING, WE Wi-F EEERERE8R, aiREIER
FEERRERSEBIN. RREEISRE 105 2.5 )\,

16. SRR

17. HDMI i&$18
18. MicroSD &
19. USB-A i&izte
20. #9115 / $ARIREH
21. J@ / RPIA

1. R

2. BENZHE / RRTHREIRIE
3. &2

4, B2RMILH

5. RSz

6. ReATIRIIRFERD

7 RREIETRIE

8. BEIETIE

9. MRS

10. Btk 22 HEO

1. BERRIRIR / B3] IDREIRIR C3 23. AR

12. BIREE 24. BTThARIRHE C2
13. USB-C &8 25. YL

14. 2555/, 26. B ThagIZE C1
15. EEfHDZHER 27. NEO

© BTERIRMEEIE. EERTENBRT, KRE 120 ARLARITH, EREMEKE FCC HuEES|
RAEREE. RREFHUAERRBE TS, EH2%,
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1. BEHETR

B4 DJI /54814 www.dji.com/mavic-2-enterprise/info#video B K .

HE

2. SEfEAn

gelsc B
ILECARC R A IRNER ERNREIIZE R, BH

F75 e EEBRHE

A\ BERRIERERE, EEEREEL RN EENNENE.
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3. %%

BRI,
ELAREIEth

BERERITEIDT

RERBBOH
1 /\BF 30 iE

100~240v USB-C B 2 NBE

24W USB Fe &2

& FEFIETS 24W USB BB BIRMERELRETAE. MAERAESRER, HBEAFS
FCC/CE 2%, #18% 12V/2A 1 USB 70E28.

- BETRERL /BRI

@ E oe— &
& v/ NIV

0 0:0-0

= TN
BE

RE—RBEEE. BHE—IR
EIE—IR, BRIZ 2 DEREE. RIE—IRE]
BARAMIAME . BIRERRS .

RIS EEE.
Rigil, BRIZ 2 DLBRL.

& AR R FIRY
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BRI, EXRGEIERREEEE 80° 3 180°
b, BXRGFEESTHE, TREzsE
ISR REIETIRERE,

LB A AERS R RS T A0S
RE.

& o ERSEISHE, IHRTEEI.
o EFRME, DJI Pilot App EEERRTENFEE(TIZR, BRIBRTHEXGME, #
REBEERREENBE.

26



5. EERIT

DJ! Pilot
App

FIRUERRS FRRARIEHE

#1457 DJI Pilot App
EmE

I/ j DEERETREN ER . BeRIERARIEIZRSeAE), B1ER DI Piot App Y
“ BTIA. MEEEZRACERE AR,

Internet

& BIFE DJI Pilot FEFBER PR BRI R L BB LIRRAAMAVE AR 2 .
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AR, EELES DIl Plot [EAEIEA —
BT [ RRERET | (R OEERE), e )
-EHER ‘
SERHRS, @ ) = &) (e
FEAZRE / (1L NI 4 7 ]

g e @ m
@ %&M‘]J:?&Eﬂ HPIR ( & BT R PIIRERA RS, £

EiER) ﬁﬂn?ﬁ%@%; RIENERS 20, BEEEFL.

& FATBRRPMBRRANER, THUTHITEIES EBELIRBE, T7E DJI Piot App FRER
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TERIFIEE AR GPS SRR  HERGSERN HERATE R
HOIRIRhRAT AT £ 120 2RF
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RATESBERBEARE, IR, BR. AR, HISAMRBHES, WMEBH
§it5. BES. FBUREBHENARS BB ERNRRIERHE
EFE, EMEERTRS.
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N— D) %D E
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WOETW. AT, T, FIENE. K& (AREH 10 ARLLE) EXE FRIT.

7777

A BEESE hEIREE A2 T
BATHERELRAGRYERZS, http://flysafe.dji.com/no—fly

THERBRRTREME, HRNE. AEAFREENRSIFEES.
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* AU
ERESE
BROKERITIEE
BAERBIREE
BRIERE
GNSS
BEEE
FHIHE (ERP)

IR EIEE
 ATHMRIEHE

i

e

BERE
RERHE
BERT
fRA RS

BRI
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IR RENREMmE
Lp:Ev
TR

AT EAEHL
SRR
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[Secic]
BRBERT
R FriRRRL

SRR

ERRREHERE
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899¢g

72 knvh (BENRR, B FEMNAREER)
6000 m

-20CZE40C

GPS + GLONASS

2.4-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz

FCC: <26 dBm; CE/MIC: <20 dBm; SRRC: <20 dBm
5.8 GHz

FCC: =26 dBm; CE: <14 dBm; SRRC: =26 dBm
24 GB

i -90° Z +30°
iEﬁJrvﬁpﬁﬂﬁﬂ Nizatinit

57° (HFOV)
1.1

12 pym

814 um

640% 480 (4:3) ; 640% 360 (16:9)
BIRIOE

SIRBIH (B : 3/5/7 3k
SRR 2/3/5/7/10/15/20/30/60 B
640 x 360 @8.7fps

BRI BoA 5% (1HEE)
IEIBAIES: BA 10% (HREE)
BiRSEN: 10" E+140° C
{RiEastE: -10° £ +400° C
JPEG

MP4, MOV (MPEG-4 AVG/H.264)

1/2.3 2 OMOS; HMIKE 1200 &
. K85
36 mm IEFNEIEHRIE: 24 mm

B Osméﬂfé")@

k. 100-12800 (8#)

BB 100-1600 ( 58))

40563040 (4:3) ; 4056 % 2280 (16:9)
ERIAE

SIRIEA (BE) : 3/5/7 3k
SEBHIANR: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 #
4K Uttra HD: 3840 x 2160 30p

2.7K: 2688 % 1512 30p

FHD: 1920 x 1080 30p

100 Mops

JPEG



FhigR MP4, MOV ( MPEG-4 AVC/H.264 )
ERE

Bty 5000mAh @ 7.2V

IRERE -20C E40C

EEE ROM 16GB + BJ#475 ( microSD + )

Ocusync 2.0

et bEd 2.4-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

SRA R FCC: 10 km; CE/MIC: 6 km; SRRC: 6 km

2.4 GHz

FCC: =25.5 dBm; CE/MIC: =18.5 dBm; SRRC: =19 dBm

5.8GHz

FCC: =25.5 dBm; CE: <12.5 dBm; SRRC: <18.5 dBm

EEEE

I (F4I ERP) 2.4GHz

WiFi Direct, Wi-Fi Display, 802.11a/g/n/ac, 31& 2 x 2 MIMO Wi-Fi
2.4-2.4835 GHz; 5.150-5.250 GHz; 5.725-5.850 GHz

FCC: <21.5 dBm; CE/SRRC: <18.5 dBm; MIC: <20.5 dBm

6.2 GHz

FCC/CE/SRRC/MIC: <19 dBm

5.8 GHz

FCC/SRRC: <21 dBm; CE: <13 dBm

BF 42
2.4-2.4835 GHz
<4 dBm

EEHITNR (P9 EIRP)

176£01V
60 W

3850 mAh

176V (RBE) ;
LiPo 45

59.20 Wh

#297¢g

5T Z40T

80W

20T £ 6T

600 s (BK)

35 W (&K )

164V (—MBE)

BhEEER
E@i@%umf‘;

DJ
*24W USB % E
BA 100-240 V~50/60 Hz, A 0.8 A
[k 36-8V=3.0A/12V=20A

# B MIRA IR 5.2GHz 71 5.8GHz $8E%, LARERSEE 5.2GHz

MER,

BTHERFEEN, FEHUTBITH (ERAEFM)
www.dji.com/mavic-2-enterprise
 ABIEEN, OF STEM.

MAVIC 2AIREIEIRBIE,
Copyright © 2020 K3BRIFT HEFE

Printed in China.
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L ERA. FURTEERMRT —<IV (BER) HASEREAXSEHERFDTL
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HLABITNTVET, Mavic 2 Enterprise DRARITRE & 72km/h, FRAFRITEFRE 1
319TY.

LIYVINVAAS

A EI2TIVAAS

10. 7ARS

W77

2. WA T =2 2D 18. 8y FU—/\y 7)b
T—5= 19. USB-C 7K— b

20.UVIREY )Y
R B 2L T~

4 AEEY 3> RT L 13, EAFIMRENS AT s
5. RAFIMRIRA S 2T L 14 BHCY 3 VIRT L

6. EERBEN S 1 5. AYF)IT Vb - f—

7.microSD 71— FAXO Y PAEARVAVEAES 21, HRER— b~ (FouY
8. 7O b LED 16./\y 7 1) —F4i LED | —$5A)

9. E—4— 17. BRREZ > 22. #BRAR— AN~

* EY3VYRAT LABIUTIMEIRIIY AT Ld. AIREORMOFEEZIEY, FHMICEL T R
FEERLICEATEHA 51> /A= a7 IVEHFHAEY, ARXDN T THA FOF1—H
UTIVETH & TEEEW, htp:/www.dji.com/mavic-2-enterprise

* RERTREISEERE T, ER 25kmh TTRA M LIZEDTY, ZOBIFSEETT.
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DJI AT — FE{EHE

DJI AR — b (S, DIl DRBEEHmXHRT OCUSYNC™ 2.0 #1583 2% T, &
KATEEEEE 10 km (BAERTIE 6 km) T, #EAASHSDOHD 54 TE21—%R
HLET, DIRAY— MEEHEIE 55 1 FREBEXYU—VERBELTVWEY, F
Teo ARZLAIRERRZ VR EA. HRATIEHEE DV NVEIBERBLED, 51
Bluetooth > GNSS & W\ o fe Zi#REE L 5B, Wi-Fi IT& 210 > 2—2w MERICESL
TWET, DI AR — MEEHOSAENEREIL 2.5 ETT

16. BRI >/

17. HDMI R — b

18. microSD 77— FAXO Y

19. USB-A R— I
20.7F—HR/ Vv v R—REY
LY STy B—IBE A A VIV

TYTF
RBRAY /T avRaY
ATAvY

RTH R%Z >

T4 b—BEIER R

T4 P E—FRAYF

7. AT —5 X LED

8./\w 7 ) —Fk& LED

ESRT RS

9.5D RZ>

10. BRRZ > 2870

VL BERRZ Y S HARZLRE > Cs 2. AT A v IRMAOY
2.2V FRI)—=> 24. HAZLARZ > C2

13. USB-C R— b 25 A—H—

14.317 26. HAZ LRZ > C1

15. IV INVEA YL 27. |0

* DI AT — RXEMIG. BEK 120m TEL THBHT ORISR T, RAmXIEER FCO) ZRRLET,
BRARBEBIE. SARETTAMENTVET., TOEESEETY.
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@ DDjDi@g

RErE 1B e Ny 7)) —%EBE  REV%E I ERT L REEET/\Y T
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ERYHIH2 RERLTOET,
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« EEDOBRAFTIL DIl Pilot 7 T UIMRRESHBVC L EELE T, BEHRE
HEERRICRA LT VT ERHELTLE L,
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EERDEREANS BEDERE ANS DJI Pilot Z#281Y %

2YUET, TOTAN—Y 3 VTHA VB Ry FESHAETY, DI
L 57 Pl CREE T T 4 N~ 3 T BRI, DIl AR~ MEHEROBEREA
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7. REGT 54 bDTsHIc
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BV TIBR D BULGPSIES RROHERF 120mFKHEDEET
T T

(tea)
A

FEEY. NBH BEERR A KEDECTRITE R RWNTEEL,
B OEMB 5 LRV BRSO ED T RN NZADMEREE RIET
ERVTEN BB RITEEHEVTEEL,

O QT o P E.

. B 5B AE 1 onv/siBTs EDBRIRRH AR Z R LELNTIEELY,

e % @ TR

EERD T AT PE—2—H5 FHAIC DLV TR U T CTRERRSEE LY,
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- ik
B8 8999
BARE #EAl. AR—YE—FT72kmh
ERRRSE 6,000m
BFRITRE -10 ~ 40°C
GNSS GPS + GLONASS
BERRE 2.4~ 24836 GHz, 5725~ 5.850 GHz
(BAER T 2.4 ~ 2.4835 GHz DFH#FIFIE])
SXEWEN 2.4GHz
(EIRP) FCC : 26 dBm L{F. CEMIC : 20 dBm LU, SRRC : 20 dBm T
5.8GHz
FCC : 26 dBm AT, CE : 14 dBm LU, SRRC : 26 dBm (T
PIERR b L—2 24GB
RZAv%
HRFRTREERE EwF 1 -90°~ +30°
H-RIVAAS
Y- FEAEVOX YA 7 OROA—2—
L>X HFOV : 57°
®Y R
BERCYF 12um
ARG bV 8~ 14pm
R X 640 X 480 (4:3) | 640 X 360 (16:9)
ILEETE—F YA
N=Z Y3y b 5T H
FSFE (2/3/5/7/10/15/20/30/60 7)
HERTE—F 640 X 360 @8.7fps
e BRI | Bkt 5% (21
EFIS © At 10% (%)
¥—ViEE @FG 1 10~ +140°C
{EFG 1 -10 ~ +400°C
EH JPEG
HiE MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)
CREAAS
- 1/2.3 4 > F CMOS, BERNEFRE : 12M
LvX FOV : #85°
35mm KRIAE © 24mm
®Y 1F2.8
T4 —HRA 1 05m~co
180 L>o BE : 100~ 12800 (F— 1)
BT 1100~ 1600 (4 — k)
BABLEEY A X 4056 X 3040 (4:3) . 4056 X 2280 (16:9)
BIEERTE—F Y¥IIyay b

IN=ZA b3k 13/57H
RS (2/3/5/7/10/15/20/30/60 )
HERYE— 4K Ultra HD : 3840 X 2160 30p
27K : 2688 X 1512 30p
FHD : 1920 X 1080 30p
BRETAEY FL—F 100 Mops
BH JPEG
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OcuSync 2.0
BRI EEE

RAMTRIERE
HA1 (ERP)

Wi-Fi
Jakan
B e
71 (ERP)

Bluetooth

Zokan

RS

77 (EIRP)
Ny T —FER

BE

dtval
AVFUVIVR - TFA

B8

BE

NyF) =247
BhE
ERER
FEEREE
RATTEES]
BRI
EBFAARRH
BEMIL
©24W USB F B2
AN
H7

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

5000mAh @ 7.2V
-20°C~ 40°C
ROM 16GB + #5&1%E (microSD 71— F)

2.4 ~2.4835 GHz. 5.725 ~ 5,850 GHz
(BAEATIE 2.4 ~ 2.4835 GHz DH#FFF])
FCC: 10km, CEMIC (B#) :6km. SRRC:6km
(EEY. BERFSOENGE)
2.4GHz
FCC: < 26,5 dBm. CE/MIC (H#) : < 18.5 dBm. SRRC: < 19 dBm

5.8GHz
FCC: <25.5dBm. CE: <12.5dBm. SRRC: < 18.56dBm

Wi-Fi &4 L7 k. WIFi Display. 2 X 2MIMO. 802.11a/g/n/ac
2.4-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz

2.4GHz

FCC: < 21.5 dBm. CE/SRRC: < 18.5 dBm. MIC (B7%) : <20.5 dBm

5.2GHz:
FCG/CE/SRRC/MIC (HA) : = 19 dBm

Bluetooth 4.2
2.4~ 2.4835 GHz
<4dBm

176+ 01V
60W

Ny 71—
3850 mAh
176V (BA)
154V (24)
LiPo 45
59.29 Wh
#2979

5~ 40°C
80w
20°C~6C
6007 (B’A)
3BW (B&K)

%A 100-240 V~50/60 Hz 0.8 A
36-8 L0A/12V=20A

# EICK o T, BMORHIT 5.2GHz OEFEMHEOERERELTVET A, BADEMAICI 5.2GHz DFERHA
BEERATERMIALHVET, )

FHBICOVTIE, USRI F— a7 aB8BL T EEL,

www.dji.com/mavic-2-enterprise

K TOAVTVYRFERSEREINSHALHVET.

MAVIC |3 DJI DFSIR TS

Copyright © 2020 DJI All Rights Reserved Printed in China.
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6. B 14, S8t H|E AlAR 20. OIS HHE/AS Ml BA7|
7. microSD 7t= &8 15, QIH2|ME Zalo|E HiE{2] 21 B ZE(UMMRE| HHB)
8 He LED 16. HHE{2| Tk LED 22, =g ZE 78

* HIEAIAG 9L QM ZR| AIARS i 20| PBHS BrELICH DRIARRS % OFH J10|S o AR} D RS 91T, 34| DJI
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DJI AOIE =&7|

DJI ADNE Z&7|&= DIIQ| 72| FS 7|&9! OCUSYNC™ 2.092 TEE 57| 2 10kme| Z|c] H&
722 2451 9o J|He] FIH2tRRE AAIZEHD HE RIBEILICH ADLE ZF7|0ll= 0f2] 7|H &
T (o] FR|Q ALBXL M HIEO| Qlon] EREA 2 GNSS 22 0f2] 7|52 & 5501%| 13|E
A32I0| S| UBLICE Wi-FiS S5 QIEU HAHE X|JEIL|CE A0LE ZET|| Z o 2E ARK2
25M1Zk4L

16. =3} HIE

17. HOMI ZE

18. MicroSD 7t= &2

19. USB-A ZE

20. ZHA/ME HIE

21. Z2PH/NE =9 Clo|d

1. QE{|L

2 FZHEPISHE
3 2g

4 RTHHE

5. I3 YA HX| HE
6. H|3l 2C T3t AQI%|

7. JEf LED

8. HiiE|2| ZHek LED

9.5DHIE

10. M HE 258

11810l BIE/AIBR 47 HIE C3 23 A5 B 52

12, E%| 232l 24, AFBA A HIE 2
13, USB-C ZE 25, AL

14. 01012 26. AFBAL HFH HE 1
15. &g chold 27.87|1F+

* ADIE ZE7|= E01 0k 3ZHIM X7 1E ZH0| 1S m, °f 120me| D=2 HIY Al Z|ci H& HE|(FCOMX| H|o17t 7ks
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DJI Pilot
App

[in:]

Lict. DJI PilotS AagiLICE
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899
HIZI0| §iS ) A X FE0j|Af 72km/h(44.7mph)
6,000m(19685T/)

-10°~40°C(14°~104°F)

GPS + GLONASS

2.4~2.4835GHz, 5.725~5.850GHz

24GHz

FCC: 26dBm O|3, CE/MIC: 20dBm O[3, SRRC: 20dBm O[3
58GHz

FCC: 26dBm O[3}, CE: 14dBm O|3t, SRRC: 26dBm 0[5t
24GB

T|X|: -90°~+30°

|2} vOx 0j0| 228 20|E{(Uncooled VOx Microbolometer)
HFOV: 57°

ER N

12um

8-14um

640x480(4:3); 640x360(16:9)
chel ao

Q1AL &S 3/5/722Q)
QIE{&(2/3/5/7/10/15/20/30/60%)
640x360 @87fps

E2 IRl ZoH +5%(Leh

52 el & £10%(Leh

0° ~ +140°C

:-10° ~ +400°C

JPEG
MP4, MOV(MPEG-4 AVC/H.264)

1/23" CMOS, R T4 12M

FOV: %} 85°

35mm gHk: 24mm

Z2|7H: 2.8

£F: 05m~ o

S%4F 100~12800(X1S)

AFzl: 100~1600(RHS)
4056x3040 ( 4:3) 4056x2280 (16:9)
o #3y

Q1AL &S 3/5/722)1Q)
QIE{(2/3/5/7/10/15/20/30/60%)
4K UHD : 38402160 30p

27K : 2688x1512 30p

FHD : 1920x1080 30p

100Mbps

JPEG

MP4 , MOV(MPEG-4 AVC/H.264)



HHEf2| 5000mAh @ 7.2V
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Fluggerat

Die DJI™ MAVIC™ 2 Enterprise Dual ist mit Sicht- und Infrarotsensoren zur omnidirektionalen
Hinderniserkennung* ausgestattet. Zudem verfugt sie tber einen stabilisierten 3-Achsen Gimbal.
Dank integrierter Sicht- und FLIR-Warmebildkamera, kann gleichzeitig langwellige unsichtbare
Infrarotstrahlung, als auch Bilder im sichtbaren Spektralbereich dargestellt werden. Bewahrte,
charakteristische Technologien von DJI, wie die Hinderniserkennung, unterstitzen Sie beim Fliegen
und Meistern komplexer Aufnahmen. Zusétzliche Funktionen wie das eingebaute DJI AirSense
informieren Sie tUber den Luftraum in Ihrer Nahe. Der integrierte Passwortschutz schitzt Ihre Daten
auf der Drohne vor unbefugtem Zugriff. Die Mavic 2 Enterprise l&sst sich dartuber hinaus durch
modulares Zubehdr, wie dem M2E Scheinwerfer, dem M2E Positionslicht und dem M2E Lautsprecher
fur verschiedene Anwendungsszenarien erweitern. Die Mavic 2 Enterprise besticht durch eine
maximale Fluggeschwindigkeit von 72 km/h und eine maximale Flugzeit™ von 31 Minuten.

1. Gimbal und Kamera
A. Sichtkamera

B. Warmebildkamera 9. Motoren
2. Vorwérts gerichtetes 10. Propeller
Sichtsystem 11. Antennen
3. Abwérts gerichtetes 12. Statusanzeige des
Sichtsystem Fluggerats 18. Batterieklammern
4. Seitliches Sichtsystem 13. Nach oben gerichtete 19. USB-C-Anschluss
5. Nach unten gerichtetes Infraroterkennung 20. Koppeltaste/Kopplungsstatus-
Infrarotsensorsystem 14. Ruckwarts gerichtetes LED
6. Hilfsbeleuchtung Sichtsystem 21. Erweiterungssteckplatz (Zur
7. Einschub fir die Micro-SD- 15. Intelligent Flight Battery Anbindung von Zubehér)
Karte 16. Akkuladezustands-LED 2o Abdeckung des
8. Vordere LEDs 17. Ein/Aus-Taste Erweiterungssteckplatzes

* Die Sicht- und Infrarotsensorsysteme reagieren empfindlich auf die Umgebungsbedingungen. Lesen Sie zu
Ihrer Information die Bedienungsanleitung, die Sicherheitsrichtiinien und Ausschiiisse und sehen Sie sich
unsere Tutorial-Videos auf der offiziellen DJI Webseite an. http://www.dij.com/mavic-2-enterprise

** Die maximale Flugzeit wurde ohne Wind und bei einer konstanten Geschwindigkeit von 25 kmyh getestet
Dieser Wert dient nur als Referenz.
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DJI Smart-Fernsteuerung

Die DJI Smart-Fernsteuerung ist mit der Ubertragungstechnologie OCUSYNC™ 2.0 ausgestattet,
diese erméglicht eine maximale Reichweite von 10 Kilometern und eine HD-Livelbertragung von der
Hauptkamera. Sie bietet eine Vielzahl an Steuerungsmoglichkeiten fur das Fluggerat und den Gimbal,
mehrere frei belegbare Tasten, einen besonders hellen Bildschirm wie auch weitere Funktionalitaten
wie Bluetooth oder GNSS. Die Verbindung zum Internet kann tber Wi-Fi hergestellt werden. Die
maximale Betriebszeit liegt bei 2.5 Stunden*.

16. Videoaufnahmetaste

17. HDMI-Anschluss

18. Einschub fur die Micro-SD-Karte

19. USB-A-Anschluss

20. Fokus-/Fototaste

21. Einstellradchen fur Blende/Verschlusszeit

1. Antennen

2. Zuruck-Taste / Funktionstaste

3. Steuerknuppel

4. Ruckkehrtaste

5. Taste zum Pausieren des Fluges
6. Flugmodusschalter

7. Status-LED

8. Akkuladezustands-LED

9. 6D-Taste

10. Ein/Aus-Taste 22. Entluftungsschlitz

11. Bestatigen-Taste / Anpassbare Taste C3 23. Aufbewahrungsfach flr Steuerkntppel
12. Touchscreen 24. Taste C2 (frei belegbar)

13. USB-C-Anschluss 25. Lautsprecher

14. Mikrofon 26. Taste C1 (frei belegbar)

15. Gimbalradchen 27. Lufteinlass

* Die Smart-Fernsteuerung erreicht ihre maximale Ubertragungsdistanz (FGC konform) in einer Hhe von
etwa 120 m (offenes Gelande, ohne elektromagnetische Interferenzen).
Die maximale Laufzeit wurde unter Laborbedingungen getestet. Dieser Wert dient nur als Referenz.
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1. Video-Tutorials ansehen

Schauen Sie sich die Tutorial-Videos unter folgender Adresse an:
www.dji.com/mavic-2-enterprise/info#video.

Video-Tutorials

2. Fluggerat vorbereiten

Entfernen Sie die Gimbal- Klappen Sie die Klappen Sie die
Abdeckung von der Kamera. vorderen Arme aus. hinteren Arme aus.

Markiert Nicht markiert
Ordnen Sie die Propeller Drticken Sie die Propeller

den richtigen Motoren zu herunter, und drehen Sie sie in
die Verriegelungsrichtung.

Ausgeklappt

& Klappen Sie die vorderen Arme und die Propeller aus, bevor Sie die hinteren Arme ausklappen
Vor dem Losfliegen missen alle Arme und Propeller ausgeklappt sein.
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3. Die Akkus laden

Verwenden Sie das im Lieferumfang enthaltene
Ladegerat, um die Intelligent Flight Battery vor der
ersten Verwendung vollstandig aufzuladen.

@ - Akkuladegerat

Steckdose
100240V USB-C-Kabel
24 W USB-Ladegerat

Intelligent Flight Battery entnehmen.

Ladezeit:
ca. 1 Std. 30 Minuten

Ladezeit:
ca. 2 Std.

Bitte Nutzen Sie zum Laden der Smart-Fernsteuerung das offizielle 24W USB-Ladegerét.
& Sollte das offizielle 24W USB-Ladegerat nicht verfugbar sein, empfehlen wir ihnen ein CE-
zertifiziertes USB-Ladegerat mit 12V/2A.

* Ladezustand priifen und Ein/Ausschalten

Niedrig @———— Hoch
"\ .
Niedrig J D D - D - @
Hoch TN
Drtcken Sie die Taste einmal, um den Akku- Dricken Sie die Taste einmal, um den
Ladezustand zu tberpriifen. Akkuladezustand auf dem LCD-Display zu
Druicken Sie die Taste einmal kurz und dann Uberprufen.
lang, um das Gert ein-/auszuschalten. Driicken Sie die Taste noch einmal,
und halten Sie sie gedrtickt, um die
Fernsteuerung ein-/auszuschalten

Legen Sie den Akku in die Drohne und schalten Sie diese ein. Kuhlt sich der Akku auf weniger

& als 6°C ab, erwarmt sich dieser automatisch, um seine Temperatur zwischen 8 und 10 °C zu
halten. Fur weitere Details schauen Sie bitte in der Bedienungsanleitung nach.
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4. Fernsteuerung vorbereiten

Entnehmen Sie die
Steuerkntippel

Der optimale Ubertragungsbereich ist oben gezeigt.
Stellen Sie sicher, dass die Antennenflachen auf das
Fluggerat ausgerichtet sind. Wenn der Winkel zwischen
den Antennen und der Rtickseite der Smart-Fernsteuerung
80° oder 180° betragt, kann die Verbindung zwischen der
Smart-Fernsteuerung und dem Fluggerat ihre optimale
Leistung erbringen.

Drehen Sie die Kntppel Die obigen Abbildungen zeigen Situationen, in denen der
in die Fernsteuerung Pilot und das Fluggeréat weit voneinander entfernt sind.

& * Stellen Sie sicher, dass die Steuerkntppel fest montiert sind
*Im realen Betrieb wird die DJI Pilot App eine Warnung ausgeben, dass das
Ubertragungssignal schwach ist. Richten Sie dann die Antennen so aus, dass das
Fluggerat wieder im optimalen Ubertragungsbereich ist.
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5. Vorbereitung fiir den Start

DJI Pilot
App

Fernsteuerung einschalten Fluggerét einschalten DJI Pilot starten

Verwenden Sie ein DJI Benutzerkonto zur Aktivierung des Fluggeréats und der Smart-
v j Fernsteuerung. Die Aktivierung setzt eine Internetverbindung voraus. Schalten Sie vor der
< Aktivierung des Fluggerats in DJI Pilot die Smart-Fernsteuerung ein und folgen Sie den
Internet - Anweisungen zur Aktivierung.

& Legen Sie in der DJI Pilot App bitte ein Passwort fir die Drohne fest und sichern somit den
Zugriff auf den internen Speicher ab.

6. Flug

Vergewissern Sie sich vor dem Losfliegen, dass die
Statusleiste in DJI Pilot,Bereit* anzeigt. FEEDED(E)
* Automatisches Starten/Landen
Knuippelkombination zum Ein-/ @ @ ODER @ @@

Ausschalten der Motoren % l & \

(langsam), bis das Fluggerat den Boden bertihrt.

ﬁ Driicken Sie den linken Kntippel nach unten

Linken Kntppel langsam
nach oben bewegen, Einige Sekunden halten, um die Motoren

um zu starten JL auszuschatien

& Schalten Sie die Motoren wahrend des Fluges nur ab, wenn dadurch in einem Notfall
Verletzungen oder Schaden vermieden werden kénnen. Die Methode zum Stoppen der
Motoren kann in DJI Pilot eingestellt werden.
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* Die Fernsteuerung verwenden

Die Standard-Flugsteuerung wird als Modus 2 bezeichnet. Mit dem linken Steuerkntippel steuern
Sie die Hohe und Flugrichtung des Fluggerats, und mit dem rechten Steuerknlppel steuern Sie
ihre Vorwarts-, Ruckwarts-, Links- oder Rechtsbewegung. Mit dem Gimbal-Rédchen wird die
Neigung der Kamera verstellt.

Linker Knuppel Steigig i Rechter Kntippel VOKHS
I
N s D
% — %
L 2 |
Sinkflug | ¥
! Ruckwarts
i
I
@ (LAY o o/\=
Linksdrehung  Rechtsdrehung | Links Rechts

&  Stellen Sie vor jedem Start immer eine geeignete Hohe fur die Ruickkehrfunktion ein. Wenn das
Fluggerat zum Startpunkt zurtickkehrt, sollten Sie es mit den Steuerkntippeln korrigieren, falls
notig.

* Driicken Sie die Taste ,Flugpausentaste” zur Notbremsung wahrend des Fluges.

" Modulares Zubehor

M2E Kollisionswarnlicht M2E Scheinwerfer M2E Lautsprecher
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7. Sicher fliegen

@"7‘+ @[\b

¥ N ¢
Nur in offenen Starkes Sichtkontakt Fliegen Sie unterhalb
Bereichen fliegen GPS-Signal behalten von 120 m.

(X))

Uber- und umfliegen Sie Hindernisse, Menschenmengen, Hochspannungsleitungen,
Baume und Gewasser stets mit ausreichendem Sicherheitsabstand.

Fliegen Sie NICHT in die Nahe elektromagnetischer Quellen (z. B. Hochspannungsleitun-
gen, Basisstationen), da die Funktion des Bordkompasses dadurch gestort werden kann.

O
@ R F @ .

9444

Fliegen Sie NICHT bei widrigem Wetter (z. B. Regen, Schnee, Nebel oder Windgeschwin-
digkeiten tber 10 m/s).

Flugverbotszonen
I@ (GEO-Zone)

Halten Sie ausreichend Abstand zu den Mehr Informationen:
drehenden Propellern und Motoren. http://flysafe.dji.com/no-fly

Um lhre eigene Sicherheit und die Sicherheit der Menschen in Ihrer Umgebung zu
gewahrlels{en ist es wichtig, dass S\e die notlgen Grundregeln kennen. Lesen Sie sich den
und die Si durch.
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Technische Daten
* Fluggerat
Gewicht
Max. Fluggeschwindigkeit
Max. Dienstgipfelhche tiber N.N.
Betriebstemperatur
GNSS

Betriebsfrequenz
Sendeleistung
ERP)

Interner Speicher
* Gimbal
Kontroliierter Bereich
* Warmebildkamera
Sensor
Objektiv

Pixelabstand
Spektralband
Max. BildgroBe
Fotomodi

Videomodi
Genauigkeit

Aufnahmebandbreite

Fotoformate
Videoformate
* Sichtkamera
Sensor
Objektiv

1SO-Bereich

Max. BidgroBe
Fotomodi

Videomodi

Max. Video-Bitrate
Fotoformate
Videoformate

* DJI Smart-Fernsteuerung

60

899g

72 km/h im Sportmodus ohne Wind

6.000m

-10° bis 40 °C

GPS + GLONASS

2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz

FCC: <26 dBm; CE/MIC: < 20 dBm; SRRC: <20 dBm
5,8 GHz

FCC: <26 dBm; CE: <14 dBm; SRRC: <26 dBm
24GB

Nickachse: -90° bis +30°

Ungekiihites VOx-Mikrobolometer

Horizontales Sichtfeld: 57°

Blende: F1.1

12 pm

8-14 pm

640 x 480 (4:3); 640 x 360 (16:9)
Einzelaufnahme

Serienbildaufnahmen: 3/5/7 Bilder

Intervall (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)

640 x 360 bei 8,7 Bildern/s

Hohe Verstérkung: Max. = 5 % (typischer Wert)
Geringe Verstérkung: Max. 10 % (typischer Wert)
Hohe Verstarkung: -10 °C bis +140 °C
Geringe Verstérkung: -10 °C bis +400 °C
JPEG

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

1/2,3-Z0ll-CMOS; effektive Pixel: 12 Megapixel
Sichtfeld: ca. 85 °

35 mm Format Aquivalent: 24 mm
Blende: F2.8

Fokus: 0,5 m bis e

Video: 100-12800 (automatisch)
Foto: 100-1600 (automatisch)

4056 x 3040(4:3); 4056 x 2280(16:9)
Einzelaufnahme
Serienbildaufnahmen: 3/5/7 Bilder
Intervall (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)
4K Ultra HD: 3840 x 2160 30p

2,7K: 2688 x 1512 30p

Full HD: 1920 x 1080 30p

100 MBit/s

JPEG

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)



Akku

Betriebstemperatur
Speicherkapazitat

OcuSync 2.0
Betriebsfrequenzen

Max. Ubertragungsreichweite

Strahlungsleistung (EIRP)

Wi-Fi

Protokolle
Betriebsfrequenzen
Strahlungsleistung (EIRP)

Bluetooth
Protokolle
Betriebsfrequenzen:
Strahlungsleistung (EIRP)
* Akkuladegerat
Spannung
Nennleistung
* Intelligent Flight Battery
Kapazitt
Spannung

Akkutyp

Energie

Nettogewicht

Ladetemperatur

Max. Ladeleistung

Temperaturbereich der

Selbsterwarmung

Dauer der Selbsterwarmung

Selbsterwarmungsleistung
* 24 W USB-Ladegerat

Eingang

Ausgang

5000mAh @ 7,2V
-20° bis 40° C
ROM 16 GB (erweiterbar ber microSD-Karte)

2,400 - 2,483 GHz; 5,725 - 5,850 GHz
10 km (FCO); 6 km (CE/MIC); 6 km (SRRC)

(Ohne Hindernisse und Interferenzen)

2,4 GHz

FCC: 25,5 dBm; CEMIC: <18,5 dBm; SRRC: <19 dBm
58 GHz

FCC: <25,5 dBm; CE: <12,5 dBm; SRRC: <186 dBm

Wi-Fi Direct, WiFi Display, 2x2 MIMO, und 802.11a/g/n/ac
2,4-2,4835 GHz; 5,150-5,250 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz

FCC: <21,5 dBm; CE/SRRC: <18,5 dBm; MIC: 20,5 dBm
5,2 GHz

FCC/CE/SRRC/MIC: <19 dBm

5,8 GHz

FCC/SRRC: <21 dBm; CE:<13 dBm

Bluetooth 4.2
2,4-2,4835 GHz
<4 dBm

176+01V
60w

3850 mAh
17,6V (max)
15,4 V (normal)
LiPo 48

59,29 Wh
ca.297g
5bis 40 °C
80w

-20° bis 6° C
Max. 600 Sekunden
Max. 35 Watt

100-240 V~50/60 Hz, Max. 0,8 A
3,6-8V=30A/12V=20A

s Lokale Vorschriften in einigen Landern verbieten die Verwendung der Frequenzbander um 5,8 GHz und 5,2 GHz.
In einigen Regionen ist das 5,2 GHz-Frequenzband nur fir den Innenbereich zugelassen

Néhere i finden Sie in der

www.dji.com/mavic-2-enterprise

3 Der Inhalt kann jederzeit unangekindigt geandert werden.

MAVIC ist eine Marke von DJI.

Copyright © 2020 DJI Alle Rechte vorbehalten. Gedruckt in China.
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Aeronave

EI MAVIC™ 2 Enterprise Dual de DJI™ cuenta con un sistema de deteccion omnidireccional con
sensores de vision e infrarrojos* y viene con una camara con estabilizador de 3 ejes con una camara
térmica de onda larga FLIR y una cémara visual, gracias a las que puede capturar imagenes
tanto imagenes tanto en el espectro infrarrojo como en el visible simultaneamente. Las tecnologias
caracteristicas de DJI, tales como la deteccién de obstaculos, le ayudan a volar y le permiten
capturar tomas complejas sin esfuerzo. Otras funciones como AirSense le permiten ser consciente
de su espacio aéreo circundante y la protecciéon por contrasefia le ayuda a mantener asegurado
el acceso a su aeronave y a proteger su informacion. El Mavic 2 Enteprise tiene ademas médulos
accesorios como el Foco M2E, la Baliza M2E y el Altavoz M2E, disefados para una gran variedad de
usos. Mavic 2 Enterprise alcanza una velocidad de vuelo maxima de 72 km/h (44,7 mph) y un tiempo
méaximo de vuelo de 31 minutos™.

1. Estabilizador y camara
A. Camara visual
B. Cémara térmica 10. Hélices

2. Sistema de vision frontal 11. Antenas

3. Sistema de visién inferior 12. Indicador de estado de la aeronave

4. Sistema de vision lateral 13. Sistema de deteccion superior por 19. Puerto USB-C
5. Sisterna de deteccion infrarrojos 5 i 5

” 20. Boton de vinculacion/

inferior por infrarrojos 14. Sistema de visién de retroceso indicador de estado de

6. Luz inferior auxiliar 15. Bateria de Vuelo Inteligente vinculacién
7. Ranura para tarjeta microSD  16. Indicadores LED de nivel de bateria 21, pyerto de accesorios
8. Indicadores LED delanteros  17. Bot6n de encendido 22. Tapa del puerto de
9. Motores 18. Bandas de sujecion de la bateria accesorios

* El sistema de vision y el sistema de deteccion por infrarrojos se ven afectados por las condiciones del entorno.
Lea la Renuncia de responsabilidad y directrices de seguridad, el Manual del usuario y veo los videos
tutoriales en la pagina web de DJI para més informacion. hitp:/Awww.dji.com/mavic-2-enterprise

** El tiempo méximo de vuelo se determinG en un entorno sin viento a una velocidad sostenida de 25 km/h
(15,5 mph). Este valor se proporciona solo como referencia.
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DJI Smart Controller

El DJI Smart Controller es un control remoto que incorpora OCUSYNC™ 2.0, la tecnologia de
transmisién de largo alcance de DJI, gracias al cual permite tener una visién en HD de lo que ve la
camara de la aeronave a una distancia de 10 km (6.2 millas). EI Smart Controller incluye controles
para varias aeronaves y camaras, ademéas de botones configurables. Tiene también una pantalla
de 5.5 pulgadas y de alto brillo con funciones como Bluetooth y GNSS. Puede conectarse a Internet
mediante Wi-Fi. El Smart Controller tiene un tiempo méaximo de funcionamiento de 2.5 horas*

16. Boton de grabacion

17. Puerto HDMI

18. Ranura para tarjeta microSD

19. Puerto USB-A

20. Boton del obturador y enfoque

21. Dial de ajuste de la apertura / del
obturador

Antenas

Boton atrés y funciones
Palancas

Botén RTH

Selector de modo de vuelo
Indicador LED de estado
Indicadores LED del nivel de la bateria

1.
2.
3.
4.
5. Botén de detener vuelo
6.
7.
8.

9. Botén 5D
10. Bot6n de encendido
11. Botén de confirmacién y botén 22. Salida de aire
C3 personalizable 23. Ranura de almacenamiento depalancas
12. Pantalla tactil 24. Boton C2 personalizable
13. Puerto USB-C 25. Altavoz
14. Micréfono 26. Boton C1 personalizable
15. Dial del estabilizador 27. Entrada de aire

* El Smart Controller alcanza su distancia méxima de transmision (siguiendo las normas de la FCC) en un area
abierta y amplia sin interferencias electromagnéticas y a una altitud de unos 120 metros (400 pies).
El iempo de funcionamiento méximo se ha probado en un entorno de laboratorio. Este valor se proporciona
s6lo como referencia.

63



1. Ver videos tutoriales

Mire los videos tutoriales en www.dji.com/mavic-2-enterprise/info#video.

Videotutoriales

2. Preparacion de la aeronave

Retire la cubierta del Despliegue los brazos Despliegue los brazos
estabilizador de la camara. delanteros. traseros.

Conmarca  Sin marca

Empareje las hélices con Presione las hélices hacia
los motores. abajo firmemente y girelas en la
direccién de bloqueo.

Desplegado

& Despliegue los brazos y hélices frontales antes que los posteriores. Todos los brazos y
hélices deben estar desplegados antes del despegue.
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3. Carga de las baterias

Utilice el cargador suministrado para
cargar completamente la Bateria de Vuelo
Inteligente antes del primer uso.

Extraiga la Bateria de Vuelo Inteligente
@ - Cargador de bateria

Toma de i Tiempo de carga:
alimentacion Cable USB-C ~2 horas

100-240V
Cargador USB 24 W

Tiempo de carga:
~1 hora y 30 minutos

Por favor utilice el cargador USB oficial de 24 W para cargar el Smart Controller. Si no
dispone de un cargador USB estandar de 24 W, se recomienda utilizar un cargador USB
con certificacion FCC/CE con una potencia nominal de 12 V/2 A

* Comprobar los niveles de bateria y encendido/apagado

’\ Bajo &——————— — > Alto
Bajo J NI

ato 0000

TN
Pulse una vez para comprobar el nivel de Pulse una vez para comprobar el nivel de
bateria. bateria en la pantalla LCD

Pulse una vez, después otra y mantenga

Pulse una vez, después otra y mantenga
pulsado para encender o apagar.

pulsado para encender o apagar el control
remoto.

Instale la bateria en la aeronave y enciéndala. Si la temperatura de la bateria desciende por
debajo de 6 °C, se autocalentaré para mantener una temperatura de entre 8 y 10 °C. Consulte
el Manual de usuario para mas detalles.
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4. Preparacion del controlador remoto

Levante las antenas

Retire las palancas

El intervalo de transmisién ¢ptimo se muestra arriba
Asegurese de que las antenas estén orientadas hacia la
aeronave. Cuando el angulo entre las antenas y la parte
posterior del Control Remoto Inteligente sea de 80° o
180°, la conexion entre el Control Remoto Inteligente y la
aeronave podré alcanzar su rendimiento ¢ptimo

Las ilustraciones de arriba muestran situaciones en las
Gire para unir las palancas que el operador y la aeronave estan lejos.

& * Compruebe que las palancas de control estén bien montadas.
* Durante el funcionamiento real, la aplicacion DJI Pilot le mostrara una advertencia cuando la
sefial de transmision sea débil. En ese caso, ajuste las antenas para asegurarse de que la
aeronave vuelva al intervalo de transmision 6ptimo.
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5. Preparacion para el despegue

DJI Pilot
App

Encienda el controlador remoto. Encienda la aeronave. Inicie DJI Pilot.

7<) Utiliza una cuenta DJI para activar la aeronave y el Smart Controller. Se requiere una
.j conexion a Internet para la activacion. Antes de activar la aeronave en DJI Pilot, encienda el
Smart Controller y siga las indicaciones para activarlo.

Internet

& Establezca una contrasefia para la aeronave con la aplicaciéon DJI Pilot para garantizar la
seguridad de los datos de a bordo.

6. Vuelo
Antes de despegar, asegurese de que la barra de estado de la
aeronave en la aplicacion DJI Pilot muestre 'Ready to Go" Ready to Go (GPS)
 Despegue/aterrizaje manuales
Comando de combinacién de palancas @@ @ O bien @ @@
para arrancar/detener los motores % l & s

Palanca izquierda abajo (despacio) hasta tocar

Palanca izquierda suelo
arriba (despacio) Mantenga unos segundos para detener los
para despegar @ motores

& Para reducir el riesgo de darios o lesiones, detenga los motores en pleno vuelo solo en
situaciones de emergencia. El método para detener los motores puede configurarse en

DJI Pilot.
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* Funcionamiento del control remoto

El control de vuelo predeterminado se conoce como Modo 2. La palanca izquierda controla
la altitud y la direccién de la aeronave, mientras que la derecha controla los movimientos
hacia delante, atrés, izquierda y derecha. El selector del estabilizador controla la inclinacién
de la camara.

Palanca izquierda | Palanca derecha Adelante
Arriba : ﬁ
|
N i) | o
% — %
L 2 |
Abajo 1 ‘
| Atrés
3
|
@ @ZAX) (o <JZAX"
Girar Girar | Izquierda Derecha
izquierda  derecha |

* Establezca siempre una altitud de RTH (Regreso al punto de origen) adecuada antes del
despegue. Cuando la aeronave esté volviendo al punto de origen, debe guiarla con las
palancas de control

* Pulse el botén de pausa de vuelo para una frenada de emergencia durante el vuelo.

"Médulos accesorios

Baliza M2E Foco M2E Altavoz M2E
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7. Vuele seguro

¥z N - —¢— -
Vuele en espacios Senal fuerte de Mantenga una Vuele por debajo de
abiertos GP: linea de vision 120 m (400 pies)
directa

IR T

Evite volar por encima o cerca de obstaculos, multitudes, lineas de alta tensién, arboles
o0 masas de agua.

NO vuele cerca de fuentes electromagnéticas, como tendidos eléctricos y estaciones
base, ya que puede afectar a la brdjula de a bordo.

Nt E
V FEH 210 m/s

NO utilice la aeronave en condiciones climéaticas adversas como lluvia, nieve, niebla ni
con una velocidad del viento superior a 10 m/s 0 22 mph.

o ) @

Manténgase alejado de las hélices y los Obtenga més informacion en:
motores en rotacion. http:/flysafe.dji.com/no-fly

7447

Es importante conocer las directrices basicas de vuelo para su propia seguridad y la
de quienes le rodean. No olvide leer la Renuncia de responsabilidad y las directrices
de seguridad.
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Especificaciones
* Aeronave

Peso

Velocidad méaxima

Altitud de servicio méxima por encima del nivel

del mar

Temperatura de funcionamiento
GNSS

Frecuencia de funcionamiento
Potencia del transmisor

(PIRE)

Almacenamiento interno
* Estabilizador
Intervalo controlable
* Camara térmica
Sensor
Objetivo

Rejila de pixel
Banda espectral
Tamario de imagen
Modos de fotografia

Modos de video
Precision
Rango de escena
Fotografia
Video

* Camara visual

Sensor
Objetivo

Rango ISO

Tamario méx. de imagen
Modos de fotografia

Modos de video

Tasa de bits méx. de almacenamiento de video

Fotografia
Video

* Smart Controller
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899g
72 kmv/h (44,7 mph) en modo Sport sin viento

6000 m (19685 fi)

-10a40°C(14a 104 °F)

GPS + GLONASS

2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4CGHz

FCC: < 26 dBm; CE/MIC: < 20 dBm; SRRC: = 20 dBm
5,8 GHz

FCC: < 26 dBm; CE: < 14 dBm; SRRC: < 26 dBm
24GB

Cabeceo: -90° a +30°

Microbolémetro VOx no refrigerado
HFOV: 57°

Apertura: /1.1

12um

8-14pm

640x480 (4:3); B40x360 (16:9)
Disparo tnico

Disparo en réfaga: 3/5/7 fotogramas
Intervalo (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)
640x360a 8.7 fos

Alta ganancia: Max. + 5 % (de media)
Baja ganancia: Méx. + 10 % (de media)
Alta ganancia: -10 °C a + 140 °C
Baja ganancia: -10 °C a + 400 °C
JPEG

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

CMOS de 1/2,3"; pixeles efectivos: 12 MP
FOV: aprox. 85°

Formato equivalente a 35 mm: 24 mm
Apertura: /2.8

Enfoque: 0,5 ma e

Video: 100-12800 (automética)

Fotografia: 100-1600 (automética)

4056 x 3040(4:3)4056x2280(16:9)
Disparo Gnico

Disparo en rafaga: 3/5/7 fotogramas
Intervalo (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)

4K Ultra HD:3840x2160 30p
2.7K:2688x1512 30p

Full HD:1920x1080 30p

100 Mbps

JPEG

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)



Bateria

Rango de temperatura de funcionamiento
Capacidad de amacenamiento

OcuSync 2.0

Frecuencia de funcionamiento

Distancia de Transmision Méx

Potencia del transmisor (PIRE)

Wi-Fi

Protocolo

Frecuencia de funcionamiento
Potencia del transmisor (PIRE)

Bluetooth
Protocolo
Frecuencia de funcionamiento
Potencia del transmisor (PIRE)
* Cargador de bateria
Voltaje
Potencia nominal
* Bateria de Vuelo Inteligente
Capacidad
Voltaje

Tipo de bateria

Energia

Peso neto

Intervalo de temperatura de carga
Potencia de carga max.

Intervalo de temperatura de autocalentamiento

Tiempo de autocalentamiento

Potencia de autocalentamiento
* Cargador USB de 24 W

Entrada

Salida

3 Las normas locales de algunos paises prohiben el uso de frecuencias de 58 GHz y 5,2 GHz. y en algunas

5000 mAha7.2V
De -20 240 °C (de -4 a 104 °F)
ROM 16 GB + Escalable (tarjeta microSD)

2.4-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

10 km (FCC); 6 km (CE/MIC); 6 km (SRRC)

(Sin obstéaculos, libre de interferencias)

2.4 GHz

FCC: <25.5 dBm; CE/MIC: <18.5 dBm; SRRC: <19 dBm
5.8 GHz

FCC: <26 dBm; CE: <12.5 dBm; SRRC: <18.5 dBm

Wi-Fi Direct, Wireless Display, 2x2 MIMO y 802.11a/g/n/ac
2.4-2.4835 GHz; 5.150-5.250 GHz; 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz

FCC: =21.5 dBm; CE/SRRC: <18.5 dBm; MIC: <20.5 dBm
5.2 GHz

FCC/CE/SRRC/MIC: <19 dBm

5.8 GHz

FCG/SRRC: <21 dBm; CE: <13 dBm

Bluetooth 4.2
2.4-2.4835 GHz
<4 dBm

17,6£0,1V
eow

3850 mAh

17,6V (méx)

15,4 V (tipico)

LiPo 48

59,29 Wh

Aprox. 297 g

De 5°Ca40°C(de 41 °Fa 104 °F)
sow

de -20°a6° C (de -4°a43° F)
600 s (Méax)

35 W (méx)

100 - 240V ~ 50/60 Hz, Méx. 0.8 A
36-8V=38.0A/12V=20A

regiones la banda de frecuencia de 5,2 GHz solo esta permitida para uso en interiores.

Para obtener més informacion, lea el manual del usuario:

www.dji.com/mavic-2-enterprise

31 Este contenido puede modificarse sin notificacion previa.

MAVIC es una marca comercial de DJI

Copyright © 2020 DJI Todos los derechos reservados.

Impreso en China.



Appareil

Le DJI™ MAVIC™ 2 Enterprise Dual propose des systémes optiques multidirectionnels et des
systémes de détection infrarouge*. Il est livré avec une caméra a nacelle 3 axes entiérement
stabilisée avec une caméra thermique infrarouge a ondes longues FLIR et une caméra optique,
fournissant simultanément des images thermiques et visuelles. Les technologies emblématiques de
DJl telles que la détection d'obstacles vous aident a piloter et a réaliser des prises de vue complexes
sans effort. Des fonctionnalités supplémentaires comme le DJI AirSense intégré vous permettent
de connaitre I'espace aérien environnant, tandis que la protection par mot de passe vous aide a
sécuriser |'accés a votre drone et a protéger vos données. Le Mavic 2 Enterprise dispose également
d'accessoires modulaires amovibles tels que le projecteur, le phare et le haut-parleur qui sont
spécialement congus pour diverses applications. Le Mavic 2 Enterprise peut se targuer d'une vitesse
de vol maximale de 72 km/h (44,7 mph) et d'un temps de vol maximum de 31 minutes**.

1. Nacelle et caméra
A. Caméra optique

B. Caméra thermique 10. Hélices
2. Systéme optique avant 11. Antennes
3. Systeme optique inférieur 12. Voyant d'état de l'appareil 1g, Bouton pressoir de la
4. Systéme optique latéral 13. Systeme de détection batterie
5. Systeme de détection infrarouge infrarouge vers le haut 19. Port USB-C
vers le bag 14. Systeme optique arriere 20, Bouton d'appairage/voyant
6. Lampe inférieure 15. Batterie de Vol Intelligente d'état d'appairage
7. Logement de la carte microSD 16. Indicateurs de niveau de  21. Port d'extension (pour
8. LED avant batterie connecter les accessoires)
9. Moteurs 17. Bouton d'alimentation 22. Couvercle port d'extension

* Les systémes infrarouge et de vision sont influencés par les conditions environnantes. Lisez la clause d'exclusion
de responsabilité et les consignes de sécurité ainsi que le guide de I'utilisateur, et regardez les tutoriels vidéo
sur le site web officiel de DJI pour en savoir plus. http://www.dji.com/mavic-2-enterprise

** Le temps de vol maximum a été testé en 'absence de vent, a une vitesse constante de 25 km/h (15,5 mph).
Cette valeur est fournie & titre indicatif uniquement.
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Radiocommande Smart Controller de DJI

La DJI Smart Controller est une radiocommande congue avec la technologie de transmission longue
portée OCUSYNC™ 2.0 de DJI, offrant une portée de transmission maximale de 10 km et des
images HD en direct depuis la caméra de I'appareil. La Smart Controller intégre un certain nombre
de commandes de drone et de nacelle ainsi que des boutons personnalisables. La radiocommande
intelligente posséde également un écran intégré de 5,5 pouces a haute luminosité avec de
multiples fonctions telles que Bluetooth et GNSS. Elle peut étre connectée a Internet via Wi-Fi. La
radiocommande dispose d'une autonomie de fonctionnement maximale de 2.5 heures™.

16. Bouton d’enregistrement

17. Port HDMI

18. Logement de la carte microSD

19. Port USB-A

20. Bouton de mise au point/de 'obturateur

21. Bouton de réglage de I'ouverture ou
I'obturateur

1. Antennes

2. Bouton Retour/Bouton Fonction

3. Joysticks

4. Bouton RTH

5. Bouton de mise en pause du vol

6. Bouton de mode de vol

7. Voyant LED

8. Indicateurs de niveau de batterie

9. Bouton 5D

10. Bouton dalimentation 22. Ventilation

11. Bouton de confirmation/ 23. Emplacement de rangement
Bouton personnalisable C3 des joysticks

12. Ecran tactile 24. Bouton personnalisable C2

13. Port USB-C 25. Haut-parleur

14. Microphone 26. Bouton personnalisable C1

15. Molette pour nacelle 27. Entrée d'air

* La Smart Controller est capable d'atteindre sa distance de transmission maximale (FCC) dans un espace
dégagé sans interférence électromagnétique, a une altitude d'environ 120 m.
Le temps d'exécution maximum a été testé dans un environnement de laboratoire. Cette valeur est fournie a
titre indicatif uniquement.
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1. Regarder des tutoriels vidéo

Regardez les tutoriels vidéo sur www.diji ic-2- isefinfo#video.

Didacticiels vidéo

2. Préparation de I'appareil

Retirez le cache de la
nacelle de la caméra.

Marqué Non marqué
Associez les hélices aux Montez solidement I'hélice, puis tournez
moteurs correspondants. dans la direction de verrouillage.

ﬁ Dépliez les bras avant et les hélices avant ceux situés a l'arriére. Tous les bras et les hélices
doivent étre dépliés avant le décollage.
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3. Chargement des batteries

Chargez entierement la Batterie de Vol
Intelligente & I'aide du chargeur fourni
avant la premiére utilisation.

e B

- Chargeur de batterie

Prise de courant Temps de charge :
1004240V Cable USB-C environ 2 heures

Adaptateur secteur USB 24 W

Retirez la Batterie de Vol Intelligente

Temps de charge
environ 1 heure et
30 minutes

Veuillez utiliser 'adaptateur secteur USB officiel de 24 W pour charger la Smart Controller. Si un
adaptateur secteur USB standard de 24 W n'est pas disponible, il est recommandé d'utiliser un
adaptateur secteur certifié FCC/CE de 12V/2A.

* Vérification des niveaux de batterie et mise sous/hors tension

A
7N\ Faible @—— Elevé
Faible J D D :m: @
Eleve ey
Appuyez une fois pour vérifier le niveau de Appuyez une fois pour vérifier le niveau de
la batterie. batterie sur I'écran LCD.
Appuyez" puis maintenez enfoncé pour Appuyez une fois, puis maintenez enfoncé pour
allumer/éteindre. allumer/éteindre la radiocommande.

Installez la batterie dans I'appareil et mettez-le sous tension. Une fois que la température de la
batterie est inférieure a 6°C, elle se réchauffe automatiquement pour maintenir une température
entre 8 et 10°C. Reportez-vous au guide d'utilisateur pour plus de détails.
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4. Préparation de la radiocommande

Levez les antennes

Retirez les joysticks

La portée de transmission optimale est indiquée ci-des-
sus. Vérifiez que les antennes sont tournées vers I'appareil.
Un angle de 80° ou 180° entre les antennes et 'arriére de
la Smart Controller assure une connexion optimale entre
I'appareil et la Smart Controller.

Tournez pour installer Les illustrations ci-dessus montrent des situations ot
les joysticks I'opérateur et 'appareil sont éloignés.

& * Assurez-vous que les manches de controle sont bien en place.

* En fonctionnement réel, 'application DJI Pilot vous avertira si le signal de transmission devient
faible. Dans ce cas, ajustez les antennes pour retrouver la portée de transmission optimale.
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5. Préparation au décollage

DJI Pilot
App
Mettez la radiocommande Mettez I'appareil sous Lancez DJI Pilot
sous tension tension
7<) Utilisez un compte DJI pour activer I'appareil et la Smart Controller. L'activation nécessite une

2

Internet

A

connexion & Internet. Avant d'activer I'appareil sur DJI Pilot, allumez la Smart Controller et
suivez les instructions d'activation.

Définissez un mot de passe pour le drone dans I'application DJI Pilot afin de sécuriser 'accés
et de protéger vos données embarquées.

6. Vol

Avant de procéder au décollage, vérifiez dans DJI Pilot
que la mention « Ready to Go » s'affiche dans la barre Ready to Go (GPS)

d'état de I'appareil.

* Décollage/atterrissage manuel

Commande de manche combinée pour @ @ ou @ @@

démarrer/couper les moteurs % l & &

iy

Abaissez lentement le manche gauche jusqu'a ce
que l'appareil touche le sol.

Maintenez la position pendant quelques secondes
pour couper les moteurs.

Relevez lentement le
manche gauche
pour décoller. &

Coupez les moteurs en plein vol uniquement s'il s'agit d'un cas d'urgence dans lequel cette
action peut réduire le risque de dommage ou de blessure. La méthode pour arréter les
moteurs peut étre définies dans DJI Pilot.
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* Fonctionnement de la radiocommande

Le contréle de vol par défaut est connu sous le nom de Mode 2. Le manche gauche agit sur
I'altitude et I'orientation de I'appareil, tandis que le manche droit contréle ses mouvements vers
l'avant, l'arriére, la gauche et la droite. La molette de la nacelle contréle l'inclinaison de la caméra.

Manche gauche | Manche droit Avant
Haut | ﬁ
& s /D
@ — % Z&
¥ | 3
| Arrigre
Gom) CAN) (o) o/
Tourner a Tourner a | Gauche Droite

gauche

& * Définissez toujours une altitude RTH appropriée avant le décollage. Lorsque I'appareil retourne
au point de départ, guidez-le avec les manches de contréle.
* Appuyez sur le bouton Pause de la fonction Vol pour effectuer un freinage d'urgence en plein
vol.

" Accessoires modulaires

Phare M2E Projecteur M2E Haut-parleur M2E
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7. Voler en toute sécurité

¥z N - ¢— -
Faire voler 'appareil dans  Signal GPS fort Garder I'appareil  Voler amoins de 120
des espaces ouverts envue m d'altitude (400 pieds)

(@N)]
.\

Evitez de faire voler I'appareil au-dessus ou & proximité d'obstacles, de rassemblements
de personnes, de lignes électriques a haute tension, d'arbres ou d'étendues d'eau.

Ne faites PAS voler I'appareil & proximité de sources électromagnétiques puissantes,
telles que des lignes électriques ou des antennes relais. Celles-ci risquent en effet
d'affecter le compas intégré.

7747

N'utilisez PAS I'appareil dans de mauvaises conditions météorologiques (pluie, neige,
brouillard, rafales dont la vitesse dépasse 10 m/s ou 35 km/h [22 mph], etc.).

( Zone d'exclusion
o aérienne

Tenez-vous a distance des hélices et des Pour en savoir plus,
moteurs en rotation. rendez-vous sur le site :
http://flysafe.dji.com/no-fly

II'est important que vous compreniez les consignes de vol fondamentales afin d'assurer
votre sécurité et celle de votre entourage. N'oubliez pas de lire la Clause d'exclusion de
responsabilité et les consignes de sécurité.
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Caractéristiques techniques

* Appareil
Poids
Vitesse max.
Plafond pratique max.
au-dessus du niveau de la mer
Température de fonctionnement

Fréquence de fonctionnement
Puissance de I'émetteur
(EIRP)

Stockage interne:
* Nacelle
Plage réglable
* Caméra thermique
Capteur
Objectif

Pas de pixel

Bande spectrale

Taille d'image

Modes de photographie

Modes d'enregistrement vidéo
Précision

Plage de tournage

Photo
Vidéo
* Caméra optique
Capteur
Objectif

Gamme ISO

Taille max. de I'image
Modes de photographie

Modes d'enregistrement vidéo

Débit binaire max.
Photo
Vidéo

80

8999
72 knvh (44,7 mph) en mode Sport sans vent

6000 m (19 685 pieds)
-10240°C(14a104°F)

GPS + GLONASS

2,482,4835 GHz ; 5,725 & 5,850 GHz
2,4GHz

FCC : <26 dBm ; CE/MIC : 20 dBm ; SRRC : < 20 dBm

5,8 GHz

FCC:<26dBm; CE: 14 dBm; SRRC : < 26 dBm

24 Go
Angle vertical : -90 & +30°

Microbolométre VOx non refroidi
HFOV : 57°

Ouverture : /1.1

12 pum

8-14pm

640 x 480 (4:3) ; 640 x 360 (16:9)
Prise de vue unique

Rafale : 3/5/7 images

Intervalle (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)
640 x 360 @ 8,7 is

Haut gain : max + 5 % (standard)
Bas gain : max + 10 % (standard)
Haut gain : -10° & +140 °C

Bas gain : -10° a +400 °C

JPEG

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

CMOS 1/2.3" ; pixels effectifs : 12M
FOV : environ 85°

Format équivalent 35 mm : 24 mm
OQuverture : /2.8

Mise au point : 0,6 m & e

Vidéo : 100 & 12 800 (auto)

Photo : 100 & 1 600 (auto)

4056 x 3040 (4:3); 4 056 x 2 280 (16:9)
Prise de vue unique

Rafale : 3/5/7 images

Intervalle (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)
4K Ultra HD : 3 840 x 2 160 30p
2.7K:2688x151230p

FHD : 1920 x 1 080 30p

100 Mbps

JPEG

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)



* Smart Controller

Batterie 5000 mAh @ 7,2V
P\agg de températures de De 20 240 °C (de -4 & 104 °F)
fonctionnement
Capacité de stockage ROM 16 Go et extensible (carte microSD)
Ocusync 2.0
Plage de fréquences de fonctionnement 2,4 - 2,4835 GHz ; 5,725-5,850 GHz
Distance de transmission max. FCC : 10 km ; CE/MIC : 6 km ; SRRC : 6 km
(sans obstacle ni interférence)
Puissance de I'émetteur (EIRP) 2,4 GHz
FCC : <25,5 dBm ; CE/MIC : <18,5 dBm ; SRRC : <19 dBm
5,8 GHz
FCC: <25,5dBm ; CE : 12,5 dBm ; SRRC : <18,5 dBm
Wi-Fi
Protocole Wi-Fi direct, affichage WiFi, 2 x 2 MIMO, et 802.11a/g/g/n/ac
Plage de fréquences de fonctionnement 2,4-2,4835 GHz ; 5,150-5,250 GHz ; 5,725-5,850 GHz
Puissance de I'émetteur (EIRP) 2,4 GHz
FCG : <21,56dBm ; CE/SRRC : <18,5 dBm ; MIC : <20,5 dBm
5,2 GHz
FCC/CE/SRRC/MIC : <19 dBm
5,8 GHz
FCC/SRRC : <21 dBm ; CE :<13 dBm
Bluetooth
Protocole Bluetooth 4.2
Plage de fréquences de fonctionnement 2,4-2,4835 GHz
Puissance de I'émetteur (EIRP) <4 dBm
* Chargeur de batterie
Tension 17,6:0,1V
Puissance nominale 60 W
* Batterie de Vol Intelligente
Capacité 3850 mAh
Tension 17,6V (max.), 15,4 V (standard)
Type de batterie LiPo 4S
Energie 59,29 Wh
Poids net Env.297 g
Plage de température de chargement  5° 440 °C (41° & 104 °F)
Puissance de charge max. 80W
Plage de température d’autochauffage de -20° a 6° C (de -4° & 43° F)
Durée d'autochauffage 600 s (max.)
Puissance d'autochauffage 35 W (max.)
* Adaptateur secteur USB 24 W
Entrée 100-240 V~50/60 Hz, Max. 0,8 A
Sortie 3,6-8V=80A/12V=2,0A

3% Les réglementations locales de certains pays interdisent ['utilisation des fréquences de 5,8 GHz et de 5,2 GHz et,
dans certaines régions, la bande de fréquences de 5,2 GHz nest autorisée que pour une utilisation en intérieur.

Pour en savoir plus, consultez le guide de lutilisateur :

www.dji.com/mavic-2-enterprise

3 Ce contenu peut étre modifié sans préavis

MAVIC est une marque commerciale de DJI

Copyright © 2020 DJI Tous droits réserves. Imprimé en Chine.
81



Velivolo

DJI™ MAVIC™ 2 Enterprise Dual dispone di sistemi di visione omnidirezionale e sistemi di
rilevamento a infrarossi*. E inoltre dotato di fotocamera gimbal stabilizzata a 3 assi, termocamera
FLIR e fotocamera ottica, per acquisire, contemporaneamente, sia immagini a infrarossi che visive
Tecnologie proprietarie DJI, come il sistema di rilevamento degli ostacoli, offrono la possibilita
di continuare a volare in totale sicurezza anche durante la realizzazione di riprese complesse.
Caratteristiche aggiuntive come ['AirSense integrato vi rendono consapevoli dello spazio aereo
circostante, mentre la protezione con password consente di mantenere un accesso sicuro al velivolo
e proteggere i vostri dati. Mavic 2 Enterprise & anche dotato di accessori modulari aggiuntivi M2E
quali il riflettore, il lampeggiante e I'altoparlante, che sono stati progettati per diversi utilizzi. Mavic 2
Enterprise vanta una velocita di volo massima di 72 km/h (44,7 mph) e un tempo di volo massimo** di
31 minuti.

1. Gimbal e telecamera

A. Fotocamera ottica 9. Motori
10. Eliche
2. Sistema visivo in avanti 11. Antenne

B. Termocamera

18. Fermi della batteria
19. Porta USB-C

3. Sistema visivo verso il basso  12. Indicatore di stato del velivolo

4. Sistema visivo laterale 13 S\stema‘d\ rilevamento a 20. Pulsante di collegamento/

5. Sistema di rilevamento a infrarossi verso l'alto Indicatore di stato del
infrarossi verso il basso 14. Sistema visivo all'indietro collegamento

6. Luce ausiliaria sulla parte 15. Batteria di volo intelligente 21. Porta per gli accessori (per
inferiore 16. LED di livello di carica della collegare gli accessori)

7. Slot per scheda micro-SD batteria 22. Coperchio della porta per

8. LED anteriori 17. Pulsante di accensione gli accessori

* | sistemi visivi e i sistemi di rilevamento a infrarossi vengono influenzati dalle condizioni circostanti. Per maggiori
informazioni, si prega di leggere le limitazioni dii responsabiita e direttive sulla sicurezza, il manuale d'uso, e di
guardare i video tutorial sul sito web ufficiale di DJI. http:/www.dji.com/mavic-2-enterprise

** Il tempo massimo di volo & stato testato in assenza di vento e a una velocita costante di 25 km/h (15,5 mph).
Questo valore viene fornito soltanto come riferimento,
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Radiocomando DJI Smart

Il radiocomando DJI Smart & stato integrato con OCUSYNC™ 2.0, la tecnologia di trasmissione
a distanza che opera fino a un raggio di 10 km e trasmette immagini dal vivo in HD dalla
fotocamera del velivolo. Il radiocomando DJI Smart offre I'utilizzo di diversi comandi per il
velivolo e il gimbal, oltre a una serie di pulsanti personalizzabili, e presenta uno schermo 5,5" ad
alta luminosita dotato di diverse funzionalita, come Bluetooth e GNSS. Supporta, inoltre, la
connessione a internet tramite Wi-Fi. Il radiocomando DJI Smart ha un’'autonomia operativa
di 2.5 ore”.

16. Tasto di registrazione

17. Porta HDMI

18. Slot per scheda microSD

19. Porta USB-A

20. Tasto di messa a fuoco / otturatore

21. Rotella di regolazione dell'apertura/
otturatore

. Antenne

1

2. Tasto Indietro/Tasto Funzione
3. Stick di controllo

4. Tasto RTH

5. Tasto di pausa del volo
6. Tasto selezione della modalita di volo
7
8.

. LED di stato
. LED di carica della batteria
9. Tasto 5D
10. Tasto di accensione 22. Bocchetta dell'aria
11. Tasto Conferma / Tasto personalizzabile C3 23. Comparto riponi-stick
12. Schermo touch 24. Tasto personalizzabile C2
13. Porta USB-C 25. Altoparlante
14. Microfono 26. Tasto personalizzabile C1
15. Tasto di controllo del gimbal 27. Presa d'aria

* Il radiocomando DJI Smart pud raggiungere la sua massima distanza di trasmissione (a norma FCC) in aree
aperte senza interferenze elettromagnetiche e a un'altitudine di circa 120 metri.
Il runtime massimo & testato in ambiente i laboratorio. Questo valore viene fornito soltanto come riferimento.
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1. Visualizzazione dei tutorial

I video tutorial sono disponibili su www.dji.com/mavic-2-enterprise/info#video.

Video tutorial

2. Preparazione del velivolo

Rimuovere la protezione del Dispiegare i bracci Dispiegare i bracci
gimbal dalla telecamera. anteriori. posteriori

Contrassegnato  Non contrassegnato

Far corrispondere le eliche Premere con decisione le eliche Dispiegato
ai motori verso il basso e ruotarle nella
direzione di blocco.

& Dispiegare i bracci e le eliche anteriori prima di quelli posteriori. Tutti i bracci e le eliche
devono essere dispiegati prima del decollo.
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3. Ricarica delle batterie

Utilizzare il caricabatterie in dotazione per caricare
completamente la batteria di volo intelligente
prima di utilizzarla per la prima volta.

Jrmn—
o Tempo di carica:
~1 ora e 30 minuti
 —

Caricabatterie

-

Presa di :E Tempo di carica:
alimentazione Cavo USB -C ~2ore
100-240V

Caricatore USB 24W

Si raccomanda di usare il caricatore USB 24W ufficiale per ricaricare il radiocomando DJI Smart.
Qualora un caricatore USB 24W non fosse disponibile, si consiglia di usare un caricabatterie
USB da 12V/2A certificato FCC/CE.

* Controllo dei livelli della batteria e accensione/spegnimento

3

Basso &—————— > Alto

£\ L
Basso 4, J 00300

Alto TN
Premere una volta per verificare il livello di Premere una volta per verificare il livello di
carica della batteria. carica della batteria sullo schermo LCD.
Premere e tenere premuto per accendere/ Premere una volta, quindi premere e tenere
spegnere. premuto per accendere/spegnere il dispositivo

di controllo remoto.

Installa la batteria sul velivolo e accendila. Se la temperatura della batteria si abbassa sotto i 6°C,
questa iniziera a riscaldarsi automaticamente per mantenere una temperatura tra 8 e 10°C
Consultare il manuale d'uso per maggiori informazioni
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4. Preparazione del dispositivo di controllo remoto

Sollevare le antenne

Rimuovere gli stick

The optimal transmission range is shown above. Ensure
the antennas are facing towards the aircraft. When the
angle between the antennas and the back of the Smart
Controller is 80° or 180°, the connection between the
Smart Controller and the aircraft can reach its optimal
performance.

The illustrations above show situations where the operator
Ruotare gli stick per fissarli and aircraft are far away.

& * Accertarsi che le levette di comando siano montate saldamente.

* Durante il reale funzionamento, I'app DJI Pilot si attivera per avvertire che il segnale di
ione & debole, e sara r regolare le antenne per garantire che il velivolo torni
all'interno del campo di trasmissione ottimale.
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5. Preparazione al decollo

DJI Pilot
App

Accendere il dispositivo di Accendere il velivolo Lanciare I'app DJI Pilot
controllo remoto

7<) Usare un account DJI per attivare il velivolo e il radiocomando DJI Smart. L'attivazione
') richiede una connessione a internet. Prima di attivare il velivolo in DJI Pilot, accendere il
Internet  radiocomando DJI Smart e seguire le istruzioni per I'attivazione.

& Impostare una password per il velivolo nellapp DJI Pilot, per assicurare un accesso sicuro e
proteggere i vostri dati durante il volo.

6. Volo
Prima del decollo, assicurarsi che la barra di stato del velivolo
nellapp DJI Pilot indichi "Ready to Go". Ready to Go (GPS)

* Decollo e atterraggio manuali

Combinazione di comandi da levette per @ @ OPPURE @ @@

awviare/arrestare i motori % l & y

Portare la levetta sinistra Portare la levetta sinistra (lentamente) verso il

(lentamente) verso Ialto basso finché non si tocca il suolo

per il decollo Tenere premuto alcuni secondi per arrestare i
& motori

& Arrestare i motori durante il volo solo in situazioni di emergenza e allo scopo di ridurre il rischio
di danni o lesioni. L'opzione di blocco dei motori & disponibile tra le impostazioni di DJI Pilot.
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* Funzionamento del dispositivo di controllo remoto

La modalita predefinita di controllo di volo & "Mode 2". La levetta sinistra controlla I'altitudine e
la direzione del velivolo, mentre la levetta destra ne controlla i movimenti in avanti, all'indietro, a
sinistra e a destra. Il quadrante del gimbal controlla I'inclinazione della telecamera.

Levetta sinistra | Levetta destra In avanti
> | b
i |
i | I
® | ®
|
$ 3 | ¥
Giu | L 2
! Indietro
|
|
|
EN Q[AX) ' (oow @ZAX»
|
Rotazione Rotazione | Asinistra A destra
a sinisira adesta |

* Impostare sempre un'‘altitudine RTH adeguata prima del decollo. Quando il velivolo sta
tornando al punto iniziale, & consigliabile guidarlo con le levette di comando.

* Premere il volo il pulsante Flight Pause per la frenata di emergenza durante il volo.

" Accessori modulari

Lampeggiante M2E Riflettore M2E Altoparlante M2E

88



7. Fly Safe

@"7'+ @@

¥z N - ‘¢‘ -
Volare in zone Segnale GPS Mantenere la linea  Volare a un‘altitudine
aperte forte di visione inferiore a 120 m
(400 piedi)

w1 e A

Evitare di volare al di sopra o in prossimita di ostacoli, folle, linee elettriche ad alta
tensione, alberi e specchi d'acqua.

NON utilizzare il velivolo in prossimita di intense sorgenti elettromagnetiche quali linee
elettriche e stazioni di base, in quanto tali sorgenti possono influenzare la bussola di
bordo.

7747

NON utilizzare il velivolo in condizioni meteorologiche avverse come pioggia, neve,
nebbia e venti con velocita superiore a 10 m/s (22 mph).

Mantenere la distanza dalle eliche rotanti e Per saperne di piu:
dai motori. http://flysafe.dji.com/no-fly

Per la sicurezza propria e delle altre persone presenti nelle vicinanze, & importante
comprendere le linee guida di base del volo. Ricordare di leggere le Limitazioni di
responsabilita e le direttive sulla sicurezza.
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Caratteristiche tecniche

* Velivolo
Peso
Velocita massima

Quota massima i funzionamento sopra i

livello del mare
Temperatura di funzionamento

Frequenza di funzionamento
Potenza del trasmettitore
(EIRP)

Memoria interna
* Gimbal
Intervallo controllabile
* Termocamera
Sensore
Obiettivo

Interasse

Banda spettrale
Dimensione immagini
Modalita fotografica

Modalita video
Accuratezza
Intervallo scena
Foto
Video

* Fotocamera ottica

Sensore
Obiettivo

Intervallo ISO
Dimensioni dellimmagine (max.)
Modalita fotografica

Modealita video

Bit-rate massimo del video

899g
72 knvh (44,7 mph) in modalita Sport in assenza di vento

6.000 m (19.685 piedi)

Da-10°Ca40°C (da 14 °Fa 104 °F)

GPS + GLONASS

2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4GHz

FGC: <26 dBm; CE/MIC: <20 dBm; SRRC: <20 dBm
5,8 GHz

FCC: <26 dBm; CE: <14 dBm; SRRC: <26 dBm
24GB

Beccheggio: da -90° a +30°

Microbolometro VOx non raffreddato
HFOV: 57°

Apertura: 1.1

12 pm

8-14pm

640x480 (4:3); 640x360 (16:9)
Scatto singolo

Scatto a raffica: 3/5/7 fotogrammi
Intervallo (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)
640x360 2 8.7 fps

Guadagno alto: max + 5% (ipico)
Guadagno basso: max = 10% (tipico)
Guadagno alto: da -10 °C a +140 °C
Guadagno basso: da -10 °C a +400 °C
JPEG

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

CMOS da 1/2.3"; pixel effettivi: 12M
FOV: ca. 85°
Formato 35 mm equivalente: 24 mm
Apertura: /2.8
Messa a fuoco: da 0,5 ma e
Video: 100-12800 (automatico)
Foto: 100-1600 (automatico)
40563040 (4:3); 4056x2280 (16:9)
Scatto singolo
Scatto a raffica: 3/5/7 fotogrammi
Intervallo (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)
4K Ultra HD: 3840x2160 30p
2,7K: 2688x1512 30p
Full HD: 19201080 30p
100 Mbps

P

JPEG
MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)



* Radiocomando DJI Smart
Batteria
Temperatura operativa
Capacita di memoria
Ocusync 2.0
Frequenza operativa
Distanza massima di trasmissione

Potenza del trasmettitore (EIRP)

Wi-Fi

Protocollo

Frequenza operativa

Potenza del trasmettitore (EIRP)

Bluetooth

Protocollo

Frequenza operativa

Potenza del trasmettitore (EIRP)
* Caricabatterie

Tensione

Potenza nominale
* Batteria di volo intelligente

Capacita

Tensione

Tipo di batteria

Energia

Peso netto

Intervallo temperatura di carica

Massima potenza di carica

Intervallo di temperatura per il

riscaldamento automatico

Durata riscaldamento automatico

Potenza riscaldamento automatico
* Caricatore USB 24W

Ingresso

Uscita

3% Le normative locali in alcuni paesi proibiscono 'uso delle frequenze a 5.8 GHz e 5.2 GHz, e in alcune regioni la

5000mAh a 7,2V
Tra-20° e 40° C
ROM 16GB-+scalabile (scheda microSD)

2.4-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz
FCC: 10 km; CE/MIC: 6 km; SRRC: 6 km

(senza ostacoli e interferenze)

2.4 GHz

FCC: <25.5 dBm; CE/MIC: <18.5 dBm; SRRC: <19 dBm
58GHz

FCC: <255 dBm; CE: <12.5 dBm; SRRC: <18.5 dBm

Wi-Fi Direct, Wi-Fi Display, 2x2 MIMO e 802.11a/g/n/ac
2.4-2.4835 GHz; 5.150-5.250 GHz; 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz

FCC: <21.5 dBm; CE/SRRC: <18.5 dBm; MIC: 20.5 dBm
5.2 GHz

FCG/CE/SRRC/MIC: <19 dBm

5.8 GHz

FCC/SRRC: <21 dBm; CE:<13 dBm

Bluetooth 4.2
2.4-248 GHz
<4 dBm

17,640,1V
B0W

3850 mAh

17,6V (max)

15,4V (tipico)

LiPo 48

59,29 Wh

Circa 297 g
Da5°Cad0°C(da41°Fa104 °F)
80w

da-20°a6°C
600 s (max)
35 W (max)

100-240 V~50/60 Hz (Max.) 0,8 A
3.6-8V=3.0A/12V=20A

banda di frequenza a 5.2 GHz & consentita solo per uso interno.

Per ulteriori informazioni, consultare il Manuale utente:

www.dji.com/mavic-2-enterprise

# Questi contenuti sono soggetti a modifiche senza preawviso.

MAVIC & un marchio registrato di DJI
Copyright © 2020 DJI Tuti i dirit riservati. Stampato in Cina,
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Drone

De DJI™ MAVIC™ 2 Enterprise Dual heeft omnidirectionele Vision Systems en infraroodsensorsystemen®,
en wordt geleverd met een volledig gestabiliseerde 3-assige gimbalcamera met een FLIR longwave
infrarood thermische camera en een visuele camera, die zowel infrarood- als visuele beelden tegelijkertijd
leveren. Kenmerkende DJI-technologieén zoals obstakeldetectie helpen u bij het moeiteloos nemen en
vastleggen van complexe foto's. Extra functies zoals de geintegreerde AirSense maken je bewust van
het luchtruim om je heen, en de wachtwoordbeveiliging geeft je veilig toegang tot je drone en beschermt
je gegevens. De Mavic 2 Enterprise heeft ook opzetbare modulaire accessoires zoals de M2-spotlight,
het M2E-baken en de M2E-luidspreker, die speciaal zijn ontwikkeld voor verschillende toepassingen. De
Mavic 2 Enterprise kan bogen op een maximale vliegsnelheid van 72 km/u (44,7 mph) en een maximale
vliegduur™ van 31 minuten.

1. Gimbal en camera
A. Visuele beeldcamera

B. Warmtebeeldcamera 9. Motoren
2. Vision System - naar voren 10. Propellers
3. Vision System - naar beneden 11. Antennes 18. Accuaansluitingen
4. Vision System - dwarsrichting 12. Statusindicator drone 19. USB-C-poort
5. Naar beneden gericht 13. Infraroodsensorsysteem 20. Koppeltoets/
infraroodsensorsysteem 14. Vision System naar achteren koppelingsstatusindicator
6. Extra lampje onderaan 15. Intelligent Flight Battery 21. Uitbreidingspoort (voor het
7. microSD-kaartsleuf 16. Accuniveau-leds aansluiten van accessoires)
8. LED's voorzijde 17. Aan-/uitknop 22. Afdekking uitbreidingspoort

* Het Vision System en infraroodsensorsysteem worden beinvioed door omgevingsomstandigheden. Lees de
disclaimer en veiligheidsrichtlijnen en de gebruikershandleiding en bekijk de instructiefimpjes op de officiéle
DJl-website voor meer informatie. http:/www.dji.com/mavic-2-enterprise

** De maximale viiegduur is getest bij omstandigheden zonder wind en met een constante snelheid van 25 km/u
(25,5 mph). Deze waarde geldt alleen ter referentie.
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DJI Smart Controller

De DJI Smart Controller is een afstandsbediening gebouwd met de langeafstands-transmissietechnologie
OCUSYNC™ 2.0 van DJI, die een maximaal zendbereik van 10 km biedt en een live HD-weergave geeft
van de camera van het vliegtuig. De Smart Controller wordt geleverd met een aantal bedieningselementen
voor vliegtuigen en gimbals en een aantal aanpasbare knoppen, en heeft een ingebouwd 5,5-inch
scherm met hoge helderheid en meerdere functies zoals Bluetooth en GNSS. Verbinding met internet via
wifi wordt ook ondersteund. De maximale gebruiksduur van de Smart Controller bedraagt 2.5 uur*.

16. Opnameknop

17. HDMI-poort

18. MicroSD-kaartsleuf

19. USB-A-poort

20. Scherpstellings- / Ontspanknop

21. Draaiknop instellingen sluiter/
diafragma

Antennes

Terugknop / Functieknop
Bedieningssticks
RTH-knop
Vluchtpauzeknop
Vluchtmodusschakelaar
Status-LED
Accuniveau-LED's
5D-knop

10. Aan-/uitknop 22. Ventilatieopening

11. Bevestigingsknop / Aanpasbare knop C3 23. Opslagplaats voor Bedieningssticks
12. Aanraakscherm 4. Aanpasbare Knop C2

13. USB-C-poort 5. Luidspreker

14. Microfoon 6. Aanpasbare Knop C1

15. Gimbal 27. Luchtinlaat

1
2
3
4
5,
6.
7
8,

©

NN

* De Smart Controller kan de maximale overdrachtsafstand (FCC) bereiken in een grote open ruimte zonder
elektromagnetische interferentie, en op een hoogte van circa 120 meter.
De maximale looptiid is getest in een laboratorium. Deze waarde geldt alleen ter referentie.
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1. Bekijk de filmpjes met uitleg

Bekijk de instructiefimpjes op www.diji ic-2- ( fo#tvid

Oby

Filmpjes met uitleg

2. Drone voorbereiden

Verwider de gimbal-afdekking
van de camera.

Gemarkeerd Ongemarkeerd

Combineer de juiste propellers Druk de propellers stevig

met de motoren. naar beneden en draai ze
in de vergrendelde stand.

Uitgeklapt

ﬁ Klap de voorarmen en de propellers uit voér de achterste. Alle armen en propellers moeten
uitgeklapt zijn voordat mag worden opgestegen.
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3. De accu's opladen

Gebruik de meegeleverde oplader om de
Intelligent Battery volledig op te laden véér

het eerste gebruik.

- Acculader

De Intelligent Flight Battery verwideren

Oplaadtijd:
~1 uur en 30 minuten

Stopcontact Oplaadtijd:
100 - 240V USB-C-kabel ~2 uur
24W USB-oplader

Gebruik alstublieft de officiéle 24W USB-oplader om de Smart Controller op te laden
& Wanneer een standaard 24W USB-oplader niet beschikbaar is, raden wij aan om een FCC/
CE-gecertificeerde USB-oplader te gebruiken die geclassificeerd is als 12V/2A.

* Controleer het laadniveau van de accu en de aan/uit-schakelaar

. @ Laag of» Hoog
Hoog D 0D0-0

TN
Druk eenmaal op de knop om het Druk eenmaal om het accuniveau op het LCD-
accuniveau te controleren scherm te controleren.
Druk eenmaal en druk vervolgens opnieuw Druk eenmaal en druk vervolgens opnieuw en
en houd vast om aan/uit te zetten. houd vast om de afstandsbediening aan/uit te
zetten.

Plaats de accu in de drone en schakel de drone in. Wanneer de accutemperatuur lager wordt
dan 6 °C, zal deze automatisch worden opgewarmd tot een temperatuur tussen 8-10 °C.
Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie.
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4. Voorbereiding van de afstandsbediening

Verwijder de bedieningssticks

The optimal transmission range is shown above. Ensure
the antennas are facing towards the aircraft. When the
angle between the antennas and the back of the Smart
Controller is 80° or 180°, the connection between the
Smart Controller and the aircraft can reach its optimal

performance.
Roteer om de bedieningssticks The illustrations above show situations where the operator
te bevestigen and aircraft are far away.

& * Zorg dat de joysticks stevig zijn aangebracht.

* In de praktijk zal de DJI Pilot-app waarschuwen dat het transmissiesignaal zwak is, en dat
de antennes aangepast dienen te worden om ervoor te zorgen dat het vliegtuig terugkeert
naar het optimale transmissiebereik.
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5. Voorbereiding voor opstijgen

DJI Pilot
App

Schakel de afstandsbediening in Schakel het luchtvaartuig in Start DJI Pilot

Gebruik een DJl-account om het viiegtuig en de Smart Controller te activeren. Activering
') vereist een internetverbinding. Zet de Smart Controller aan en volg de aanwijzingen voor
Internet  Net activeren voordat u het vliegtuig daadwerkelijk activeert in DJI Pilot.

& Stel een wachtwoord in voor de drone in de DJI Pilot-app om veilige toegang te waarborgen
en je boordgegevens te beschermen

6. Vlucht

Zorg er voor het opstijgen voor dat de statusbalk van de
drone in de DJI Pilot-app 'Ready to Go' aangeeft.

* Handmatig opstijgen/landen
Combination Stick Command (CSC) voor @ @ OF @ @@

het starten/stoppen van de motoren % l

) Linkerjoystick omlaag (langzaam) totdat u de grond
Linkerstick omhoog

raakt
(\angzaam)“ Wacht enkele seconden om de motoren uit te
om op te stijgen @ schakelen

& Schakel tijdens de vlucht de motoren alleen uit in noodsituaties, wanneer dit de kans op
schade of letsel verkleint. De manier om de motor te stoppen kan worden ingesteld in DJI

Pilot.
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* Besturing met de afstandsbediening

De standaard vluchtregeling staat bekend als modus 2. Met de linkerjoystick regel je de hoogte en
koers, terwijl je met de rechterjoystick vooruit, achteruit, naar links en rechts kunt bewegen. Met de
gimbal regel je de kanteling van de camera.

Linkerjoystick 1Rechtsnoysﬂck Vooruit
Omhoog ! AN
I
I o VN
¢ — ¢
¥ |
Omlaag | g
! Achteruit
i
I
@ @Zﬁl) o @Zﬁl*
Linksaf Rechtsaf | Links Rechts

& * Stel altiid een passende RTH-hoogte in véér het opstijgen. Als het luchtvaartuig terugkeert naar
de basis, dien je het te begeleiden met de joysticks.

* Druk op de Flight Pause-knop om tijdens de viucht een noodstop uit te voeren.

"Modulaire accessoires

M2E Baken M2E Spotlicht M2E Luidspreker
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7. Vlieg veilig

@"7‘+ @[‘5

¥z N - —¢— -
Viieg in open Krachtig Houd je drone in  Vlieg lager dan 120 m
gebieden GPS-signaal het zicht (400 feet)

# o1 I A

Vermijd viiegen boven of nabij obstakels, drukte, hoogspanningsleidingen, bomen of
water.

Vlieg NIET in de buurt van sterke elektromagnetische bronnen zoals elektriciteitsleidingen
en basisstations, daardoor kan het ingebouwde kompas ongunstig worden beinvioed.

7747

Gebruik de drone NIET bij ongunstige weersomstandigheden zoals regen, sneeuw,
mist en bij windsnelheden van meer dan 10 m/s of 22 mph.

EC@ ( - @ No-fly zone

Bliff uit de buurt van de roterende propellers Meer informatie vind je op:
en motoren. http://flysafe.dji.com/no-fly

Het is belangrijk de basisviuchtrichtlijnen te begrijpen voor je veiligheid en die van je
medemens. Vergeet niet de disclaimer en veiligheidsrichtlijinen te lezen.
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Specificaties
* Drone

Gewicht

Max. snelheid

Max. servicehoogte boven zeeniveau
Bedrifstemperatuur
GNSS

Bedrifsfrequentie
Zendervermogen
(ERP)

Interne opslag
* Gimbal
Regelbaar bereik
* Warmtebeeldcamera
Sensor
Lens

Pixelpitch

Spectrale band
Beeldgrootte
Fotografeermodi stilbeelden

Video-opnamemodi
Nauwkeurigheid

Scenebereik

Foto
Video
* Visuele beeldcamera
Sensor
Lens

1SO-bereik

Maximale beeldgrootte
Fotografeermodi stilbeelden

Video-opnamemodi

Max. videobitsnelheid
Foto
Video

100

8999

72 km/u (44,7 mpf) in de sportmodus zonder wind

6000 m (19.685 ft)

-10°C tot 40 °C (14 °F tot 104 °F)
GPS + GLONASS

2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
2,4GHz

FCC: < 26 dBm; CE/MIC: < 20 dBm; SRRC: < 20 dBm

5,8GHz

FCC: < 26 dBm; CE: < 14 dBm; SRRC: < 26 dBm

24GB
Helling: -90° tot +30°

Ongekoelde VOx-microbolometer
HFOV: 57°

Diafragma: /1,1

12 m

814 m

640 x 480 (4:3); 640 x 360 (16:9)

Enkele opname

Serie-opname: 3/5/7 beelden

Interval (2/3/5/7/10/15/20/30/60 5)

640 x 360 @ 8,7 fps

Hoge gevosligheid: Max 5% (standaard)
Lage gevoeligheid: Max + 10% (standaarc)
Hoge gevosligheid: -10° tot + 140°C

Lage gevoeligheid: -10° tot + 400°C

JPEG

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

1/2,3 inch CMOS, effectieve pixels: 12 M
Gezichtsveld: ca. 85°

35 mm-equivalent: 24 mm

Diafragma: /2,8

Focus: 0,5 m tot e

Video: 100 - 12800 (automatisch)
Foto: 100 - 1600 (automatisch)

4056 x 3040 (4:3); 4056 x 2280 (16:9)
Enkele opname

Serie-opname: 3/5/7 beelden

Interval (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)

4K Ultra HD: 3840 x 2160 30p

2,7K: 2688 x 1512 30p

FHD: 1920 x 1080 30p

100 Mops

JPEG

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)



* Smart Controller
Batterij
Bedriffstemperatuurbereik
Opslagcapaciteit
Ocusync 2.0
Bedriffsfrequentiebereik
Max. zendafstand

Zendervermogen (EIRP)

Wifi
Protocol

Bedrifsfrequentiebereik
Zendervermogen (EIRP)

Bluetooth
Protocol
Bedriffsfrequentiebereik
Zendervermogen (EIRP)
* Acculader
Spanning
Norminaal vermogen
* Intelligent Flight Battery
Capaciteit
Spanning

Accutype

Vermogen

Netto gewicht

Bereik oplaadtemperatuur
Max. oplaacvermogen

Temperatuurbereik automatische verwarming

Tijdsduur automatische verwarming

Vermogen automatische verwarming
* 24W USB-oplader

Ingang

Uitgang

5000 mAh bij 7,2V
-20°C tot 40 °C
ROM 16 GB + schaalbaar (microSD-kaart)

2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
FCC: 10 km; CE/MIC: 6 km; SRRC: 6 km

(Vrij van obstakels en interferentie)

2,4 GHz

FCC: =25,5 dBm; CE/MIC: =18,5 dBm; SRRC: <19 dBm
58 GHz

FCC: <25,5 dBm; CE: <12,5 dBm; SRRC: <18,5 dBm

Wifi Direct, Wifi-display, 2x2 MIMO en 802,11a/g/n/ac
2,4-2,4835 GHz; 5,150-5,250 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz

FCC: 21,6 dBm; CE/SRRC: <18,5 dBm; MIC: <20,5 dBm
5,2 GHz

FCC/CE/SRRC/MIC: <19 dBm

5,8 GHz

FCC/SRRC: <21 dBm; CE:<13 dBm

Bluetooth 4.2
2,4-2,4835 GHz
<4 dBm

17,6+0,1V
0w

3850 mAh

17,6V (maX)

15.4V (typisch)

LiPo 4S8

59.29 Wh

Ongeveer 297 g

5°Ctot 40 °C (41 °F tot 104 °F)
80w

-20°C tot 6 °C (-4 °F tot 43 °F)
600 s. (max.)

35W (max,)

100-240 V ~ 50/60 Hz, max. 0,8 A
3,6-8V=30A/12V=2,0A

3# Lokale voorschrifien in sommige landen verbieden het gebruik van de 5,8 GHz- en 5,2 GHz-frequenties en in
sommige regio's is de 5,2 GHz-frequentieband alleen toegestaan voor gebruik binnenshuis.

Lees de gebruikershandleiding voor meer informatie:

www.dji.com/mavic-2-enterprise

3# Deze inhoud is onderhevig aan wizigingen zonder voorafgaande kennisgeving.

MAVIC is een handelsmerk van DJI.

Copyright © 2020 DJI Alle rechten voorbehouden

Gedrukt in China.
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Aeronave

O DJI™ MAVIC™ 2 Enterprise Dual apresenta Sistemas de Visdo omnidirecional e Sistemas de
Detecéo de Infra-vermelhos™ e vem equipado com uma camara gimbal de 3 eixos totalmente
estabilizada com uma camara termografica infravermelha de onda larga FLIR e uma camara
visual, fornecendo simultaneamente imagens de infravermelhos e visuais. As tecnologias
de assinatura DJI, como a Detecdo de Obstaculos, ajudam-no a voar e a captar imagens
complexas sem esforgo. Entre as funcionalidades adicionais, o AirSense incorporado permite
que tenha uma maior perce¢do do espaco aéreo circundante, enquanto a protecao de
palavra-passe o ajuda a manter 0 acesso seguro a aeronave e a proteger os seus dados.
O Mavic 2 Enterprise também dispe de acessérios modulares que podem ser facilmente
fixados, como o Foco M2E, o Farol M2E e o Altifalante M2E, todos eles concebidos para varias
aplicagdes. O Mavic 2 Enterprise conta com uma velocidade de voo maxima de 72 km/h
(44,7 mi/h) e um tempo de voo maximo™* de 31 minutos

Suspensao carda e camara
A. Camara visual

B. Cémara termogréfica 10. Hélices
2. Sistema de viséo para a frente 11, Antenas
3. Sistema de vis&o para baixo 12. Indicador de estado da
4. Sistema de vis&o lateral aeronave 18. Fivelas da bateria
5. Sistema de detecéo de 13. Sistema de detecao de 19. Porta USB-C
infravermelhos para baixo infravermelhos para cima ~ s -
O N i 20. Bot&o de ligagao/Indicador
6. Luz auxiliar inferior 14. Sistema de vis&o para tras de estado da ligagao
7. Ranhura para cartao microSD  15. Bateria de voo inteligente  21_ Porta alargada (para ligar
8. LED frontais 16. LED de nivel da bateria acessorios)
9. Motores 17. Botao de alimentagdo 22. Tampa da porta alargada

* Os Sistemas de vis@o e os Sistemas de detecao de infravermelhos séo afetados pelas condigoes ambiente.
Consulte a Declaragao de exoneragéao de responsabilidade, as Diretrizes de seguranga e o Manual do
utilizador e assista aos tutoriais de video no Website oficial da DJI para saber mais.
http://www.dji.com/mavic-2-enterprise

O tempo méaximo de voo foi testado num ambiente sem vento e a uma velocidade de voo constante de
25 km/h (15,5 mi/h). Este valor serve meramente como referéncia.
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DJI Smart Controller

O DJI Smart Controller & um controlador remoto construido com a tecnologia OCUSYNC™ 2.0 de
transmissao de longo alcance da DJI, oferecendo um alcance méximo de transmissao de 6.2 milhas
(10 km) e oferece uma visualizag&o HD ao vivo da cdmara da aeronave. O Smart Controller vem com
Varios controlos de aeronaves e carda, assim como botdes personalizaveis e possui um ecra de alto
brilho de 5,5 polegadas incorporado com mdiltiplas funcoes, como Bluetooth e GNSS. A ligagéo a
Internet via Wi-Fi também é suportada. O Smart Controller tem uma autonomia méaxima de 2.5 horas™.

16. Botao de gravagao

17. Porta HDMI

18. Ranhura para cartdao microSD

19. Porta USB-A

20. Bot&o de focagem / obturador

21. Seletor de ajuste de obturador/abertura

Antenas

Bot&o Voltar / Botéo de Fungéo
Manipulos

Botao RTH

Interruptor de modo de voo
LED de estado
LED de nivel da bateria

1
2
3
4
5. Botao de pausa do voo
6
7
8

9. Botdo 5D

10. Botao de alimentagéo 22. Saida de ar

11. Botao de Confirmagéao / 23. Compartimento de armazenamento
Botao Personalizavel C3 de manipulos

12. Ecra tatil 24. Botdo C2 personalizavel

13. Porta USB-C 25. Speaker

14. Microfone 26. Botdo C1 personalizavel

15. Botao da suspenséo carda 27. Entrada de ar

* O Smart Controller consegue alcangar a sua distancia maxima de transmisséo (FCC) numa area ampla e aberta,
sem interferéncia eletromagnética, a uma altitude de cerca de 120 metros (400 pés)
O tempo méximo de funcionamento é testado em ambiente de laboratorio. Este valor serve meramente como
referéncia.
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1. Ver tutoriais em video

Assista aos tutoriais de video em www.dji.com/mavic-2-enterprise/info#video.

Videos tutoriais

2. Preparar a aeronave

Retire a cobertura da suspensao Desdobre os bragos Desdobre os bragos
carda da camara. dianteiros traseiros.

Commarcas Sem marcas
Faca corresponder as Pressione as hélices Desdobrados
hélices aos motores. firmemente para baixo e rode

na diregao de bloqueio.

ﬁ Desdobre os bragos dianteiros e as hélices antes dos traseiros. Todos os bragos e hélices
tém de ser desdobrados antes de descolar.
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3. Carregamento das baterias

Utilize o carregador fornecido para carregar
completamente a bateria de voo inteligente antes
da primeira utilizag&o.

Tempo de

jm]]:‘ D carregamento:
~1hora e 30 minutos
@ - Carregador da bateria

Tomada elétrica Tempo de
100-240V Cabo USB-C carregamento:

~2 horas
Carregador USB 24W

Remova a bateria de voo inteligente

Use o carregador USB 24W oficial para carregar o Smart Controller. Quando um carregador
& USB 24W padrao n&o estiver disponivel, recomenda-se usar um carregador USB com
certificagao FCC/CE classificado como 12V/2A.

* Verificar os niveis da bateria e ligar/desligar

3

@ Baixo @&——————— Alto
Baixo NI
? 000D

Alto B
Prima uma vez para verificar o nivel da bateria. ~ Prima uma vez para verificar o nivel da bateria
Prima e, em seguida, prima e mantenha no ecrd LCD.

premido para ligar/desligar. Prima uma vez e, em seguida, prima e

mantenha premido para ligar/desligar o
telecomando.

Instale a bateria na aeronave e ligue-a. Quando a temperatura da bateria for inferior a 6 °C, a
mesma vai aquecer automaticamente para manter uma temperatura entre 8 e 10 °C. Consulte
0 Manual do utilizador para obter mais informagdes.
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4. Preparar o telecomando

Levante as antenas

Remova os manipulos

A faixa o6tima de transmissao € mostrada acima.
Certifique-se de que as antenas estéo voltadas para a
aeronave. Quando o angulo entre as antenas e a parte
posterior do Comando inteligente ¢ de 80° ou 180°, a
conexao entre 0 Comando inteligente e a aeronave pode
atingir o seu desempenho ideal.

Rode para prender As ilustragdes acima mostram situagdes em que o
©0s manipulos operador e a aeronave estao distantes.

& * Certifique-se de que os manipulos de controlo estao firmemente montados.

* Em operagao real, a aplicag&o DJI Pilot avisa que o sinal de transmiss&o esté fraco e ajuste as
antenas para garantir que a aeronave esteja de volta a faixa ideal de transmissao.
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5. Preparar a descolagem

DJI Pilot
App

Ligue o telecomando Ligue a aeronave Inicie a DJI Pilot

Use uma conta DJI para ativar a aeronave e o Smart Controller. A ativagao requer uma ligagao
'j a Internet. Antes de ativar a aeronave no DJI Pilot, ligue o Smart Controller e siga as instrugoes
Internet  Para ativar.

& Defina uma palavra-passe para a aeronave na aplicagao DJI Pilot para garantir o acesso
seguro & mesma e para proteger os seus dados a bordo.

6. Voo

Antes de descolar, assegure-se de que a barra de estado da
aeronave na aplicacdo DJI Pilot indica "Ready to Go" Ready to Go (GPS)
* Descolagem/Aterragem manual
Comando de manipulos combinados @ @ ou @ @@

para ligar/desligar os motores % V4 & &
Deslogue lentamente o Des\ot;qye \e?fameme o manlp:ﬂo esquerc‘io
manipulo esquerdo para ’r\)ﬂara‘ a’;xo até qze (a:1 aero'nav‘e logue no sdo o
cima para descolar lantenha premido durante alguns segundos
<& para parar os motores

& Pare os motores durante o voo apenas em situacdes de emergéncia, sempre que seja
necessario fazé-lo para minimizar os riscos de danos ou ferimentos. O método para parar o
motor pode ser definido no DJI Pilot.
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* Operag&o do telecomando

O controlo de voo predefinido ¢ conhecido como Modo 2. O manipulo esquerdo controla a
altitude e o rumo da aeronave e o manipulo direito controla os movimentos para a frente, para
trés, para a esquerda e para a direita. O botao da suspenséo carda controla a inclinagao da
camara.

Manipulo esquerdo Manipulo direito Para a frente

- a8
N o /D
| 3
! Para trés
) GAN) ) ol
Virar & Virar & | Esquerda Direita
esquerda direita !

& * Defina sempre uma altitude RTH adequada antes da descolagem. Quando a aeronave esta a
voltar ao ponto inicial, deveré dirigi-la com os manipulos de controlo.

* Prima o botéo de pausa do voo para travagens de emergéncia durante o voo.

" Acessérios modulares

Farol M2E Foco M2E Altifalante M2E
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7. Voar com seguranca

Voar em areas Sinal de GPS Manter a linha Voar abaixo dos
abertas forte de visao 120 m (400 pés)

w1 g A

Evite voar por cima ou perto de obstaculos, multidoes, linhas elétricas de alta tensao,
arvores e massas de agua.

NAO voe préximo de fontes eletromagnéticas fortes, tais como linhas de alta tensao
e estagdes de rede mével, pois estas podem afetar a blssola integrada.

7747

NAO utilize a aeronave em condigdes atmosféricas adversas, tais como chuva, neve,
nevoeiro e ventos com velocidades superiores a 10 m/s ou 35,4 km/h.

Mantenha-se afastado das hélices e dos Saiba mais em:
motores em rotagao. http:/flysafe.dji.com/no-fly

E importante compreender as diretrizes basicas de voo para a seguranga do
utilizador e dos que o rodeiam. N&o se esqueca de ler a Declaragdo de exoneragao de
P ilic e as diretrizes de ca.
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Caracteristicas técnicas

* Aeronave
Peso
Velocidade méxima

Limite de funcionamento méximo acima do nivel do

mar
Temperatura de funcionamento

Frequéncia de funcionamento
Poténcia do transmissor
(ERP)

Armazenamento interno
* Suspenso carda
Amplitude controlavel
* Camara termogréfica
Sensor
Lente

Distancia entre pixeis
Banda espectral

Tamanho da imagem
Modos de fotografia estitica

Modos de gravagao de video
Precisao

Intervalo da cena
Fotografia
Video

* Camara visual

Sensor
Lente

Gama ISO
Tamanho méaximo da imagem
Modos de fotografia estética

Modos de gravagéo de video

Taxa maxima de bits de video
Fotografia
Video

no

8999

72 knvh (44,7 miZh) no modo desportivo sem vento

6000 m (19 685 pés)

14 °F 2104 °F (10 °C 240 °C)
GPS + GLONASS

2,4 - 2,4835 GHz; 5,725 - 5,850 GHz
2,4 GHz

FGC: <26 dBm; CE/MIC: <20 dBm; SRRC: <20 dBm

5,8 GHz

FCC: <26 dBm; CE: <14 dBm; SRRC: <26 dBm

24GB
Inclinago: -90° a +30°

Microbol6metro VOx néo refrigerado
HFOV: 57°

Abertura: /1.1

12m

814 um

640x480 (4:3); 640x360 (16:9)
Disparo dnico

Disparo continuo: 3/5/7 fotogramas
Intervalo (2/3/5/7/10/15/20/30/60 5)
640360 @87 fps

Ganho elevado: Méx. +5% (tpico)
Ganho baixo: Méx. +10% (tipico)
Ganho elevado: 10 °C a +140 °C
Ganho baixo: 10 °C a +400 °C
JPEG

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

CMOS de 1/2,3", pixeis reais: 12M
FOV: aprox. 85°
Equivalente ao formato de 35 mm: 24 mm
Abertura: /2.8
Foco: 0,5 m para o
Video: 100-12800 (automatico)
Fotografia: 100-1600 (automética)
40563040 (4:3); 4056x2280 (16:9)
disparo tnico
Disparo continuo: 3/5/7 fotogramas:
Intervalo (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)
4K Ultra HD: 3840x2160 30p
2,7K: 2688x1512 30p
FHD: 1920x1080 30p
100 Mbps

P

JPEG
MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)



* Smart Controller

Bateria 5000mAha7,2v
Intervalo de temperaturas de funcionamento -4°a104° F (-20° 2 40° C)
Capacidade de armazenamento ROM 16 GB + Escalonavel (cartao microSD)
Ocusync 2.0
Intervalo de frequéncias de funcionamento 2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
Distancia méxima de transmiss&o FCC: 10 km; CE / MIC: 6 km; SRRC: 6 km
(desobstruida, sem interferéncias)
Alimentacao do transmissor (EIRP) 2,4 GHz
FCC: 25,5 dBm; CE/MIC: <18,5 dBm; SRRC: <19 dBm
58GHz
FCC: 25,56 dBm; CE: 12,5 dBm; SRRC: <18,5 dBm
Wi-Fi
Protocolo Wi-Fi Direct, WiFi Display, 2x2 MIMO, e 802.11a/g/n/ac
Intervalo de frequéncias de funcionamento 2,4-2,4835 GHz; 5,150-5,250 GHz; 5,725-5,850 GHz
Alimentag&o do transmissor (EIRP) 24GHz
FCC: <21,6 dBm; CE/SRRC: <18,5 dBm; MIC: <20,5 dBm
5,2 GHz
FCC/CE/SRRC/MIC: <19 dBm
58GHz
FCC/SRRC: <21 dBm; CE:<13 dBm
Bluetooth
Protocolo Bluetooth 4.2
Intervalo de frequéncias de funcionamento 2,4-2,4835 GHz
Alimentagao do transmissor (EIRP) <4dBm
* Carregador da bateria
Tenséo 176+0,1V
Poténcia nominal 60w
* Bateria de voo inteligente
Capacidade 3850 mAh
Tensao 17,6 V (méx.)
15,4V (tipico)
Tipo de bateria LiPo 48
Energia 59,29 Wh
Peso liquido Aprox. 297 g
Intervalo de temperatura de carregamento 5°Ca40°C (41 °Fa 104 °F)
Poténcia max. de carregamento 80W
\n(ewalp de temperatura de aquecimento 2086°C (4243°F)
automatico
Tempo de aquecimento automatico 600 segundos (méx.)
Poténcia de aquecimento automético 35 W (méx.)

3 Os regulamentos locais em alguns paises proibem o uso das frequéncias de 5.8 GHz e 5,2 GHz e, em algumas
regides, a banda de frequéncia de 5,2 GHz s6 & permitida para uso interno.

Para mais informagdes, consulte o manual do utiizador:
www.dji.com/mavic-2-enterprise

3# Este contetdo esta suieito a alteragoes sem aviso prévio.

MAVIC 6 uma marca comercial da DJI

Copyright © 2020 DJI Todos os direitos reservados, Impresso na China
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Aeronave

O DJI™ MAVIC™ 2 Enterprise Dual apresenta sistemas visuais omnidirecionais e de
deteccdo por infravermelho*, contando com uma camera com estabilizador triaxial
totalmente estabilizado, uma camera FLIR termogréafica de infravermelho de ondas longas
e uma camera visual, fornecendo imagens por infravermelho e visuais simultaneamente.
As tecnologias caracteristicas da DJI, como o sensor de obstaculos, ajudam vocé a voar
e capturar imagens complexas sem esforco. Recursos adicionais como o AirSense integrado
fazem com que tome conhecimento do ambiente adjacente, e a protecdo de senha permite que
mantenha um acesso seguro a aeronave e protege seus dados. O Mavic 2 Enterprise possui
ainda acessdérios modulares removiveis, como o Holofote M2E, o Farol M2E e o Alto-falante M2E,
criados com o propésito de servir a miltiplos usos. O Mavic 2 Enterprise alcanca uma velocidade
méaxima de voo de 72 km/h (44,7 mph) e um tempo de voo maximo** de 31 minutos.

1. Estabilizador e Camera
A. Camera visual
B. Camera termogréfica

2. Sistema de visao frontal 10. Helices
3. Sistema de vis&o inferior 11. Antenas
4. Sistema de vis&o lateral 12. Indicador de status da aeronave
5. Sistema de Detecgdo 13. Sistema de Detecgdo g
Infravermelho vongdo para Infravermelho voltado para cima - PorlNa uss-C
baixo 14, Sistema de vis&o traseiro 2. 58121132 bggﬁgﬁdor de
6. Luz inferior auxiliar 15. Bateria de Voo Inteligente 21. Porta de extensao (para
7. Slot de cartao microSD 16. LEDs de nivel de bateria : acoplar acessorios)
8. LEDs dianteiros 17. Botao liga/desliga 22, Tampa da porta de
9. Motores 18. Fivelas da bateria extenséo

* Os Vision Systems e os Sistemas de Detecgao Infravermelho sao afetados pelas condigdes circundantes. Leia
a Isengao de Responsabilidade, as Diretrizes de Seguranga, 0 Manual do Usuério e assista aos videos tutoriais
no site oficial da DJI para saber mais. http://www.dji.com/mavic-2-enterprise

** O tempo de voo méaximo fol testado em condicéo de vento zero & velocidade constante de 15,5 mph (25 km/h).
Esse valor é meramente para referéncia.
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Controle Inteligente DJI

O Controle Inteligente DJI € um controle remoto fabricado com a tecnologia de transmissdo de
longo alcance da DJI, OCUSYNC™ 2.0, oferecendo um alcance maximo de transmissao de até
10 km e concedendo visualizacao ao vivo em HD diretamente da camera da aeronave. O Controle
Inteligente vem equipado com multiplos controles de aeronaves e estabilizadores, assim como
botdes personalizaveis, possuindo uma tela integrada de 5,5 polegadas com alta luminosidade e
vérias funcées, como Bluetooth e GNSS. Conex&o a internet através de Wi-Fi também é suportada. O
Controle Inteligente possui um tempo maximo de funcionamento de 2.5 horas*.

Antenas

1

2. Botao Voltar/Botao Fungao
3. Pinos

4. Botdo RTH

5. Botao Pausa do voo
6. Interruptor Modo de voo

7. LED de status

8. LEDs de nivel da bateria

9. Botéo 5D

10. Botao Liga/Desliga

11. Botéo Confirmar/botéo Personalizavel C3
12. Tela sensivel ao toque

13. Porta USB-C

14. Microfone

15. Botao de rolagem do estabilizador

16. Botao de gravagao

17. Porta HDMI

18. Entrada de cartao microSD

19. Porta USB-A

20. Botao Foco/Obturador

21. Abertura/botao de ajuste do obturador

22. Saida de ar

23. Compartimento de armazenamento
dos pinos

24. Botéo Personalizavel C2

25. Alto-falante

26. Botdo Personalizavel C1

27. Entrada de ar

* O Controle Inteligente ¢ capaz de alcancar sua distancia maxima de transmisséo (FCC) em areas ao ar livre
sem interferéncia eletromagnética, a uma altitude de até cerca de 120 m.
O tempo de uso méximo & testado em um ambiente de laboratorio. Esse valor € meramente para referéncia.
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1. Assistindo aos videos tutoriais

Assista aos videos tutoriais em www.dji.com/mavic-2-enterprise/info#video.

Videos tutoriais

2. Preparo da aeronave

Desdobre os bragos Desdobre os bragos

Remova o grampo do
traseiros.

estabilizador da camera. frontais.

Marcado ~ Desmarcado . .
Corresponda as hélices Pressione as hélices firmemente
P para baixo e gire-a na diregdo de Desdobrados
a0s motores.
travamento.

& Desdobre os bragos e as hélices frontais antes dos traseiros. Todos os bragos e hélices
devem ser desdobrados antes da decolagem.
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3. Carga das baterias

Use o carregador fornecido para carregar
totalmente a Bateria de Voo Inteligente antes de
usar pela primeira vez.

rmni—
carregamento:
=== ~1horae 30 minutos
- Carregador da bateria

Tomada elétrica :E Tempo de
- carregamento:
100~ 240¢ Cabo USB-C caegan
Carregador USB de 24 W

Favor utilizar o carregador USB de 24 W oficial para carregar o Controle Inteligente. Caso um
& carregador USB de 24 W padrao nao esteja disponivel, recomenda-se utilizar um carregador
USB FCC/CE certificado com voltagem de 12 V/2 A

* Verificag@o dos niveis da bateria e ligar/desligar

N
Baixo @—————> Alto
Baixo ) D D :m: @
Alto N

Pressione uma vez para verificar o nivel da Pressione uma vez para verificar o nivel da
bateria. bateria na tela LCD

Pressione uma vez; em seguida, Pressione uma vez e, em seguida, pressione e

novamente e segure para ligar/desligar. segure novamente para ligar/desligar o controle
remoto.

Instale a bateria na aeronave e ligue-a. Uma vez que a temperatura da bateria for inferior
a 6° C, entrard em aquecimento automatico para manter uma temperatura entre 8° e 10° C.
Confira o Manual do Usuério para obter mais detalhes.
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4. Preparo do controle remoto

Levante as antenas

Remova os pinos

O alcance de transmisséo ideal é exibido acima.
Certifique-se de que as antenas estejam voltadas para a
aeronave. Quando o angulo entre as antenas e a parte
posterior do Controle Inteligente for de 80° ou 180°, a
conexao entre o Controle Inteligente e a aeronave podera
atingir seu desempenho ideal

Gire para As ilustragdes acima mostram situagdes nas quais o
encaixar os pinos operador e a aeronave estéo distantes.

& * Confira se os joysticks estéo colocados firmemente.

* Em agao, o aplicativo DJI Pilot avisara que o sinal de transmissao esta fraco e pedira para
ajustar as antenas para garantir que a aeronave volte ao alcance de transmisséo ideal.

né



5. Preparacao para a decolagem

DJI Pilot
App

Ligue o controle remoto.

Ligue a aeronave.

Inicie o DJI Pilot

7<) Use uma conta da DJI para ativar a aeronave e o Controle Inteligente. Ativar requer conexao

Y com a internet. Antes de ativar a aeronave no DJI Pilot, ligue o Controle Inteligente e siga as
Internet  iNstrugdes de ativag&o.

& Defina uma senha para a aeronave no aplicativo DJI Pilot para garantir um acesso seguro e
proteger seus dados a bordo.

6. Voo
Antes da decolagem, verifique se a barra de status da

aeronave no aplicativo DJI Pilot exibe "Ready to Go" Ready o Go (GPS)

* Decolagem e pouso manuais

Combination Stick Command para ligar/ @ @ ou @ @@
desligar os motores %

4 7

. Mova (lentamente) o joystick para baixo até
Joystick esquerdo para tocar o chao

cima (lentamente) Segure por alguns segundos para parar 0s
para decolar & motores

& Para diminuir o risco de danos ou ferimentos, s6 interrompa os motores em pleno voo

em caso de emergéncia. O método para interromper o motor pode ser configurado no
aplicativo DJI Pilot.
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* Operag&o do controle remoto

O padrao de controle de voo é conhecido como Modo 2. O joystick esquerdo controla a
altitude e a direcdo da aeronave, enquanto o joystick direito controla os movimentos para
frente, para tras, para a esquerda e para a direita. O botdo giratério do gimbal controla a
inclinacao da camera.

Joystick esquerdo I Joystick direito Para frente
Para cima :
|
I i) VLR
i
D+~ @
L 2 |
Baixo | ‘
1 Para tras
|
i
|
(aom Q[Aﬁ) BEN @ZAX»
|
Virar & Virar & 1 Esquerda Direita
esquerda direita |

* Configure sempre uma altitude RTH adequada antes de decolar. Quando a aeronave estiver
retornando ao Home Point, vocé deveré orienta-la com os joysticks.

* Pressione o botéo Flight Pause para pausas de emergéncia durante o voo.

"Acessérios modulares

Farol M2E Holofote M2E Alto-falante M2E
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7. Voe com seguranca

O o @ O

¥z N - - ¢— -
Voe em espagos Sinal de GPS Mantenha o Voe abaixo de
abertos forte campo de visdo 120 m (400 pés)

# o1 I A

Evite voar acima de ou préximo de obstéaculos, multidées, linhas de alta tenséo, arvores
e corpos d'agua.

NAO voe préximo a fontes eletromagnéticas fortes, como linhas de energia e estagdes
radio base, pois isso pode afetar a bussola embarcada.

QT QP

7747

Nao use a aeronave em condicoes climaticas adversas como chuva, neve, neblina e
velocidades do vento acima de 10 m/s ou 22 mph.

I@ ( @ Zona de exclusdo aérea
g

Fique longe das hélices giratdrias e dos Saiba mais em:
motores. http://flysafe.dji.com/no-fly

E importante que vocé compreenda as diretrizes basicas de voo, tanto para a sua
protegao como para a seguranca das pessoas a sua volta. N&o se esquega de ler a
isengdo e as Diretrizes de seguranga.
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Especificacoes
* Aeronave

Peso

Velocidade méx.

Teto méximo de servio acima do nivel do mar

Temperatura operacional
GNSS

Frequéncia de funcionamento
Poténcia do transmissor
(ERP)

Armazenamento interno
* Estabilizador
Amplitude controlavel
* Camera termogréfica
Sensor
Lente

Densidade dos pixeis
Alcance espectral
Dimensdes da imagem
Modos de fotografia

Modos de gravagao de video
Precisao

Alcance da cena

Foto
Video
* Camera visual
Sensor
Lente

Alcance ISO

Dimensdes méximas da imagem
Modos de fotografia

Modbos de gravagéo de video

Taxa de bits méx. do video
Foto
Video

120

8999
44,7 mph (72 km/h) no modo Sport, sem vento

6.000 metros (19.685 pés)

-10°a40° C (14° a104° F)

GPS + GLONASS

2,4-2,4835 GHz; 5,725 - 5,850 GHz

2,4 GHz

FCC: < 26 dBm; CE/MIC: < 20 dBm; SRRC: < 20 dBm
5,8 GHz

FCC: < 26 dBm; CE: <14 dBm; SRRC: <26 dBm
24GB

Inclinagdo: -90° a +30°

Microbolémetro VOx nao refrigerado
Ventilagao oscilatéria de alta frequéncia (HFOV): 57°
Abertura: /1.1

12pm

8-14um

640x480 (4:3); B40x360 (16:9)
Disparo tnico

Disparo continuo: 3/5/7 quadros
Intervalo (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)
640x360 a 8,7 fos

Alto ganho: Max. 5% (tipico)
Baixo ganho: Méx. + 10% (tipico)
Alto ganho: -10° a +140 °C

Baixo ganho: -10 ° a +400 °C

JPEG

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

CMOS de 1/2.3"; pixeis efetivos: 12 M
Campo de visdo: aprox. 85°

Formato equivalente (35 mm): 24 mm
Abertura: /2.8

Foco: 0,5 maté 0 e

Video: 100-12800 (automético)

Foto: 100-1600 (automtico)
4056x3040 (4:3); 4056x2280 (16:9)
Disparo tnico

Disparo continuo: 3/5/7 quadros
Intervalo (2/3/5/7/10/15/20/30/60 s)
4K Ultra HD: 3840x2160 30p

2,7K: 2688x1512 30p

FHD: 1920x1080 30p

100 Mbps

JPEG

MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)



* Controle Inteligente
Bateria
Alcance da temperatura de funcionamento
Capacidade de armazenamento
0OcuSync 2.0
Alcance da frequéncia de funcionamento
Distancia max. de transmissao

Poténcia do transmissor (EIRP)

Wi-Fi

Protocolo

Alcance da frequéncia de funcionamento
Poténcia do transmissor (EIRP)

Bluetooth
Protocolo
Alcance da frequéncia de funcionamento
Poténcia do transmissor (EIRP)
* Carregador da bateria
Tenséo
Poténcia nominal
* Bateria de Voo Inteligente
Capacidade
Tensdo
Tipo de bateria
Energia
Peso liquido
Faixa de temperatura de caregamento
Poténcia méax. de carga
Alcance da temperatura de aquecimento
automatico
Duracéo do aquecimento automatico
Carga do aquecimento automético
* Carregador USB de 24 W
Entrada
Saida

3 Os regulamentos locais em alguns paises proibem o uso das frequéncias 58 GHz € 5,2 GHz e, em algumas

5000 mAh @72V
20°a40°C
ROM 16 GB + possbilidade de expansao (cartéo microSD)

2.4-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz
FCC: 10 km; CE/MIC: 6 km; SRRC: 6 km

(Sem obstrugdes, lire de interferéncias)

2,4GHz

FCC: 25,5 dBm; CE/MIC: <185 dBm; SRRC: <19 dBm
58GHz

FCC: 25,5 dBm; CE: <125 dBm; SRRC: <18.5 dBm

Wi-Fi Direct, Wi-Fi Display, 2x2 MIMO e 802.11a/g/n/ac
2.4-2.4835 GHz; 5.150-5.250 GHz; 5.725-5.850 GHz

2,4 GHz

FCC: <21.5 dBm; CE/SRRC: <18.5 dBm; MIC: <20.5 dBm
5,2 GHz

FCC/CE/SRRC/MIC: <19 dBm

5,8GHz

FCC/SRRC: 21 dBm; CE:<13 dBm

Bluetooth 4.2
2.4-2.4835 GHz.
<4 dBm

17,6£01V
60w

3850 mAh
17,6V (max), 15,4 V (tipica)
LiPo 45

59,20 Wh

Aprox. 297 g
5°240°C(41°a104°F)
80W

20°a6°C

600 s (Méx)

35W (méx,)

100-240 V~50/60 Hz, Max. 0,8 A
36-8V=30A/12V=20A

regides, a faixa de frequéncia 5,2 GHz s6 & permitida para uso interno.

Para mais informagdes, consulte o manual do usuério

www.dji.com/mavic-2-enterprise

3 Este contetido estd sujeito a alteragdes sem prévio aviso.

MAVIC ¢ uma marca comercial da DJI
Copyright © 2020 Todos os direitos reservados.

Impresso na China.



Opox

DJI™ MAVIC™ 2 Enterprise Dual ocHalLieH BeeHanpasieHHbIM1 CUCTEMaM 0630pa 1 UH(PaKPacHSIMIA
AaTuMKaM1® a Takxe MOMHOCTLIO CTAaBMNN3MPOBAHHON 3-0CEBON KaMepoii C [/IMHHOBOIHOBOI
VHpaKpacHoI TensoBranoHHoM Kamepoit FLIR 1 orruyeckoi kamepoit, 6naroaaps KoTopbIM MOXHO
nosyuaTh MH(PaKPaCHbIE U BU3yasTbHble M30GPaXKeH!s OfHOBPEMEHHO. Takue (rpMeHHbIe TeXHONoM N
DJI, Kak cucTema OGHapYXeHVsi MPENsTCTBUIA YTIPOLLGIOT CEMKY CIOXHBIX CLIGH BO BPEMS noseTa.
[ononHm1tensHbie (yHKLWM, Hanpymep, BCTPOEHHas cucTema AirSense, No3BONSIOT aHaMaupoBars
30Hy noneta. 3alyTa naponem obecneqmsaeT 6e30nacHoCTb AOCTYNa K NieTaTensHOMy annapary
1 gaHHeiM. C Mavic 2 Enterprise Takke MOXHO UCMOMb30BaTh [OMONHUTENbHbIE akceccyapsl: M2E
MpoxxekTop, M2E CurtansHbiii oroHs 1 M2E OuHamuk. MakcumansHas ckopocTs noneta Mavic 2
Enterprise cocTansieT 72 km/u (44,7 Munmn/d), a MakcUMasibHoe Bpemst nosnieTa™™ — 31 MuHyTa.

1. CrabunmsaTop v kamepa 10. Mponenneps!
A. OnTudeckas kamepa 11, AHTEHHBI
B. TennosuanoHHasi KaMepa 12, |lgykarop CocTOsHIAS JpOHa
2. Gretema nepepiHero 0630pa. 13, Guictema BEPXHIX MHPAKPACHSIX

3. CvicTema HwKHero o63opa [ATYVKOB

4. Cuctema Bokoeoro o63opa  14. Crictema 3aaHero o63opa

5. CricTeMa HDKHIIX 15. AkkymynsTop Intelligent Flight 20. Krionka nopksioueris/
VH(PaKpacHbIX AaTHMKOB Battery ?gﬁzﬁg&asﬁmﬂmg

6. Luz inferior auxiliar. 16. CBETOAMOAHbIE UHAMKATOPbI 21, YAnvHeHHbI ropT

7. CoT [ KapTbi NamsT YPOBHA 3apsina akikyMynatopa (@7 noacoeaVHeHIA
microSD 17. Konka nuTaHms aKceccyapos)

8. MNepearie orHn 18. 3K/MbI KDETUIEHIS BKKYMYTITOPA. 22 Y1 /iHeHHaS KpbILLKA /151

9. SnexTpoapMraten 19. Mopt USB-C nopta

* PaBoTa cvcTem 0630pa U CUCTEM WHDPAKPACHBIX AATYVKOB 3ABUCHT OT YCOBUIA OKDYXAIOWEH cpeabl. [l
noNyHeHs 60s1ee NOAPOBHOM VH(YOPMALMM O3HAKOMETECH C 3asBNIEHMEM 06 OTKA3e OT OTBETCTBEHHOCTU 1
PYKOBOACTBOM MO TEXHWKE 6E30MacHOCTV, PYKOBOACTBOM MOMb30BATENA W MOCMOTPUTE OByHatoLLye BUAEO Ha
ouumansHom caite DJI. hitp:/fwww.dji.com/mavic-2-enterprise

** PeayfbTar, MofyueHHbIit BO BPEMS UCTIbITaHWIA PV NoNeTe B Ge3BETPEHHBIX YCIIOBISAX C NOCTORHHON CKOPOCTEO
25 Kl (15,5 MANA/Y). [JaHHOE BHAUEHUE MPVBEIEHO VCKIIOMMTENBHO B CTIPABONHBIX LEMSIX.
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MynbT DJI Smart Controller

DJI Smart Controller — nynbT AUCTAHUMOHHOIO YNPaB/eHnst C BCTPOEHHOM TEXHOMOMVeN nepenaqn
cvrHana Ha aanbHvie pacctosHus DJI OCUSYNC™ 2.0. MakcumaribHoe 3HadeHie nepeaasn curHana
HD ¢ kamepb! nieTaTenibHoro annapata cocTasnser 10 KM. VIHTeNNeKTyanbHblil nybT nossossiet
YNPaBNATh NeTaTeNbHbIM annapaTom 1 CTabnaatopom. OH OCHALLEH HaCTPavBaeMbiMI KHOMKaMM,
BCTPOEHHbIM 5,5-A10/MOBBIM BbICOKOSIDKVM [IVICTIEEM & Takoke Takummn yHKumsMu Kak Bluetooth n
CMNYTHUKOBbIE CUCTEMbI MO3NLIMOHNPOBAHUS. Taroke NOAAEPXKMBAETCH NOAKIIIOHEHNE K MHTEPHETY Yepes3
Wi-Fi. MakcumansHoe Bpemst paboTbl MHTENNEKTYabHOro MyssTa cocTasnseT 2.5 yaca™

16. KHorka sanveun
17. Mopt HOMI
18. Cnot ang kapTbl Namst microSD
19. Mopt USB-A
20. KHorika hokycurpoBku /
KHorika crycka 3aTeopa
21. Perynsitop anadparmbl/aatsopa

1. AHTEHHBI

2. Kronka «Hazap» / «@yHkums»

3. [KOMCTUKIN

4. KHorka BoaBpara fjomoit (RTH)

5. KHorka ocTaHoBKM nosneTa

6. MNepexntodaTens PexVMoB noneta

7. CBETOAVOAHBIN VHAMKATOP COCTOSHNS

8. CBeToaMoaHbIe MHAVKATOPbI YPOBHS
3apsina akkyMynisTopa

9. Kronka 5D

10. Kxonka nutarms

11. KrHonka noarsep»xaenus / 22. BeHTUNALMOHHOE 0TBEPCTVIe
HacTpaviBaemas kHornka C3 23. CnoT aNs XpaHeHWst IKONCTUKOB

12. CeHcopHbIi 3KpaH 24. HactpaviBaemas kHonka C2

13. Mopt USB-C 25. [yHamvk

14. MykpodoH 26. Hactpavieaemas kHonka C1

15. Konecyko HakoHa kamepb! 27. Boaayxo3abopHMK

* TlynbT ynpasneriisi cnocoGeH NepeaasaTh CurHan Ha MakciMansHoe PaccToskue Mo craxaapty FCC npu
COBIIOAEHVIA CAIBAYIOLIAX YCIIOBUIA: OTKDITAS MECTHOCTS 663 BMIEKTPO-MArHTHBIX MOMeX, APOH NETUT Ha
BbicoTe 120 MeTpOoE.

MaKCUMaIbHOE Bpemsi PAGOTbl UBMEPEHO B 1AGOPATOPHbIX YCIOBHSX. [IAHHOE 3HaUEHME NMPUBEASHO
UCKTIONTENBHO B CTIPABONHBIX LEX.
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1. MocmoTpuTe BUAEO-ypOKU

Obyqarolme Braeo Ha caiite: www.dji.com/mavic-2-enterprise/info#video

ObyvaroLLye BUAEOPOIMKA

2. NoaroTtoBKa ApoHa

CHumITE Yexon cTabunnaatopa G

PaznoxwuTe nepepHvie
Kamepb!.

ny§n,

C Mapk1poBKo  Be3 MapKVpoBKA
Cobniopaiite LUBETOBYIO

Hapasure Ha nponennep
- PaanoxeHHoe
KOOVPOBKY NPOMesIepos 1 W noBopaymsanTe B COCTORHIE
aneKTpoagurartenen. HanpaB/ieH 6I0KNPOBKUA. OCTOSHIA

& Bcerpia packnappiBaiiTe CHavana nepeaHvie nyumn, aatem — 3aaxue. Bee nyun v nponennepsb!
AOMKHBI HAXOAUTBCS B PA3/IOXKEHHOM COCTOSHM Nepep, B3NeToM,
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3. 3apAaaka aKKymynAaTopos

Vcrons3yiiTe MpefocTaB/eHHOE B KOMIIIEKTE 3apsiaHoe
YCTPOICTBO, YTOBbI MOHOCTLIO 3aPAAVTL aKKYMYNIATOP:
Intelligent Flight Battery nepen nepsbiM NCMONb30BaHMEM.

Crumure akkymynsitop Intelligent Flight Battery

——
j]D:D o Bpemsi sapsaku:
~1 yac 30 MyHyT
S ———

- 3apsaHoe YCTPOicTBO
Pogetka Bpewms sapsgkw:
BNeKTpoceTU Ka6ens USB-C ~2vaca
100-2408 BapsinHoe yCTPOocTBO
USB Ha 24 BT

VicrionsayiiTe tvipmeHHoe 3apsiaHoe yeTpoiicTso USB Ha 24 BT 151 3apsiakvi MHTENNEKTyanbHOro
& nyneTa. Ecnn hvpmeHHoe 3apsiaHoe YCTPOWCTBO HEAOCTYMHO, PEKOMEHLYETCS MCNoNb30BaTh
3apsiaHoe yctpoiicteo USB, cootaetctayiolee craHaapty FCC/CE, 12B/2A.

* MpoBepbTe ypoBeHb 3apsaa 0poB 1 nuTaHme

Hugkuih @——————— Boicokuit

e
Hviskui v/ D D :D: H

Boicokuin 2N
HavkmiTe OfH Pas Y19 MPOBEPKA YPOBHS Havkmi1Te OAWH Pa [y NPOBEPKA YPOBHS
3apsIa akKyMyJISTOpa, 3apsiia akkyMy/sITopa Ha YKK-akpaHe.
Hepmmte onH pas, satem HaswuTe v HepkmuTe ofiyiH pas, 3aTem HaxkmuTe 1
YASPXVIBAITE ANS BKIIOHEHIA/BLIKTIOHEHI.  ynenyiBaiiTe ANS BKIIOHEHIS/BLIKTIOHSHIA

MyNbTa AVCTAHLWIOHHOTO YNPaBNIEH!S.

YcTaHoBute AKKYMYNaTop B neTarenbHbIA annapar v BK/IIO4UTE ero. Ecrm Temnepartypa

[\ akkymynsTOpa ONYCTATCH Hibke +6°C, OH HAYHET HATPEBATECH A0 AOCTYDKEHVS TeMMePaTyPbI
+8...+10°C. Mofgpo6HOCTH CM. B PyKOBOACTBE MO/b30BaTENS.
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4. MoproToBKa Ny/nbTa AUCTaHLIMOHHOIO yNpaBeHus K pabote

CHAMUTE [DKOACTUKA

OnTUManeHasi AanbHOCTL Nepefaqn curHana ykasaHa
BblWwe. VGS[J,MTer, H4TO @HTEeHHbl HanpaeseHbl
Ha neTaTenbHbI annapaT. CoefuHeHne Mexay
VIHTENNEKTyaNbHbIM NYNIbTOM 1 APOHOM BYAET cynTaThes
ONTUMasbHBIM, KOrAa yrosn Mexay aHTeHHamn n SB,D,HS\;W
naHenbio NynkTa coctasnset 80°...180°.

Ha npuBefeHHbIX Bbile UNMNOCTPALMAX NOKa3aHb!
TMosepHuTe, 4TOGbI cuTyauuu, Korga nuaoT v netaTenbHbli annapat
YCTaHOBUTb [PKOVCTVKA HaxOASATCS Ha PACCTOSHN.

* Y6eauTech, HTO [PKOMCTUKI HaJIeKHO 3aKpernsieHsl.

* Ecnv npunoxenve DJI Pilot BbifaeT npeaynpexaeHe 0 TOM, YTO curHan cnabbii, HEOBXOaMMO
TIOMEHSITb MONIOKEHINE @HTEHH A1 JOCTDKEHVIS OMTVIMATTBHOTO 3HaYeHINsi AALHOCTY Mepeiaqit
curHana
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5. NoaroToBka K B3NneTy

ﬁ [ |‘ R

BruioumTe nynbT AUCTAHLMOHHOTO Brkntouure 1poH Banyctvire DJI Pilot
yrpasneHs

[1ns aKTvBaLyN NETATENLHONO annapara v UHTEINEKTYAbHONO NyNibTa UCTONL3YATE YHETHYIO

U j 3anuce DJI. Heobxoammo noakniodeHne K MHTEpHeTy. Mepen akTuBaLuveit netarensHoro

< annapata B npunoxerun DJI Pilot BkoUMTE MHTENNEKTYasbHbIA NYNLT U CrIeAyTe NoLwaroso
VITEPHET  YHGTPYKLIN.

& YcTaHoBYTE Naponb Ans ApoHa B npunoxeHi DJI Pilot, uToBel o6ecneuuTs 3almTy 1ocTyna
[aHHBIX.

6. Monet
Mepep B3NETOM ybeauTech, UTo B CTPOKE COCTOSHUS APOHA B
npunoservn DJI Pilot nokasaro Ready to Go (Monet paspetuen). Ready to Go (GPS)
* PyyHoit B3neT / nocaaka
MonoxeHine KOMCTVKOB ANS BKIOHEHMS/ @ @ nm @ @@
BbIK/IOHEHVIS 3IeKTpOBYIraTeNei % l & &

CwmelLaiiTe nesblil JPKOWCTVK BHW3 (MnaBHO),

MNaBHO CABVHLTE NEBbIN 110K [IPOH HE KOCHETCS MOBEPXHOCTH )

[DKOVICTVIK BBEPX Onsa [BBIKTIOHEHIA ABuraTenei yaepxvsanTe

19 BaneTa [DKOVCTVK B HIDKHEM MOSIOKEHIN B TeueHne
& HECKOJbKMX CEKYH,

& BhIk/io4aliTe MOTOPbI BO BPEMS N0/1ETa TOSBKO B SKCTPEHHBIX CUTYALIVSIX, B KOTODbIX 3TO MOXET
BbiTb HEOBXOAVMMO ANst NPEAOTBPALLEHMS TPABM W ONacHbIX CUTyaLmin. Cnocob BbIK/IOHEHUS
MoTopa MOXeT BbiTb 3afaH B npunoxkeHii DJI Pilot.
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* QKCnyaTauysi nynsTa AUCTAHUMOHHOMO YripaBeHus

Pexm 2 SBNSIeTCH PEXUMOM YrpasieHns Mo YMOYaHIo. J1eBbIi [IKOMCTUK NCTONb3YeTes AN
ynpaBfieHyis BbICOTOW 1 MOBOPOTOM APOHA, NPaBbIiil — [1151 yNpas/ieHns ABIKEHEM Briepes, Hasaf,
B/16B0 1 BIPaB0. KOSIECUKO CTaBM3ATOPa YNPABIISIET HAKIIOHOM KaMepb!

J1eBbiit IPKOVICTIK - § Mpasbiit [KOMCTUK Br%peﬂ

|
4 i VA

|

Bt | ¥

1 Hazan
3
|

@ CANY o) < /\=
Mosopot Mogopot 1 Brieso Bnpaso

Haneso Hanpaso 1

* Nepen B3NETOM BCErfa ycTaHasnvBaliTe NOAXOASLLYIO BbICOTY N5 Bo3Bparta Aomon. Mpun
BO3BPATE B UCXOHYIO TOUKY [POH HEOGXOAMMO HAMPaBSTL C NOMOLLBIO IPKOACTUIKOB.

* HaxxmuTe Ha KHOMKy OCTaHOBKI PEXKVIMAa MosieTa A1 aBapuiiHOro TOPMOXEHMS BO BPeMsi NoseTa.

" Akceccyapbl

M2E CurHasibHbI OroHs M2E lMposxekTop M2E [uHammk
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7. Co6niopaiTe npaBuia 6e30nacHOCTY NoJIeToB

@"7‘+ @&;'b

¥z N - _i_ -
BbinonHsiiTe nonetsi Ha Mpu cunbHOM BbinonHsiite nonet  BbinonHsiATe nonet Ha
OTKPBITBIX y4acTKax cnrHane TOMBKO B NPeAenax  Bbicote Hivke 120 M
CMYTHVKOB npsmon suaumocTn (400 chyTos)

B e 1y

CriepiyeT U3GeraTh MONETOB HAf, WM B HEMOCPEACTBEHHON GIM30CTY OT NPENSITCTBUN,
CKOMNEHWIA I“O[J,el\/ll, BbICOKOBOJIBTHbIX JIVHNIA neKTponepeaayv, Aepesbes U BOAOEMOB.
BAMPELLAETCS BbINOMHATL NONETbI GM3KO OT TaKWX UCTOHUHMKOB CUBHOTO
BNEKTPOMArHUTHOrO NONS, Kak JIMHAM aneKTponepeaa4n n 6azoBble CTaHuuu, T. K. OHW1
MOryT B/WSITb Ha PaBOTY BCTPOBHHOTO KOMMACa.

BAMPELLIAETCS 1cnonb3osarh ApoH B HEBNaronpusiTHbIX NOrOAHbIX YCNOBYSIX, TaKWX
Kak [10[jb, CHer, TyMaH 1 npu ckopocTu BeTpa 6oniee 10 M/C unn 22 Musb/d.

( > 30Hbl, 3anpetLeHHble
I@ S 05 NONeToB

He npubnnxaiitech K BpaLLaiolLmest Bonee noapobHas vHhopmaums
nporesepam 1 sNeKTpoasMraTenisam. npvBeaeHa Ha seb-carre:
http://flysafe.dji.com/no-fly

ns obecneyeHnsi ceoein 6e30nacHOCTU U 6830NAaCHOCTU OKPYXaIOLLMX BaXHO MOHMMATL OCHOBHbIE
NPUHLMNGI NONETa. L1151 NONYYeHNs [ONOMHUTENbHON MHBOPMAUMA 06PATUTECH K OTKa3y OT
" 10 TextHuKke
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TexHUYeckme XxapaKTepucTUKu

* Apon
Macca 899r
MakcymarbHasi CKOPOCTb 72 K/ (44,7 MUNW/Y) B CIOPTVIBHOM PEXME B 6E3BETPEHHYIO Moroay

MakCMaIbHas BbICOTa MONeTa Haf

oo 6000 M (19 685 hyTos)

[IvarasoH paBouyix TevnepaTyp o7 -10 40 40 °C (0T 14 A0 104 °F)
GNSS GPS + [MIOHACC
PaBouas uactoTa 2,4-2,4835 Ty,
MOLIHOCTb NepeaT ika 24Ty
(Y] FCC: <26 afm; CE/MIC: <20 abm; SRRC: <20 abm
O6bem BHYTPEHHe# namsiTi 24 [Gait
* Crabunusarop

PaG0uuit JanasoH Y08 Bpallienytst Haknow: ot -90° 0 +30°
* TenoBuaHoHHas kamepa

Marpuua MUKPOBOOMETP Ha OKCUae Baragys (VOX)

Obwexs [OpVBOHTaNBHbI yron 063opa: 57°
Ivacparva: /1.1

LLlar nvkcens: 12 Mkm

CnexTpanbHbiit AnanasoH 8-14 Mkm

Pamep 1306p@KeHIs! 640x480 (4:3); 640x360 (16:9)

PexuMbl (hOTOCHEMKI Mokapposas Cbemka

Cepwias Cremika: 3/5/7 Kagy
WiTepeansHasn (2/3/5/7/10/1 5/20/30/60 o)

PEXIMbI BULEOCEEMKM 640x360 npu 8,7 Kappos/c

TouHoCTs BhICOKas! UyBCTBITENbHOGTL: Make. + 5% (CTaHRapTHOe aHaveHve)
HV3Kas! 4yBCTBUTENLHOGTL: Make. + 10% (CTaHIapTHOE 3HaqeHVE)

vanasoH cugHb! Boicokasi yyBCTBUTENBHOCTB: OT -10° A0 +140°C
Huakas uyscTBUTENBHOCT: OT -10° A0 +400°C

DoTo JPEG

Bugeo MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

* Orimdeckan kamepa
Marpuua CMOS 1/2,3"; wmcno adbekTvBHbIX N Kceneit: 12 MiH
Obvexve Vron o6aopa: npu6nKa. 85°

24 mM (akBrBaneHT chopmara 35 M)
Lviacpparwa: /2.8
DOKyG: OT 0,5 M 10
[vanasoH ISO Buaeo: 100-12800 (asTo)
®oro: 100-1600 (asT0)

MaxcumansHsii pasvep 40563040 (4: 3); 4056 x 2280 (16: 9)
uao6paxeHn
PexciMbl oTOCHEMKI Mokaposast cuevka

Cepwitas cbemka: 3/5/7 Kappos
ViHepeansHas (2/3/5/7/10/15/20/30/60 c)
PexuMbl BUREOCHEMKI 4K Ultra HD: 3840x2160 30p
2.7K: 2688x1512 30p
FHD: 1920x1080 30p

Maxc. 6Tpei naeo 100 Mév/c
Doto JPEG
Bupeo MP4, MOV (MPEG-4 AVC/H.264)
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* MynsT DJI Smart Controller
AKKYMYNSTOP
[vanason paboumx Temnepatyp
Obwem navsm
Ocusync 2.0
[l/8nasoH paBosX HacToT
MaKe. AanbHOCTL MepeRaU crHana
MowwHocTs nepeparika (VM)

Wi-Fi

Mpotokon

[l/i8nagoH pasosX YacToT
MoLLHoCTs Nepenarika (VM)

Bluetooth

MpoTokon

[vanasoH paBoux HacTor

MouwHocTb nepepativka (AUVIM)
* 3apsaHoe yCTpOIcTBO

Hanpsokerme

HomuHansHas MOLLHOCTL

5000 MAH P 7,2 B
-20°..+40°C
ROM 16 6 + 10 MHEVBIRYaNBHOMY 3aKa3y (kapTa naws microSD)

2,4-2,4835 Ty
FOC: 10 kt; CEMMIC: 6 kt; SRRC: 6 kM (Ip¥1 OTCYTCTBIN MPEnsITCTaMi 1 noviex)
241y

FOC: £25,5 aBM; CEMMIC: <18,5 aBM; SRRC: <19 gbum

\Wi-Fi Direct, WiFi Display, 2x2 MIMO 1 802.11a/g/n/ac
2,4-2,4835 My,

24Ty

FCC: <21,5 pbm; CE/SRRC: <18,5 abm; MIC: 20,5 abm

Bluetooth 4.2
2,4-2,48351Ty,
<4 pbm

17,6+0,1B
60 BT

* AkkymynsTop Intelligent Flight Battery

EmkocTs
Harpsoxerite

Tun akkymynsTopa
EmkocTs

Macca

[vanasoH Temnepartypbl 3apsiakv
MaKCUMABHES MOLLHOCTb 3apSK

[vanasoH Temneparyp
2BTOMATVHECKOTO HArpeBaH/s

3850 MAY

17,6 B (maxc.)

15,4 B (cTaraaptH,)
JWTviA-ronUMEpHLI 49

59,29 BTy

Oxono 297 r

oT +5 710 +40 °C (o7 41 10 104 °F)
808t

-20°..46°C

Bpens aBTOMAT/HECKOTO HarpesaHys 600 C (Makc.)

MolLHOCTE aBTOMATHHECKOTO
Harpesaxs

35 BT (Maxc)

* BapsinHoe ycTpoiicTeo USB Ha 24 BT

Bxozl 100-240 B~50/60 T, Make. 0.8 A
Bbixozl 36-8B=30A12B=20A
[JononHuTensHyio MOXHO HaiiTh B ol

www.dji.com/mavic-2-enterprise

3 OTa OTMeTKa 03HaYAET, UTO CopepXaHe MOXET GbiTb MBMEHEHO 663 NPeaBAPUTENbHOMO YBEAOMITEHIS,

MAVIC sB151€TCS TOBapHBIM 3HAKOM Komnarv DJI.

© 2020 DJI Bee Npaga 3aliueHb!.

HaneuaraHo B Kutae.
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MAVIC 2 ENTERPRISE

Dual with Smart Controller

For online support,
please scan this code with wMER—3
Facebook Messenger R A 276DEPQS02SG





