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Q Pesquisar por palavras-chave

Pesquise palavras-chave como "bateria" e "instalar" para localizar um tépico. Se estiver a utilizar
o0 Adobe Acrobat Reader para ler este documento, prima Ctrl+F no Windows ou Comando+F no
Mac para iniciar uma pesquisa.

{" Navegar até um tépico

Visualize uma lista completa de tépicos no indice. Clique num tépico para navegar até essa
Secgao.

[ ] P
Imprimir este documento

Este documento suporta impressao em alta resolucéo.




Utilizar este manual
Legenda

@ Aviso /N Importante Q Sugestoes e dicas Referéncia

Ler antes do primeiro voo

Leia os seguintes documentos antes de utilizar o MAVIC™ 2 Enterprise Advanced:

1. Incluido na embalagem

2. Manual de instrugdes

3. Guia de inicio rapido

4. Declaragao de exoneragao de responsabilidade e diretrizes de seguranca
5. Diretrizes de seguranga da bateria de voo inteligente

Recomenda-se ler a Declaragcao de exoneracgao de responsabilidade e diretrizes de seguranga do antes
da primeira utilizag&o. Leia o Guia de inicio répido para se preparar para o primeiro voo e consulte este
Manual do utilizador para obter mais informagoes.

Transferir a aplicagédo DJI Pilot

Certifique-se de que utiliza a aplicagao DJI Pilot durante o voo.* Mavic 2 Enterprise
Advanced é compativel apenas com a versdo Android do DJI Pilot e Smart Controller.

Leia o codigo QR no lado direito para transferir a versao mais recente. A versdo Android
da aplicagéo DJI Pilot € compativel com Android v5.0 e posterior.

* Para maior seguranga, o voo ¢é limitado a uma altura de 30 m (98,4 pés) e a uma distancia de 50 m (164 pés), se nao
estiver ligado nem tiver iniciado sessao na aplicagéo durante o voo. Isto aplica-se a aplicagdo DJI Pilot e a todas as
aplicagbes compativeis com aeronaves DJI.

Descarregar o DJI Assistant 2 (série Enterprise)

Descarregue o DJI ASSISTANT™ 2 (série Enterprise) em
http://www.dji.com/mavic-2-enterprise-advanced

A A temperatura de funcionamento deste produto é de -10 °C a 40 °C. Nao cumpre o padréo de
temperatura de funcionamento para a utilizagao de nivel militar (-55 °C a 125 °C), necesséria para
suportar uma maior variabilidade ambiental. Opere o produto de forma adequada e apenas em
situagdes que cumpram os requisitos de intervalo de temperatura de funcionamento desse nivel.
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Perfil do produto

Esta seccéo apresenta o Mavic 2
Enterprise Advanced e lista os
componentes da aeronave e do controlo
remoto.
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Perfil do produto

Introducao

O DJI MAVIC 2 Enterprise Advanced inclui sistemas de viséo omnidirecional e sistemas de detegéo de
infravermelhos, e vem com uma camara de suspensao cardan de 3 eixos totalmente estabilizada com
uma camara térmica de infravermelhos e uma camara visual, proporcionando simultaneamente imagens
de infravermelhos e de luz visivel. A tecnologia de detegao de obstaculos da DJI ajuda os utilizadores a
efetuarem voos e captarem imagens complexas, enquanto o DJI AirSense fornece conhecimentos do
espago aéreo circundante e a protegao por palavra-passe assegura 0 acesso a aeronave e que todos
0s dados estdo seguros.

Com uma camara de suspensao cardan de 3 eixos totalmente estabilizada com uma camara térmica
e camara visual, o0 Mavic 2 Enterprise Advanced oferece imagens de infravermelhos e de luz visivel
em simultaneo. A camara térmica de infravermelhos regista video 640x512 e a camara visual captura
videos 4K e fotografias de 48 MP. A aeronave suporta um zoom digital de até 32x. Utilizando a
tecnologia mais recente para reduzir o intervalo de vibragéo angular até +0,005, o Mavic 2 Enterprise
Advanced proporciona uma maior qualidade de estabilidade e fime.

A tecnologia de transmiss&o de longo alcance OCUSYNC™ 2.0 da DJI esta incorporada no controlo
remoto, oferecendo um alcance maximo de transmissdo de 10 km (6,2 mi) e enviando video da
aeronave para a aplicacdo DJI Pilot no seu dispositivo moével até 720p. O controlo remoto funciona em
2,4 Ghz e 5,8 Ghz e pode selecionar o melhor canal de transmissdo automaticamente, sem laténcia.
A aeronave e a camara podem ser facimente controlados utilizando os botdes a bordo. O DJI Smart
Controller vem com varios controlos de aeronaves e cardan, assim como botdes personalizaveis e
possui um ecra de alto brilho de 5,5 polegadas. O controlador remoto inclui compatibilidade Bluetooth,
suporta GNSS e pode ligar-se a Internet através de Wi-Fi. Os manipulos de controlo amoviveis tornam
o controlo remoto facil de armazenar. O tempo maximo de execugao é de 2,5 horas.

O Mavic 2 Enterprise Advanced conta com uma velocidade de voo maxima de 72 km/h (44,7 mi/h) e
um tempo de voo maximo** de 31 minutos.

A * O tempo méximo de voo foi testado num ambiente sem vento ao voar a uma velocidade
consistente de 25 km/h (15,5 mph) e a velocidade méaxima do voo foi testada a altitude do nivel do
mar sem vento. Estes valores sdo apenas para referéncia.

* O controlo remoto alcanga a sua distancia maxima de transmisséo (FCC) numa area ampla e
aberta, sem interferéncia eletromagnética, a uma altitude de cerca de 120 m (400 pés). O tempo
de execucdo maximo foi testado num ambiente de laboratério. Este valor destina-se apenas a
referéncia.

* 5,8 Ghz ndo sédo suportados em certas regides. Observe as leis e os regulamentos locais.

Preparar a aeronave
Todos os bragos das aeronaves sao dobrados antes da aeronave ser embalada. Siga 0s passos abaixo
para desdobrar a aeronave.

1. Retire a tampa da suspensao cardan da camara.
2. Desdobre os bracgos dianteiros antes de desdobrar os bragos traseiros.
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* Fixe a tampa da suspenséo cardan quando nao estiver Grampo de suspenséo cardan
em uso. &

1) Segure a suspensao cardan no lugar e insira 0 grampo
da suspensao cardan entre a aeronave e a suspensao
carda.

LS}

Certifique-se de que os grampos do protetor da
suspensao cardan estdo presos nas ranhuras da
aeronave. Baixe o protetor da suspensao cardan sobre
a suspenséo cardan e fixe com a fivela. A fivela fara um
clique quando estiver bem fixa.

RanhurasGancho

S

3. Fixe as hélices marcadas a branco aos motores com marcas brancas. Pressione a hélice para
baixo no motor e gire até que esteja fixa. Fixe as hélices ndo marcadas aos motores nao marcados.
Desdobre todas as péas da hélice.

4. Todas as baterias de voo inteligentes estdo no modo de hibernagéo antes do envio para garantir a
seguranga. Use o transformador CA fornecido para carregar e ativar as baterias de voo inteligentes
pela primeira vez. Para carregar uma bateria de voo inteligente apds o voo, retire da aeronave e ligue
ao transformador CA.

Tomada elétrica
100 ~ 240V

Tempo de carregamento:
~1 hora e 30 minutos

A » Desdobre os bragos frontais e as hélices antes de desdobrar os bragos traseiros.
« E normal se houver fricg&o nos bragos e avides devido ao design dobravel da aeronave do Mavic 2
Enterprise Advanced.
« Certifique-se de que a cobertura da suspensdo cardan é removida e que todos os bragos estéo
desdobrados antes de ligar a aeronave. Caso contrario, isto pode afetar o autodiagnéstico da
aeronave.

8  © 2021 DJI Todos os direitos
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Preparar o controlo remoto

Estéo incluidos dois pares de manipulos na embalagem para o Smart Controller. Um par é guardado na
ranhura de armazenamento dos manipulos na parte de tras do controlo remoto. Siga 0s passos abaixo
para conectar os manipulos de controlo armazenados na ranhura para manipulos ao controlo remoto.

Levante as antenas Remova os manipulos Gire para prender
de controlo 0s manipulos de
controlo

1 DJI Todos os direitos reservados 9
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Diagrama
Mavic 2 Enterprise Advanced (L1TE)
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Sistema de vis&o para a frente
Hélices

Motores

LED frontais

Suspensao cardan e camara

A. Camara térmica
B. Camara visual

Antenas

Sistema de visdo para tras
Indicador de estado da aeronave
Fivelas da bateria

. Sistema de visao lateral
. Porta USB-C

. Botao de ligagéao/Indicador de

estado de ligagéo

Porta alargada (pode ser
utilizada para ligar acessorios)

Tampa da porta alargada
LED de nivel da bateria
Botéo de alimentagéo
Bateria de voo inteligente

Sistema de detegéo de
infravermelhos para cima

Sistema de vis&o para baixo
Ranhura para cartao MicroSD

Sistema de detegéo de
infravermelhos para baixo

Luz inferior auxiliar (pode ser
utilizada como um sinalizador
em condi¢des de pouca luz)
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DJI Smart Controller (RM500)

Antenas
Relé de controlo de aeronaves e sinais de
video.

Botéo Voltar/Botao Fungéo

Pressione uma vez para voltar ao ecréa
anterior e pressione duas vezes para voltar
ao ecra inicial.

Manipulos de controlo

Controle a orientagdo e o movimento da
aeronave quando o controlo remoto estiver
ligado a uma aeronave.

Botao de regresso a posigao inicial (RTH)
Pressione e segure o botao para iniciar o
RTH. A aeronave regressa ao Ultimo ponto
inicial registado. Prima novamente para
cancelar o RTH.

Botéo de pausa de voo

Pressione uma vez para fazer a aeronave
travar e pairar no lugar (apenas quando GPS
ou Sistemas de Vis&o estiverem disponiveis).

Interruptor de modo de voo
Alterna entre o modo S, o modo P e o modo
T.

LED de estado

Indica o estado de ligagao e avisos quando
0 nivel da bateria é baixo, a temperatura €
alta ou os manipulos de controlo ndo estéo
centrados.

LED de nivel da bateria
Apresenta o nivel de bateria do controlo
remoto.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

Botéo 5D
A configuragéo padréo esta listada abaixo. A
configuragéo pode ser ajustada no DJI Pilot.

Para cima: Recentrar a suspensdo cardan/
move a suspensao cardan para baixo

Para baixo: Alterar/medir o foco

Esquerda: Diminuir o valor EV

Direita: Aumentar o valor EV

Botéo de alimentagéo

Utilize para ligar ou desligar o controlo
remoto. Quando o controlo remoto estiver
ligado, prima o botdo para entrar no modo
de suspensao ou para ativar o controlador.

Botdo de confirmagéo / Botao personalizavel
C3

Quando o controlo remoto nao estiver ligado
a uma aeronave, prima para confirmar uma
selecdo. Quando ligado a uma aeronave,
0 botao nao pode ser utilizado para
confirmar uma selecdo. A fungéo do botao
quando ligado a uma aeronave pode ser
personalizada no DJI Pilot.

Ecra tatil

Toque para selecionar.

Porta USB-C

Use para carregar ou atualizar o controlo
remoto.

Microfone
Grava audio.

Orificios de parafusos
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16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

12

Botédo da suspensao cardan
Utilize para controlar a inclinagéo da camara.

Botéao de gravagao
Prima para iniciar a gravagéo de video. Prima
novamente para parar a gravagao.

Porta HDMI
Para saida de video.

Ranhura para cartdao MicroSD
Utilize para inserir um cartdo MicroSD.

Porta USB-A
Utilize para ligar dispositivos externos.

Botéo de foco / obturador

Prima uma vez para tirar fotografias de
acordo com o modo selecionado no DJI
Pilot.

Mostrador de definigdes da camara/
mostrador da suspensao cardan

Rode para ajustar o zoom da camara.
Ventilagao

Utilizado para dissipacao de calor. NAO tape
a ventilagdo durante a utilizagéo.

Ranhura para armazenamento de manipulos
Utilize para armazenar um par de manipulos.
Botao personalizavel C2

A configuragao predefinida é reprodugéo. A
configuragdo pode ser definida no DJI Pilot.

© 2021 DJI Todos os direitos reservados

26.

27.

28.

Altifalante
Saidas de som.

Botdo personalizavel C1

A configuragéo predefinida é foco centrado.
A configuragcado pode ser definida no DJI
Pilot.

Entrada de ar
Utilizado para dissipacéo de calor. NAO tape
a entrada de ar durante a utilizagéo.
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Ativacao
Ativar o Smart Controller

775 O Smart Controller tem de ser ativado antes de ser utilizado pela primeira vez. Verifique se o
4 controlo remoto esté ligado a Internet durante a atualizagao. Siga os passos abaixo para ativar.

Internet

1. Ligue o controlo remoto. Selecione o idioma e toque em Seguinte. Leia atentamente os termos de
utilizag&o e a politica de privacidade e toque em Aceito. Defina o pais/regigo.

2. Ligue o controlo remoto a Internet através de Wi-Fi. Depois de ligar, toque em Seguinte para
continuar e selecione o fuso horério, a data e a hora.

3. Inicie sessdo com uma conta DJI. Se ndo tiver uma conta, crie uma conta DJI e inicie sesséo.
4. Toque em Ativar na pagina de ativagao.

5. Depois de ativar, selecione se pretende aderir ao Projeto de Melhoria do Smart Controller. O projeto
ajuda a melhorar a experiéncia do utilizador enviando de forma automatica e diéria os dados de
diagndstico e utilizagdo. Nao seréo recolhidos dados pessoais pela DJI.

6. O controlo remoto ira verificar as atualizagdes de firmware. Se estiver disponivel uma atualizacao de
firmware, aparecerd uma mensagem para descarregar a versao mais recente.

Verifique a ligagao a internet se a ativagao falhar. Se a ligagéo a internet for normal, tente ativar
novamente o controlo remoto. Contacte a DJI se o problema persistir.

Ativar a aeronave

O Mavic 2 Enterprise Advanced requer a ativagao antes da primeira utilizagdo. Siga o guia no ecra para
ativar o Mavic 2 Enterprise Advanced utilizando o DJI Pilot.



Aeronave

Esta secgéo apresenta o controlador de voo,
os sistemas de visao para a frente, para tras e
para baixo e a bateria de voo inteligente.
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Aeronave

O Mavic 2 Enterprise Advanced contém um controlador de voo, sistema de ligagcdo descendente de
video, sistema de visdo, sistema de propulsdo e uma bateria de voo inteligente. Consulte o diagrama
da aeronave na secgao Perfil do produto.

Modos de voo

O Mavic 2 Enterprise Advanced tem trés modos de voo, mais um quarto modo de voo que a aeronave
muda em determinadas circunstancias:

Modo P (posicionamento): O modo P funciona melhor quando o sinal de GPS ¢é forte. A aeronave
utiliza GNSS e sistemas de viséo para se localizar, estabilizar e navegar entre obstaculos. Quando os
sistemas de visdo para a frente e para tras estéo ativados e as condi¢des de iluminagao sdo suficientes,
0 angulo maximo de altitude de voo é 25°, a velocidade méaxima de voo é de 50 km/h (31 milhas/h) e a
velocidade de voo para tras maxima é de 43 km/h (27 milhas/h). Nota: O modo P requer movimentos
de manipulo maiores para obter velocidades elevadas. A aeronave muda automaticamente para o
modo Atitude (ATTI) quando os Sistemas de Visdo nao estédo disponiveis ou estdo desativados e
quando o sinal do GPS ¢é fraco ou a bussola sofre interferéncia. Quando os Sistemas Vision ndo estéo
disponiveis, a aeronave nao pode posicionar-se em si ou travar automaticamente, o que aumenta
0 risco de potenciais perigos de voo. No modo ATTI, a aeronave pode ser mais facilmente afetada
pelas proximidades. Fatores ambientais, como o vento, podem resultar em mudangas horizontais, que
podem apresentar riscos, especialmente quando se voa em espagos confinados.

Modo S (desportivo): No modo S, a fungdo de Detegédo de Obstaculos é desativada e a aeronave utiliza
GPS e Sistemas Vision para posicionamento. A velocidade maxima de voo é de 72 km/h (44,7 milhas/h).
A aeronave nao consegue detetar ou evitar obstaculos. Nota: No modo S, as reagbes da aeronave
foram otimizadas com vista a garantir agilidade e velocidade, tornando-a mais sensivel aos movimentos
do manipulo.

Modo T (tripé): O modo T baseia-se no modo P e a velocidade do voo é limitada, o que torna a
aeronave mais estavel durante a gravagéo. As velocidades méaximas de voo, subida e descida estao
limitadas a 1 m/s.

A * A fungao de Detegao de Obstéculos e o Sistema de Detegéo de Infra-vermelhos em Ascensao
estdo desativados em modo S, o que significa que a aeronave nao consegue detetar obstaculos
No seu percurso automaticamente.

* A velocidade maxima da aeronave e a distancia de travagem aumentam significativamente no
Modo S. E necessaria uma distancia minima de travagem de 30 m (98,4 pés) em condicdes sem
vento.

« A velocidade de descida aumenta significativamente no Modo S.

* A capacidade de resposta da aeronave ¢ significativamente maior no Modo S, o que significa que
um pequeno movimento do manipulo no controlo remoto traduzir-se-a numa grande distancia de
deslocagéo da aeronave. Esteja atento e mantenha o espaco de manobra adequado durante o
VOO.

* Os modos de voo podem ser alterados através do botdo modo de voo no controlo remoto. Para
alternar entre modos de voo, aceda primeiro a vista da cAmara na aplicagéo DJI Pilot, toque em 38
e ative Varios modos de voo.




MAVIC 2 ENTERPRISE Advanced Manual do utilizador

LED e indicador de estado da aeronave

O Mavic 2 Enterprise Advanced tem LED frontais e indicadores de estado da aeronave, conforme
demonstrado na figura abaixo.

LED frontais

Indicador de estado da
aeronave

LED frontais

Os LED frontais mostram a orientagdo da aeronave e brilham a vermelho quando a aeronave esta
ligado para indicar a parte da frente da aeronave. Véa a definicdes no DJI Pilot para ligar ou desligar os
LED frontais.

Os indicadores de estado da aeronave comunicam o estado do sistema de controlo de voo da
aeronave. Consulte a tabela abaixo para obter mais informagdes sobre os indicadores de estado da
aeronave. Os indicadores de estado da aeronave também ficam intermitentes quando o Ponto Inicial

esta a ser registado conforme descrito na sec¢éo Regressar ao ponto inicial.

Estados do indicador de estado da aeronave

Estados normais

Pisca continuamente, verde e amarelo

R-(GF (Y) e ) Ligar e realizar testes de autodiagnostico
i continuamente
Luz amarela e verde, a piscar )
Y)(G): eeeeee P Aquecimento
i alternadamente
Gl Luz verde a piscar lentamente Modo P com GPS
GixD e Luz verde a piscar duas vezes Com sistemas de visdo para a frente e para
' continuamente baixo no modo P
. . Sem GPS, sistema de viséo para a frente ou
EAOREEEES Luz amarela a piscar lentamente

Luz vermelha a piscar rapidamente

Pisca a verde e azul, alternadamente

Luz amarela a piscar rapidamente

sistema de visao para baixo
Travagem
RTK ativado e dados RTK em utilizagao

Sinal do controlo remoto perdido

3 R SEEEEER Luz vermelha a piscar lentamente Aviso de nivel
- R SETTTPS Pisca rapidamente a vermelho Bateria criticamente baixa
Ry Luz vermelha a piscar Erro no IMU
: R f— Luz vermelha continuamente acesa Erro critico
DI Luz vermelha e amarela a piscar Calibragéo da bussola necesséria
' alternadamente
G- Luzes vermelha e verde a piscar A fungdo RTK esta ativada, mas os dados

alternadamente

RTK estéo indisponiveis

Q Para missdes que requerem um voo oculto, introduza as definicdes comuns no DJI Pilot, selecione
Definigoes LED e desligue os LED do Brago da Estrutura.

16 ©2
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Voltar a posicao inicial

A funcéo Voltar a posicao inicial (RTH) regressa a aeronave ao Ultimo ponto inicial registado. Existem
trés tipos de RTH: RTH inteligente, RTH com pouca bateria e RTH de seguranca. Esta seccdo descreve
estes trés cenarios em detalhe.

GPS Descricao

Se um sinal GPS forte foi adquirido antes da descolagem, o Ponto Inicial &
Ponto % o local a partir do qual a aeronave foi langada. A intensidade do sinal GPS
inicial é indicada pelo icone GPS (®.11). O indicador de estado da aeronave pisca
rapidamente a verde quando o ponto inicial é gravado.

RTH inteligente

Se o sinal do GPS for suficiente, o RTH inteligente pode ser usado para trazer a aeronave de volta
a posicao inicial. A fung&o para voltar a posigéo inicial (RTH) inteligente pode ser iniciada ao manter
premido o botdo para voltar a posi¢éo inicial (RTH) no controlo remoto. Saia do Smart RTH premindo o
bot&o RTH no controlo remoto.

RTH de bateria fraca

A fungéo para voltar a posigéo inicial (RTH) de bateria fraca é acionada quando a bateria de voo
inteligente esta de tal modo descarregada que o regresso seguro da aeronave podera estar em causa.
Regresse a posicao inicial ou aterre a aeronave imediatamente quando solicitado. O DJI Pilot exibe um
aviso quando o nivel da bateria estiver baixo. A aeronave regressa automaticamente a posigao inicial
caso néo seja realizada nenhuma agéo apds uma contagem decrescente de 10 segundos.

O utilizador pode cancelar o regresso a posi¢éo inicial (RTH) pressionando o boté&o de regresso a
posigéo inicial (RTH) ou o botdo de Pausa de Voo no controlo remoto. Se o regresso a posigao inicial
(RTH) for cancelado apds a emissao de um aviso de bateria fraca, a bateria de voo inteligente podera
nao ter poténcia suficiente para permitir que a aeronave aterre em seguranga, 0 que pode provocar a
queda ou perda da aeronave. Os limites para os avisos de bateria sao determinados automaticamente
com base na altitude e distancia atuais da aeronave a partir do ponto inicial.

A aeronave ira aterrar automaticamente se o nivel atual da bateria conseguir suportar apenas a
aeronave por tempo suficiente para descer da sua altitude atual. O utilizador ndo pode cancelar a
aterragem automatica, mas pode utilizar o controlo remoto para alterar a orientagdo da aeronave
durante o processo de aterragem.

Aviso de nivel de bateria fraca critico Nivel de bateria suficiente (verde)
(vermelho)

Aviso de nivel de bateria fraca
(amarelo) Tempo restante de voo

Carga necesséria para &

regressar ao Ponto Inicial

Barra do indicador de nivel da bateria da aplicagao DJI Pilot
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Indicador de T
. aq Aplicagao DJI =
Aviso Cenario estado da P PiSI:ot Acdes
aeronave
Selecione uma opgéo. Se
. ) Escolha RTH ou - PG
O nivel restante da bateria n&o for tomada qualquer
retome o voo , .
suporta o RTH. medida, a aeronave entrara
normal.
no RTH.
Selecione uma opgédo. RTH
O nivel restante da de emergéncia (a aeronave
bateria suporta o RTH de desce para 50 m e regressa
. emergéncia (quando em Escolha o RTH ao ponto inicial) ou retome
Nivel de , .
bateria RTH, com um sinal do Luz vermelha a de emergéncia ou | o RTH (a aeronave voa para
baixo controlo remoto normal e | piscar lentamente | retome o RTH. o ponto inicial sem descer).
a uma altitude superior a Se néo for tomada qualquer
50 m). medida, a aeronave entrara
no RTH de emergéncia.
O nivel restante da bateria
suporta a aterragem de A aeronave aterra.
. . A aeronave aterra
emergéncia (quando em Aagédo ndo pode | . )
) imediatamente.
RTH com um sinal do ser cancelada.
controlo remoto normal).
A aeronave aterra apds
A aeronave aterra
10 segundos (ao voar B .
apds 10 segundos. | A aeronave aterra apos 10
. normalmente com um L
Nivel de . . . A acdo ndo pode | segundos.
. nivel de bateria baixo .
bateria " Pisca ser cancelada.
" critico). )
critica- rapidamente a
A aeronave aterra
mente - vermelho A aeronave aterra
. automaticamente (ao ) ,
baixo imediatamente. A | A aeronave aterra
voar normalimente com - . )
. ) acao ndo pode ser | imediatamente.
um nivel de bateria
" cancelada.
extremamente critico).

RTH de seguranca

O Sistema de Visao Frontal permite a aeronave criar um mapa em tempo real do seu percurso de
voo a medida que voa. Se a posigao inicial tiver sido registada com sucesso e a bussola estiver a
funcionar normalmente, o regresso a posigéo inicial (RTH) de seguranga em caso de avaria é ativado
automaticamente apos o sinal do controlo remoto ser perdido durante mais de dois segundos.

Quando o RTH em seguranga ¢ ativado, a aeronave comega a reconstituir o seu voo original de voo
para o ponto inicial. Se o sinal de controlo remoto for restabelecido no espago de 60 segundos apds a
ativagao do RTH de seguranca, a aeronave paira na sua localizagéo atual durante 10 segundos e aguarda
os comandos piloto. Prima o bot&o para voltar a posigao inicial (RTH) no controlo remoto para cancelar a
fungdo para voltar a posigao inicial (RTH) de seguranga em caso de avaria e voltar a assumir o controlo.
Se nao for dado nenhum comando piloto, a aeronave voa para o Ponto Inicial numa linha reta. Se o sinal
de controlo remoto ainda for perdido 60 segundos depois de ativar o RTH em seguranca, a aeronave
para de novo a sua rota de voo original e voa para o ponto inicial numa linha reta.

Procedimento RTH
1. A aeronave ajusta a sua orientacéo.

2. a. Se a aeronave estiver a mais de 20 m do ponto inicial quando o procedimento de RTH comegar,
este sobe para a altitude de RTH predefinida e voa para o ponto inicial a uma velocidade de
12 m/s. Se a altitude atual for superior a altitude de RTH, a aeronave voa para o ponto inicial a
altitude atual. Os sistemas de visdo Avangar e Retroceder estao ativados.
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b. Se a aeronave estiver entre 5 e 20 m do ponto inicial quando o RTH for iniciado, a aeronave voa
a altitude atual. Se a altitude atual for inferior a 2 m, a aeronave ira primeiro subir para 2 m e voar
para o ponto inicial a uma velocidade de 3 m/s. Se o RTH na altitude atual estiver desativado, a
aeronave aterra imediatamente.

c. Se a aeronave estiver a menos de 5 m da posic¢ao inicial quando o RTH iniciar, esta aterra

imediatamente.

3. Depois de chegar ao ponto inicial, a aeronave aterra e os motores param.

llustragdo de RTH

1 Gravar ponto inicial

ty T

2 Confirmagao do ponto inicial

e ol

o

3 Sinal do controlo remoto perdido

=

X

=

4 Sinal Perdido por tempo prolongado

E=a

X

e

5 RTH (altitude ajustavel)

6 Aterragem

0=

X

dy s

Prevencao de obstaculos durante o RTH

Desde que as condi¢des de iluminagéo sejam suficientes para o funcionamento dos sistemas de visao
para a frente e para trés, a aeronave deteta e tenta evitar ativamente obstéaculos ao voltar a posi¢éo
inicial (RTH). O procedimento de prevencéo de obstaculos é o seguinte:

1. A aeronave desacelera quando um obstaculo é detetado.
2. A aeronave para e paira e depois sobe até que néo seja detetado nenhum obstaculo.
3. O procedimento de RTH retoma e a aeronave voa para o ponto inicial na nova altitude.

A * A aeronave nao consegue regressar a posicao inicial se o sinal de GPS for fraco ou nédo estiver

disponivel.

* No Smart RTH e em baterias de baixa bateria RTH, a aeronave sobe automaticamente para uma
altitude de 20 m. Assim que a altitude for de 20 m ou superior, deslogue o manipulo para fazer
com que a aeronave pare de subir e voe para o Ponto Inicial a sua altitude atual.

* A aeronave ndo consegue evitar obstaculos durante o RTH de seguranga se os sistemas de visdo
para a frente e para tras nao estiverem disponiveis. E importante definir uma altitude para voltar
a posigao inicial (RTH) adequada antes de cada voo. Para definir a altitude RTH, abra DJI Pilot e

toque em 3G .

» Durante o RTH, a orientacéo e a diregao da aeronave nao podem ser controladas, mas o controlo
remoto ou DJI Pilot podem ser usados para controlar a velocidade e altitude.

* Durante o RTH, os obstaculos em ambos os lados e acima da aeronave ndo podem ser detetados

ou evitados.
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Protecao de aterragem
A protecéo de aterragem é ativada durante o Smart RTH e a aeronave realiza o seguinte:

1. Quando a protegdo de aterragem determina que o solo é adequado para aterrar, a aeronave aterra
suavemente.

2. Se o solo néo for adequado para aterrar, a aeronave paira e aguarda que o piloto confirme se é
adequado para aterrar ou n&o.

3. Se a protegéo de aterragem néo estiver operacional, a aplicagdo DJI Pilot apresenta um aviso de
aterragem quando a aeronave desce abaixo de 0,5 m. Para aterrar a aeronave, empurre 0 manipulo
para baixo durante um segundo ou utilize o cursor de aterragem automatica no DJI Pilot.

A protegéao de aterragem é ativada durante o RTH com pouca bateria e o RTH de seguranga. A
aeronave faz o seguinte:

Durante o RTH com bateria baixa e o RTH de seguranga, a aeronave paira a 2 m acima do solo e
aguarda que o piloto confirme que é adequado aterrar. Para aterrar a aeronave, empurre 0 manipulo
durante um segundo ou use a aterragem automatica na aplicagédo. A protecao de aterragem é ativada
€ a aeronave executa 0s passos listados acima.

/\  Os sistemas de visao sao desativados durante a aterragem. Certifique-se de aterrar a aeronave com
cuidado. Tenha cuidado ao aterrar a aeronave.

Aterragem de precisdo

O Mavic 2 Enterprise Advanced verifica automaticamente e tenta fazer corresponder as caracteristicas
do terreno ao voltar a posi¢éo inicial. Quando o terreno atual corresponder ao terreno do ponto inicial, a
aeronave ira comegar a aterrar. Aparecera um aviso no DJI Pilot se a aeronave ndo conseguir alcangar
o terreno.

& * A protegdo de aterragem esta disponivel durante a aterragem de precisao.
* O desempenho da aterragem de preciséo esta sujeito as seguintes condigdes:
a) O ponto inicial deve ser registado na descolagem e néao deve ser alterado durante o voo. Caso
contréario, a aeronave nao terd registo dos recursos do terreno do ponto inicial.
b) Durante a descolagem, a aeronave tem de subir verticalmente até pelo menos 7 m antes de se
deslocar horizontalmente.
c) As caracteristicas do terreno da posigao inicial devem permanecer praticamente inalteradas.
d) Os recursos do terreno do ponto inicial devem ser distintos.
e) As condi¢des de iluminacéo ndo devem ser demasiado claras nem demasiado escuras.
* As seguintes agdes estdo disponiveis durante a aterragem de precisao:
a) Pressione o manipulo do acelerador para baixo para acelerar a aterragem.
b) Desloque os manipulos de controlo em qualquer outra dire¢gdo para parar a aterragem de
preciséo. A aeronave desce verticalmente ao libertar os manipulos de controlo.

Sistema de visao e sistema de detegéo por infravermelhos

O Mavic 2 Enterprise Advanced esta equipado com um sistema de detegéo por infravermelhos e
sistemas de visdo para a frente, para tras e para baixo. Estes fornecem a aeronave uma detegéo de
obstaculos omnidirecional se as condi¢des de iluminagao forem adequadas.

Os principais componentes dos Sistemas de Visdo para a Frente, Para Tras e Para Baixo séo seis
cémaras localizadas na parte frontal, traseira e inferior da aeronave. Os sistemas de viséo lateral séo
duas camaras localizadas em ambos os lados da aeronave. Os principais componentes dos Sistemas
de Detegéo de Infravermelhos para Cima e Para Baixo séo dois médulos de infravermelhos em 3D
localizados na parte superior e inferior da aeronave.
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O sistema de visdo para baixo e o sistema de detecdo de infravermelhos ajudam a aeronave a manter
a sua posicéo atual, a colocar o rato no lugar mais precisa e a voar no interior ou em outros ambientes
onde o GPS néo esta disponivel. Além disso, a luz auxiliar inferior localizada na parte inferior da
aeronave melhora a visibilidade do sistema de visdo para baixo em condigdes de pouca luz.

S~ _Sistema de detecao de
Sistema de viséo para a frente %n " infravermelhos para c\ma 7
- “@

= Sistema de
yJ’
“<\‘ vis&o lateral
- e

. ‘\:/
Sistema de j/l
visgo lateral )

Sistema de visdo Sistema de detegéo de Sistema de vis&o para tras
para baixo infravermelhos para baixo

Faixa de detegao

A faixa de detecéo do sistema de vis&o ¢ ilustrada abaixo. Tenha em atencéo que a aeronave ndo
consegue detetar nem evitar os obstaculos que nao se encontrem no alcance de detegao.

Calibrar camaras do sistema de visao

As camaras do sistema de viséo instaladas na aeronave sdo calibradas na fabrica. Se ocorrer uma
coliséo, a aeronave pode ter de ser calibrada através do DJI Pilot ou DJI Assistant 2 (Enterprise Series)
para Mavic.

A forma mais precisa de calibrar as camaras do Sistema de Visao € utilizando o DJI Assistant 2
(Enterprise Series) para Mavic. Siga os passos abaixo para calibrar as camaras do sistema de visdo
para a frente e repita os passos para calibrar outras cdmaras do sistema de viséo.

01 02 03

Aponte a aeronave em Alinhe as caixas Gire e incline a aeronave
diregao ao ecra

ireitos re
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Usar os sistemas de visao

O sistema de visao para baixo e o sistema de detecdo de infravermelhos séo ativados automaticamente
quando a aeronave esta ligada. N&do € necessario efetuar mais agdes. Quando utilizar o Sistema de
Visao para baixo, a aeronave pode passar com precisdo mesmo sem GPS.

<<<(<<<c$

O sistema de visao para baixo ¢ normalmente utilizado em ambientes interiores onde o GPS ndo esta
disponivel. O sistema de visao para baixo funciona melhor quando a aeronave esté a uma altitude de 0,5 a
11 m. Note que o Posicionamento da Visao pode ser afetado se a altitude da aeronave for superior a 11 m.

Siga os passos abaixo para utilizar o sistema de visdo para baixo:

TP
1

S
1. Verifique se a aeronave estd no modo P e cologue a aeronave numa superficie T
plana. Tenha em conta que o sistema de visao para baixo ndo funciona
corretamente sobre superficies que nao dispdéem de variagdes de padrao

distintas.

2. Ligue a aeronave. A aeronave paira no lugar apés a descolagem. O indicador de estado da aeronave
piscara a verde duas vezes, o que indica que o sistema de visao para baixo esta pronto.

Usando os sistemas de visdo para a frente e para trés, a aeronave pode travar ativamente ao detetar
obstéculos na frente. Os sistemas de visao para a frente e para tras funcionam melhor com iluminagéo
adequada e obstaculos claramente marcados ou texturizados. Para permitir um tempo de travagem
suficiente, evite voar a aeronave a mais de 50 km/h (31 milhas/h) quando estiver a viajar para a frente
ou mais de 42 km/h (27 milhas/h) ao voar para tras.

Os sistemas de visao lateral necessitam de uma iluminagdo melhor e de obstéaculos mais texturizados
ou claramente marcados, e ndo conseguem detetar objetos dinamicos, tais como pessoas em
movimento, veiculos, ramos de arvores ou luzes intermitentes.

Os sistemas de vis&o lateral s6 estéo disponiveis no modo de tripé. A velocidade angular esta limitada
a 24°/s e a velocidade do voo lateral esta limitada a 29 km/h (18 milhas/h).

A * Os sistemas de viséo lateral tém capacidade limitada para detetar e evitar obstaculos, e o
desempenho pode ser afetado pelo ambiente envolvente. Certifique-se de que mantém a linha de
visdo com a aeronave e preste atengéo as indicagdes no DJI Pilot. A DJI ndo assume qualquer
responsabilidade por qualquer aeronave que seja danificada ou perdida durante a utilizagao dos
Sistemas de Vis&o Lateral.

O sistema de vis&o para baixo ndo funciona corretamente sobre superficies que NAO dispéem de
variagdes de padréo distintas. O sistema de viso para baixo ¢ eficaz apenas quando a aeronave
esta a uma altitude de 0,5 a 50 metros. Note que o Posicionamento da Viséo pode ser afetado se
a altitude da aeronave for superior a 11 m.

A luz inferior auxiliar é ativada automaticamente em ambientes de pouca luz quando a aeronave
esta a funcionar a uma altitude inferior a 5 m. Tenha em conta que o desempenho da camara do
sistema de visdo pode ser afetado quando o farol inferior auxiliar estiver ativado. Voe com cuidado
se o sinal GPS estiver fraco.

O Sistema de Viséo pode nado funcionar corretamente quando a aeronave estiver a voar sobre a
agua ou sobre areas cobertas de neve.
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A * Note que o Sistema de viséo pode nao funcionar corretamente quando a aeronave esté a voar com

muita velocidade. Opere com precaugéo ao voar a mais de 10 m/s (32,8 pés/s) a 2 m (6,6 pés) ou

acima de 5 m/s (16,4 pés) a 1 m (3,3 pés).

Opere a aeronave cuidadosamente quando em qualquer uma das seguintes situagoes:

a) Voar sobre superficies monocromaticas (por exemplo, sobre preto puro, branco puro, verde puro).

b) Voar sobre superficies altamente reflexivas.

¢) Voar sobre a dgua ou superficies transparentes.

d) Voar sobre superficies ou objetos em movimento.

e) Operagdo em zonas nas quais a iluminagdo muda de forma frequente e dréstica.

f) Voar sobre superficies extremamente escuras (< 10 lux) ou brilhantes (> 40 000 lux).

g) Voar sobre superficies que refletem fortemente ou absorvem ondas de infravermelhos
(por exemplo, espelhos).

h) Voar sobre superficies sem padrdes ou texturas claras.

i) Voar sobre superficies com repeticdo de padrdes ou texturas idénticas (por exemplo, mosaicos
com o mesmo design).

j) Voar sobre obstaculos com pequenas areas de superficie (por exemplo, galhos de arvores).

Mantenha sempre os sensores limpos. NAO adultere os sensores. Nao obstrua o Sistema de

Detegao de Infravermelhos.

O Sistema de Visao para a frente e para tras pode ndo conseguir reconhecer o padréo no solo em

condigbes de pouca luz (menos de 100 lux). Se a velocidade da aeronave exceder 50 km/h (31

milhas/h), os sistemas de viséo para a frente e para tras ndo tém tempo suficiente para travar e

parar a aeronave a uma distancia segura de um obstaculo.

Se a aeronave estiver envolvida numa colisdo, podera ser necessério calibrar os sistemas de visao.

Calibre os sistemas de visdo se a aplicagao lhe pedir para o fazer.

NAO voe em dias chuvosos, com nevoeiro ou se n&o houver uma viséo clara.

Verifique sempre o seguinte antes da descolagem:

a) Verifique se ndo ha adesivos ou outras obstrugdes nos sistemas de detecdo e de visdo por
infravermelhos.

b) Se houver sujidade, poeira ou dgua nos sistemas de detecao e visao por infravermelhos, limpe
com um pano macio. Nao use nenhum agente de limpeza que contenha alcool.

c) Contacte o suporte da DJI se houver algum dano no vidro dos sistemas de detecéo e visao por
infravermelhos.

O Sistema de detecao de infravermelhos para cima apenas deteta numa linha reta diretamente

acima do sensor e ndo na area inteira acima da aeronave. Além disso, podem ser detetados

obstaculos grandes, como telhados, mas pequenos obstaculos como folhas ou fios elétricos ndo

é possivel. Voe com precaucéo e nao confie unicamente no Sistema de Detecédo de Infravermelhos

para detetar obstéaculos acima da aeronave.

* Nao obstrua o Sistema de Visao para baixo ou o Sistema de Detegao de Infravermelhos antes da

descolagem. Caso contréario, a aeronave ndo pode descolar depois de aterrar e tera de ser reiniciada.

Gravador de voo

Os dados de voo, incluindo telemetria de voo, informagdes de estado da aeronave e outros parametros,
sdo guardados automaticamente no gravador de dados interno da aeronave. Os dados podem ser
acedidos utilizando o DJI Assistant 2 (Enterprise Series).

Protecdo de palavra-passe

O Mavic 2 Enterprise Advanced suporta protegao por palavra-passe. Esta funcionalidade ajuda a
garantir 0 acesso seguro a sua aeronave € ao seu armazenamento de dados a bordo, evitando assim
fugas de informagdes sensiveis.

Para definir, alterar ou eliminar a palavra-passe, inicie a aplicagao DJI Pilot, selecione Definicdes e, em
seguida, Palavra-passe de seguranca.
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A * A palavra-passe é guardada apenas na aeronave e nao sera carregada para o servidor DJI.
Por conseguinte, a aeronave tem de ser reformatada se a palavra-passe for perdida. Os dados
armazenados na aeronave serdo adiados quando a aeronave estiver formatado.

* Se a aeronave necessitar de manutengao, o DJI ird reformatar os dados a bordo da aeronave.
Remova a sua palavra-passe de seguranca e faga cépias de seguranca dos seus dados antes de
enviar a sua aeronave para reparagao. A DJI ndo assume qualquer responsabilidade por qualquer
perda de dados.

Fixar e retirar as hélices

O Mavic 2 Enterprise Advanced utiliza hélices de baixo ruido. H& dois tipos de hélices, que foram
concebidas para rodar em varias dire¢des. Sao usadas marcas para indicar que hélices devem ser
conectadas a que motores.

Marcado Nao marcado
Conecte motores com marcas brancas Conecte motores sem marcas brancas

)7@ Rode as hélices na diregéo indicada para montar e apertar.

Fixar as hélices

Fixe as hélices com marcas brancas aos motores com marcas brancas e as hélices ndo marcadas aos
motores sem marcas. Segure o motor, pressione a hélice para baixo e rode na diregdo marcada na
hélice até que esta levante e fique presa em posigéo.

Marcado N&o marcado

Retirar as hélices.

Segure o motor, pressione a hélice para baixo e rode na diregéo oposta a marcada na hélice até que
esta levante.

A * As laminas das hélices sdo afiadas. Manuseie com cuidado.

« Utilize apenas hélices DJI originais. Nao misture tipos de hélices.

* Se necessario, compre as hélices separadamente.

* Certifique-se de que as hélices estao instaladas em seguranga antes de cada voo.

* Certifique-se de que todas as hélices estdo em bom estado antes de cada voo. Néao utilize hélices
envelhecidas, lascadas ou partidas.

* Para evitar lesdes, afaste-se e ndo toque nas hélices ou nos motores quando estes estiverem a
rodar.

* Para evitar danificar as hélices, coloque a aeronave na direcao indicada na caixa de transporte
durante o transporte ou armazenamento. N&o aperte nem dobre as hélices. Se as hélices estiverem
danificadas, o desempenho do voo é afetado.
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A * Certifique-se de que os motores estdo montados de forma segura e que rodam suavemente.
Aterre a aeronave imediatamente se um motor estiver preso e incapaz de rodar liviemente.
» NAO tente modificar a estrutura dos motores.
» NAO toque nem deixe que as suas maos ou O Seu COorpo entrem em contacto com os motores
apds 0 Voo, pois estes podem estar quentes.
» NAO obstrua os orificios de ventilagao dos motores ou do corpo da aeronave.
* Certifique-se de que o ESC emite um som normal quando esta ligado.

Bateria de voo inteligente

A bateria de voo inteligente do Mavic 2 Enterprise Advanced é uma bateria de 15,4 V e 3850 mAh,
com uma funcionalidade de carregamento e descarga inteligente. Utilize apenas um transformador CA
aprovado pela DJI para carregar a bateria.

Bateria de voo inteligente

Recursos da bateria

1. Exibi¢éo do nivel de bateria: os LED de nivel de bateria apresentam o nivel atual de bateria.

2. Funcdo de descarga automatica: para evitar que inche, a bateria descarrega-se automaticamente
para menos de 60 % do nivel maximo da bateria quando estiver inativa durante mais de 10 dias.
Demora cerca de trés a quatro dias até descarregar a bateria até 65 %. E normal sentir calor
moderado a ser emitido pela bateria durante o processo de descarregamento.

3. Carregamento equilibrado: durante o carregamento, as tensdes das células da bateria sao
automaticamente equilibradas.

4. Protecao contra sobrecarga: a bateria para de carregar automaticamente uma vez totalmente
carregada.

5. Detecgdo de temperatura: para prevenir danos, a bateria carrega apenas quando a temperatura esta
entre 5 °C e 40 °C (41 °F e 104 °F).

6. Protegéo contra corrente excessiva: a bateria para de carregar se for detetada uma corrente
excessiva.

7. Protecdo contra descarregamento excessivo: o descarregamento para automaticamente para evitar
descarregamento excessivo.

8. Protegao contra curto-circuito: a fonte de alimentagéo é cortada automaticamente se um curto-
circuito for detetado.

9. Protegéo contra danos as células da bateria: o DJI Pilot apresenta uma mensagem de aviso
quando é detetada uma célula de bateria danificada.

10. Modo de hibernagéo: a bateria desliga-se apds 20 minutos de inatividade para poupar energia. Se
o nivel da bateria for inferior a 10 %, entrara no modo de hibernagao para evitar o descarregamento
excessivo. No modo de hibernagéo, os indicadores de nivel da bateria ndo acendem. Carregue a
bateria para acorda-la da hibernagéo.

11. Comunicagao: informagdes sobre a tensao, capacidade e corrente da bateria sdo transmitidas a
aeronave.

12. Aquecimento: as baterias do Mavic 2 Enterprise Advanced sdo autoaquecidas, permitindo-lhes
funcionar em condi¢des meteoroldgicas extremas e frias tao baixas como -20 °C (-4 °F).

© 2021 DJI Todos os direitos reservados 25



MAVIC 2 ENTERPRISE Advanced Manual do utilizador

A Consulte as Diretrizes de Seguranga de Bateria de Voo Inteligente Mavic 2 antes de usar. Os
utilizadores assumem total responsabilidade por todas as operagdes e uso.

Usar a bateria

Baixo

LED de nivel da bateria Botao de alimentacéo

\
Alto \J

Verificar o nivel da bateria
Os LED do nivel da bateria indicam a quantidade de carga restante. Se a bateria estiver desligada,

prima o botéo de alimentagéo para que os LED do nivel da bateria se acendam para exibir o nivel atual
da bateria.

Ligar/desligar

Pressione o botao de alimentagao uma vez, depois pressione novamente e segure durante dois
segundos para ligar ou desligar a bateria.

Aquecimento da bateria

Aguecimento manual: certifique-se de que a bateria esta desligada. Prima e mantenha premido o botéo
de alimentacéo durante cinco segundos para aquecer manualmente a bateria.

A medida que a bateria aquece, a luminosidade dos LED do nivel da bateria muda de luz, luz baixa,
luz média, para luz elevada. A bateria para de aquecer quando atingir os 8 °C (46 °F) e os LED do nivel
da bateria piscardo no sentido dos ponteiros do reldgio, indicando que a temperatura da bateria esta
entre 8 °C e 10 °C. Isto durara aproximadamente 20 minutos e, em seguida, a bateria sera desligada
automaticamente.

Aguecimento automatico: introduza a bateria na aeronave e ligue-a. Quando a temperatura da bateria
estiver abaixo dos 6 °C (43 °F) e o nivel da bateria for superior a 45 %, ira aquecer automaticamente e
a temperatura permaneceréa entre 8° a 10 °C (46° a 50 °F).

Aviso de baixa temperatura

1. A capacidade da bateria é significativamente reduzida ao voar em ambientes de baixa temperatura
de -20 °C a 5 °C (-4 °F a 41 °F). Recomenda-se que aquega a bateria antes da utilizagdo e
certifique-se de que carrega totalmente a bateria antes da remoc¢ao.

2. As baterias ndo podem ser utilizadas a temperaturas extremamente baixas -20 °C (-4 °F).

3. Para garantir o desempenho ideal da bateria, aqueca a bateria para que a temperatura fiqgue acima
de 8 °C (46 °F) antes do uso.

4. A capacidade reduzida da bateria em ambientes de baixa temperatura reduz o desempenho de
resisténcia a velocidade do vento da aeronave. Voe com cuidado.

5. Voe com muito cuidado ao nivel do mar.

6. A funcéo de aquecimento ndo pode ser iniciada quando a temperatura da bateria for superior a 6 °C
(43 °F) ou o nivel da bateria for inferior a 45 %.

7. Quando a temperatura for inferior a -20 °C, a protegdo de baixa da temperatura seré acionada e a
bateria n&o liga. A aeronave sai de baixa temperatura quando a temperatura da bateria atingir os
15 °C (-5 °F).
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Carregamento da bateria

Carregue totalmente a bateria de voo inteligente antes de usa-la pela primeira vez:

1. Conecte o transformador CA a uma fonte de alimentag¢éo (100-240 V, 50/60 Hz).

2. Conecte a bateria de voo inteligente ao adaptador de energia CA usando o cabo de carregamento
da bateria com a bateria desligada.

3. Os LED de nivel da bateria apresentam o nivel atual da bateria durante o descarregamento.

4. A bateria de voo inteligente esta totalmente carregada quando todos os LED do nivel da bateria
estiverem desligados. Desligue o transformador CA quando a bateria estiver totalmente carregada.
Demora 1 hora e 30 minutos a carregar totalmente.

A « NAO carregue uma bateria de voo inteligente imediatamente apds o voo, uma vez que a temperatura
pode estar demasiado alta. Aguarde até que arrefega até a temperatura ambiente antes de carregar
novamente.

O transformador CA interrompe o carregamento da bateria se a temperatura da célula da bateria nao
estiver dentro do intervalo de funcionamento de 5 °C a 40 °C (41 °F a 104 °F). A temperatura ideal
de armazenamento é de 22 °C a 28 °C (71,6 °F a 82,4 °F).

* O terminal de carregamento da bateria (n&o incluido) carrega até quatro baterias. Visite a DJI Online
Store oficial para mais informagoes.

D e e T

Tomada elétrica

Transformador CA Bateria de voo inteligente

LED do nivel da bateria durante o carregamento

LED1 LED2 LEDS LED4
LED de nivel da bateria N N o~ ~
Durante o carregamento A A s
Nivel da bateria 0 %~25 % 25 %~50 % 50 %~75 % 75 %~100 %

Protecao da bateria

Mecanismos de protegdo de bateria

Descricao da protecdo da

LED1 | LED2 | LED3 | LED4 Padrao de intermiténcia bateria
- O LED 2 pisca duas vezes por segundo | sobretensao detetada
s O LED 2 pisca trés vezes por segundo | Curto-circuito detetado
N O LED 3 pisca duas vezes por segundo | Sobrecarga detetada
N O LED 3 pisca trés vezes por segundo SCISRIENEED (1) CAMELELET

detetada

A temperatura de carregamento

o’ i
O LED 4 pisca duas vezes por segundo esta muito baixa

A temperatura de carregamento

P e
O LED 4 pisca trés vezes por segundo esta muito alta
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Inserir a bateria de voo inteligente

Insira a bateria de voo inteligente no compartimento
da bateria da aeronave. Verifique se esta montada
com seguranga e se os fechos da bateria estao
encaixadas no lugar.

Remocao da bateria de voo inteligente

Faga deslizar os fechos da bateria nos lados da Bateria de Voo Inteligente para abrir o compartimento
da bateria.

A * NAO insira nem remova a bateria enquanto esta estiver ligada.
* Certifique-se de que a bateria estd montada firmemente.

Suspenséao cardan e camara

Suspenséao cardan

A suspens&o cardan de 3 eixos do Mavic 2 Enterprise Advanced fornece estabilizagdo para a camara,
permitindo captar imagens e videos nitidos e estaveis. A suspensao cardan possui um intervalo de
inclinagéo de -90" a +30°. Os utilizadores também podem ir para definicdes da suspensédo cardan para
definir o modo da suspenséo cardan e ativar a calibragao automatica.

Use o botédo da suspensdo cardan no controlo remoto para controlar a inclinagdo da camara. Como
alternativa, entre na visualizagao da camara no DJI Pilot. Toque duas vezes para centrar ou prima o
ecra até aparecer um circulo azul e arraste o circulo para cima e para baixo para controlar a inclinagao
da cémara e para a esquerda e para a direita para controlar a orientagdo da aeronave.

Modos de operagao da suspensao cardan

Estao disponiveis dois modos de operagao de suspensédo cardan que podem ser definidos sob as
definicdes da camara no DJI Pilot.

Modo de seguimento: o angulo entre a orientagéo da suspenséo cardan e a frente da aeronave
permanece constante em todos 0s momentos.

Modo FPV: (Visdo em primeira pessoa): a suspensao cardan sincroniza-se com o movimento da
aeronave para proporcionar uma experiéncia de voo em primeira pessoa.

A * Quando a aeronave estiver ligada, ndo toque nem bata na suspensdo cardan. Para proteger a
suspensao cardan durante a descolagem, descole de um terreno aberto e plano.

* Os elementos de precisdo na suspenséo carda podem ficar danificados numa colisdo ou impacto,
podendo assim provocar o0 mau funcionamento da suspensao cardan.

« Evite que entre p6 ou areia na suspenséo cardan, especialmente nos motores da suspensao cardan.

* Pode ocorrer um erro de motor da suspensao cardan se a aeronave estiver num terreno irregular, a
suspensao cardan estiver obstruida ou se a suspensdo carda experimentar forga externa excessiva
tal como numa colis&o.

* NAO aplique forca externa na suspenséo cardan depois de esta ser ligada. NAO adicione qualquer
carga adicional a suspensdo cardan, pois tal pode provocar 0 mau funcionamento da suspensao
cardan ou até danificar o motor permanentemente.

* Certifique-se de que retira a cobertura da suspensao cardan antes de ligar a aeronave. Além disso,
certifique-se de montar a cobertura da suspenséo cardan quando a aeronave nao estiver em uso.

* Voar em condi¢des de nevoeiro pesado ou nuvens pode molhar a suspensao cardan, levando a uma
falha temporéria. A suspenséo cardan recupera a funcionalidade completa quando estiver seca.
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Camara

O Mavic 2 Enterprise Advanced possui uma camara térmica e uma camara visual, proporcionando
simultaneamente imagens de infravermelhos e de luz visivel. A camara visual utiliza um sensor CMOS
de 1/2’ e suporta até 32x zoom digital com um intervalo de 1 m para infinito.

O Mavic 2 Enterprise Advanced capta até 4K de video de 30 fps e fotografias de 48 MP. Os modos de
gravagdo incluem Single Shot, Interval e Panorama.

A * Certifique-se que a temperatura e a humidade sdo adequadas para a camara durante o uso e o
armazenamento.

* Use um agente de limpeza de lentes para limpar a lente e evitar danos.

* NAO bloqueie quaisquer orificios de ventilagdo na camara, uma vez que o calor gerado pode
danificar o dispositivo e ferir o utilizador.

Armazenar as fotos e os videos

O Mavic 2 Enterprise Advanced vem com 24 GB de armazenamento interno para guardar fotografias
e videos. Ative a protecdo por palavra-passe para proteger os dados e garantir 0 acesso seguro ao
dispositivo.

Um cartdo microSD também pode ser utilizado para guardar fotografias e videos. E necessario um
cartdo MicroSD de Grau 3 da Classe UHS-I, devido as rapidas velocidades de leitura e gravagéo
necessarias para dados de video de alta resolugao.

Para ver a data e hora das fotografias e videos, abra a aplicagédo e ative Adicionar data de hora e
informagéo GPS em definicbes da camara.

A * N&o retire o cartdo microSD da aeronave quando esta se encontrar ligada. Caso contrario, o cartédo
microSD pode ser danificado.

¢ Para garantir a estabilidade do sistema de camara, as gravacdes de video Unicas s&o limitadas a
30 minutos.

* Verifique as definicdes da camara antes de usé-las para garantir que sejam configuradas conforme
desejado.

* Antes de gravar fotos ou videos importantes, tire algumas fotos para testar se a camara esta a
funcionar corretamente.

* As fotografias ou videos ndo podem ser transmitidos ou copiados a partir da camara se a bateria de
voo inteligente estiver desligada.

* Certifique-se de que desliga corretamente a bateria de voo inteligente. Caso contrario, os parametros
da sua camara NAO serdo guardados e quaisquer videos gravados poderdo ser danificados. Seja
qual for o motivo, a DJI ndo assume a responsabilidade por qualquer falha de imagem ou video que
seja ou tenha sido gravado num formato nao legivel por maquina.

Seréo guardados trés ficheiros quando utilizar o modo de visualizagao Split.

Modo de exibi¢cdo Fotografia Video

Térmico Visivel + IR Visivel + IR
Visivel Visivel + IR Visivel + IR
Dividir Visivel + IR + Diviséo Visivel + IR

Editar video

O Mavic 2 Enterprise Advanced suporta o formato de video MP4, bem como o formato de codificacdo
H.264 e captura de luz visivel e imagem térmica.
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DJI AirSense

A aeronave tripulada com um transmissor ADS-B ira transmitir ativamente as informagdes do voo,
incluindo localizagéo, trajeto de voo, velocidade e altitude. O DJI AirSense recebe estas informagdes
pelos transmissores ADS-B através de um recetor de bordo ou ligagéo a internet. O DJI AirSense
instalado em VANT (veiculos aéreos nao tripulados) pode obter as informagdes de posigao, orientagao
e velocidade do transmissor ADS-B incorporado na aeronave tripulada (padrées 1090 ES e UAT
suportados), calcular o nivel de risco de colisdo em tempo real e enviar o aviso ao utilizador. DJI
AirSense analisa entdo o potencial risco de colisdo comparando a localizagao da aeronave tripulada e
envia avisos de aviso atempadamente ao utilizador através do DJI Pilot.

O DJI AirSense fornece aos utilizadores informagdes sobre aeronaves proximas para garantir a
seguranga do voo. Nao controla ativamente o drone para evitar a aeronave proxima. Desloque sempre
a aeronave dentro de uma linha de viséo visual e tenha sempre cuidado. Baixe a sua altitude ao receber
0s avisos. Esteja ciente de que o DJI AirSense tem as seguintes limitagdes:

1. S6 pode receber mensagens enviadas por aeronaves tripuladas instaladas com um dispositivo de
saida ADS-B e de acordo com os padrées 1090ES (RTCA DO-260) ou UAT (RTCA Do-282). Os
dispositivos DJI ndo podem receber mensagens de difusdo ou avisos relacionados com aeronaves
tripuladas que nao estejam equipadas com dispositivos de saida ADS-B.

2. Se existir um obstaculo ou estrutura de ago entre a aeronave civil e a DJI, o DJI AirSense néao
podera receber mensagens ADS-B enviadas por uma aeronave tripulada ou enviar avisos ao
utilizador. Preste muita aten¢do ao seu ambiente circundante e voe com cuidado.

3. As indicagdes de aviso podem ser atrasadas se o DJI AirSense sentir qualquer interferéncia do
ambiente circundante. Observe atentamente o ambiente circundante e voe com cuidado.

4. As indicagdes de aviso nao podem ser recebidas se a aeronave DJI ndo conseguir determinar a sua
localizagao.

5. Se estiver desativado ou mal configurado, o DJI AirSense ndo pode receber mensagens ADS-B
enviadas por uma aeronave tripulada ou enviar avisos ao utilizador.

Quando o DJI AirSense deteta a possibilidade de colisdo, enviar diversos avisos com base na distancia

entre a aeronave tripulada e a aeronave DJI (quando a ligagéo entre a aeronave DJl e o controlo remoto

é estavel). Depois de receber o primeiro aviso, recomenda-se que desga imediatamente ou escolha

outro percurso de voo para evitar uma colisao.

Escalada de aviso:

1. O aviso de nivel mais baixo ocorre quando a aeronave tripulada é detetada. Até 10 aeronaves
detetadas podem ser apresentadas no DJI Pilot de cada vez. Preste atencao para garantir a
seguranga do voo.

2. O aviso de nivel médio ocorre quando a aeronave DJI esta a dois km de distancia de uma aeronave
tripulada. Preste atengao para evitar qualquer perigo.

3. O aviso de nivel mais elevado ocorre quando a aeronave DJI esta a um quilémetro de distancia de
uma aeronave tripulada. Desga ou altere o trajeto do voo imediatamente para evitar a aeronave

tripulada.

Azul: O aviso de Amarelo: O aviso de Vermelho: O aviso de
primeiro nivel segundo nivel terceiro nivel
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Acessorios modulares

O Mavic 2 Enterprise Advanced possui uma porta alargada para a montagem de acessoérios modulares
DJI compativeis adicionais, listados abaixo:

MZ2E Farol: ajuda a identificar aeronaves durante o voo a noite ou em areas de pouca luz.

M2E Farol: utilizado para iluminagéo de longo alcance para pesquisar em condi¢des de pouca luz e
ajudar ao fotografar com a camara a noite.

M2E Coluna: utilizada para transmisséo de longo alcance, transmissdo em tempo real ou reprodugao
de audio.

Mddulo RTK M2EA: suporta NTRIP e é capaz de preciséo de posicionamento de nivel centimetro.

Coluna M2E Maédulo M2EA RTK
(ndo incluido)

Utilizagédo
O exemplo seguinte ilustra como instalar e utilizar os acessérios modulares. O Farol M2E é utilizado
como exemplo.

1. Retire a tampa da porta alargada no topo da aeronave. Certifique-se de que esta armazenado num
local seguro para utilizagao futura.

2. Monte o farol na ranhura estendida da aeronave.

3. Aperte os manipulos em ambos os lados para garantir que o farol esta firmemente montado na
aeronave.

4. Ligue a aeronave e, em seguida, inicie a aplicagdo DJI Pilot para utilizar o farol.

Q « A luz inferior auxiliar pode ser utilizada como um farol. Aceda as Definicdes de navegagéo visual na
aplicagao e defina a Luz auxiliar inferior para Luz noturna.
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/N -« Certifique-se de que os acessorios estao corretamente montados na aeronave antes de o utilizar.
Caso contrario, podem cair da aeronave durante o voo.

« NAO aponte o destaque ou o farol diretamente para os olhos das pessoas.

« NAO utilize a coluna perto de pessoas ou numa érea urbana onde as estruturas sensiveis ao ruido
estejam concentradas, uma vez que o volume pode levar a acidentes ou lesdes.

Utilizacao do modulo RTK

Ativar/desativar RTK

Antes de cada utilizag&o, certifique-se de que o posicionamento RTK esté ativado e o tipo de servico
RTK esté corretamente definido para Network RTK ou Network RTK. V& a Vista da camara > eee >
RTK para definir o tipo de servigo. Caso contrario, a aeronave ndo podera descolar quando nao houver
dados diferenciais.

Utilizar com a rede personalizada RTK

Ligue um dongle no controlo remoto ou use a aplicagéo para conectar-se a uma rede Wi-Fi e ativar a

rede da Internet para usar o RTK de rede personalizada. O RTK de rede personalizado pode ser usado

para substituir a estagdo base RTK. Conecte a conta RTK de rede personalizada ao servidor NTRIP

designado para enviar e receber dados diferenciais. Mantenha o controlo remoto ligado e ligado a

Internet enquanto utiliza esta funcéo.

1. Verifiqgue se o controlo remoto e a aeronave estéo ligados e se a aplicagao esta conectada a
Internet.

2. Va a Vista da camara > s+« > RTK para definir o tipo de servico RTK como RTK da Rede
Personalizada e preencher as informagdes do anfitrido, porta, conta, palavra-passe e ponto de
montagem do NTRIP.

3. Aguarde para se conectar ao servidor NTRIP. Nas Configuragdes RTK, o posicionamento da
aeronave é apresentado como FIX para indicar que a aeronave obteve e utilizou os dados
diferenciais da Rede Personalizada RTK.
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Smart Controller

Esta seccao descreve os recursos do
controlo remoto e inclui instrugdes para
controlar a aeronave e a cémara.
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Smart Controller

Perfil do Smart Controller

O DJI Smart Controller utiliza a tecnologia de transmissao de longo alcance OcuSync 2.0 da DJI esta
incorporada no controlo remoto, oferecendo um alcance maximo de transmissao de 10 km (6,2 mi) e
enviando video da aeronave para a aplicagéo DJI Pilot no seu dispositivo mével até 720p. Controle a
aeronave e a cdmara sem problemas usando os botdes internos, enquanto os controlos destacaveis
facilitam o armazenamento.

Numa érea totalmente aberta sem interferéncia eletromagnética, o OcuSync 2.0 transmite suavemente
ligactes de video em até 720p, independentemente da altitude de voo. O controlo remoto funciona em
2,4 Ghz e 5,8 Ghz, selecionando automaticamente o melhor canal de transmisséao.

O OcuSync 2.0 reduz a laténcia para aproximadamente 120-130 ms, melhorando o desempenho da
cémara através do seu algoritmo de descodificagcdo de video e de ligagdo sem fios.

O Smart Controller tem um ecré de alta luminosidade integrado de 5,5 polegadas com varias fungdes
como conectividade Bluetooth e posicionamento de satélite GNSS. O controlo remoto também pode
ligar-se a Internet através de Wi-Fi e tem um tempo de funcionamento méaximo de 2,5 horas.

Operagdes do Smart Controller

Ligar e desligar o Smart Controller
Siga os passos abaixo para ligar e desligar o controlo remoto.

1. Prima o botdo de alimentagdo uma vez para verificar o nivel da bateria atual. Carregue o controlo
remoto se o nivel da bateria do controlo remoto esta baixo.

2. Segure o botéo de alimentagdo ou prima e mantenha premido o botédo de alimentagao para ligar o
controlo remoto.

3. Repita o0 passo 2 para desligar o controlo remoto.
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Carregamento da bateria

Existem dois pares de baterias de ides de litio 18650 integradas no controlo remoto. Carregue o
controlo remoto utilizando a porta USB-C.

Tempo de carregamento: aprox. 2 horas e 15 minutos (utilizando um adaptador USB)

Tomada Carregador Cabo USB-C
elétrica usB
100 ~ 240V

A « Utilize um adaptador de alimentagéo USB oficial DJI para carregar o controlo remoto. Se ndo estiver
disponivel um adaptador oficial DJI, recomenda-se a utilizagdo de um adaptador USB de 12V/2A
com certificagéo FCC/CE.

« A bateria ira esgotar-se quando armazenada durante um periodo de tempo prolongado. Recarregue
a bateria pelo menos uma vez a cada trés meses para evitar a descarga excessiva.

Operagao da camara
Faga videos e fotos com o botdo Foco/Obturador e o botdo Gravar no controlo remoto.

1. Bot&o de gravagéo

Pressione uma vez para comegar a gravar o video e pressione novamente para parar.
2. Botao de foco / obturador

Pressione para tirar uma foto.

3. Mostrador de definicdes da camara
Rode para ajustar o0 zoom da camara.

Controlar a aeronave

Os manipulos de controlo controlam a orientagdo da aeronave (movimento panoramico), movimento
para a frente/tras (inclinagéo), altitude (aceleragao) e movimento para a esquerda/direita (rotagao).
O modo de manipulo de controlo determina a fungdo de cada manipulo. Existem trés modos pré-
programados, bem como modos personalizados que podem ser configurados no DJI Pilot. Os modos
sao Modo 1, Modo 2 e Modo 3. O modo predefinido € o modo 2. Em cada um dos trés modos pré-
programados, a aeronave coloca-se no lugar a uma orientagdo constante quando ambos os manipulos
estao centrados. Consulte as figuras abaixo para verificar a fungéo de cada manipulo de controlo nos
trés modos pré-programados.
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Modo 1 |
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Para cima

0
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3

®

\ 4

oom) (1))

Virar a Virar a direita
esquerda

@@»@‘»

Esquerda Direita

A figura abaixo explica como utilizar o manipulo de controlo. O modo 2 ¢ utilizado como exemplo.

Posigao central: os manipulos de controlo estdo na posigéo central.
Mover o manipulo de controlo: os manipulos de controlo s&o empurrados para longe do
centro.
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controlo remoto
(Modo 2) (

Aeronave
Indica a direcdo do nariz)

Referéncias

Mover o manipulo esquerdo para cima ou para
baixo altera a altitude da aeronave.

Empurre o manipulo para cima para subir e para
baixo para descer.

Quanto mais o manipulo for empurrado
para longe da posigao central, mais rapido
a aeronave mudara de altitude. Empurre o
manipulo com cuidado para evitar alteragdes de
altitude subitas e inesperadas.

Mover o manipulo esquerdo para a esquerda ou
direita controla a orientagao da aeronave.

Empurre o manipulo para a esquerda para girar
a aeronave no sentido anti-horario e para a
direita para girar a aeronave no sentido horario.

Quanto mais o manipulo for empurrado
para longe da posigéo central, mais rapido a
aeronave ira girar.

Mover o manipulo direito para cima e para baixo
altera a inclinagéo da aeronave.

Empurre o manipulo para cima para voar para a
frente e para baixo para voar para tras. Quanto
mais o manipulo for empurrado para longe da
posi¢do central, mais rapido a aeronave ira
mover-se.

Mover o manipulo direito para a esquerda ou
direita altera a rotagao da aeronave.

Empurre o manipulo para a esquerda para voar
para a esquerda e para a direita para voar para
a direita. Quanto mais 0 manipulo for empurrado
para longe da posigéo central, mais rapido a
aeronave ird mover-se.

A « Mantenha o controlo remoto longe de materiais magnéticos para evitar que seja afetado por

interferéncia magnética.

« Para evitar danos, recomenda-se que os manipulos de controlo sejam removidos e armazenados na
ranhura de armazenamento no controlo remoto durante o transporte ou armazenamento.
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Interruptor de modo de voo
Alterne o botao para selecionar o modo de voo. Escolha entre 0 modo T, o modo P € 0 modo S.

Posicao Modo de voo 1es
T Modo T (Tripé) - - Posicéo T
P Modo P (posicionamento) - Posicao P
S Modo S (Desportivo) — (% Posigdo S

Independentemente da posicao em que o interruptor se encontra no controlo remoto, o Mavic 2
Enterprise Advanced comega no modo P por predefinicdo. Para alternar entre modos de voo, aceda
primeiro a vista da cdmara na aplicagéo DJI Pilot, toque em 3¢ e ative Varios modos de voo. Depois de
ativar varios modos de voo, alterne para P e depois para S ou T para alternar os modos de voo.

Botao RTH

Pressione e segure o botdo RTH para iniciar o RTH e a aeronave regressara ao Ultimo ponto inicial
registado. Pressione o botao novamente para cancelar o RTH e recuperar o controlo da aeronave.
Consulte a secgédo Regressar a posi¢éo inicial para obter mais informagdes sobre o RTH.

Botbes personalizaveis

Existem trés botbes personalizaveis no controlador: C1, C2 e o botao Confirmar. Quando o controlo
remoto néo estiver ligado a uma aeronave, prima o botédo Confirmar para confirmar uma selec¢éo.
Quando o controlo remoto estiver ligado a uma aeronave, o botdo ndo pode ser utilizado para confirmar
uma selecdo. No entanto, a fungao do botdo quando ligado a uma aeronave pode ser personalizada no
DJI Pilot.

As fungdes dos botdes C1 e C2 sao definidas no DJI Pilot. A configuragao predefinida para o botdo C1
é centrada no centro e a configuragéo predefinida para o botéo C2 é reprodugao.
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Zona de transmissao ideal

A gama de transmisséo ideal do Smart Controller € mostrada abaixo:

Verifique se as antenas estdo voltadas para a aeronave. O sinal entre o controlo remoto e a aeronave
pode alcangar o seu desempenho ideal quando o angulo entre as antenas e a parte traseira do Smart
Controller € de 80° ou 180°.

Observe que as ilustragdes acima nao refletem as distancias reais entre o utilizador e a aeronave e séo
apenas para referéncia.

/N Aparece um aviso de aviso no DJ! Pilot se o sinal de transmiss&o for fraco. Ajuste as antenas para se
certificar de que a aeronave esté dentro do intervalo de transmisséao ideal.

Associar o Smart Controller

Quando o Controlador Inteligente € adquirido juntamente com uma aeronave, o controlo remoto ja esta
vinculado a aeronave e pode ser usado diretamente apds a ativagdo do controlo remoto e da aeronave.
Se o Controlador Inteligente e a aeronave foram adquiridos separadamente, siga os passos abaixo para
vincular o controlo remoto a aeronave.

1. Ligue o controlo remoto e a aeronave.

2. Pressione os botdes personalizaveis C1, C2 e o botdo de gravagédo em simultéaneo. O LED de
estado pisca a azul e o controlador emite um sinal sonoro duas vezes para indicar que a ligacéo foi
iniciada.

3. Pressione o botao de ligacdo na aeronave. O LED de estado do controlo remoto manter-se-a
continuamente verde se a ligagao for bem sucedida.

Q « Certifique-se de que o controlo remoto esta a menos de 1,6 pés (0,5 m) da aeronave durante a
ligagao.
« \Verifique se o controlo remoto esta ligado a Internet ao fazer login usando uma conta DJI.
« Para mais métodos de ligagéo, visite https://www.dji.com/smart-controller/downloads e transfira o
Manual do Utilizador do DJI Smart Controller.

/\ « Carregue totalmente o controlo remoto antes de cada voo.
« Se o controlo remoto estiver ligado e ndo estiver em uso durante cinco minutos, sera emitido
um alerta. Ap6s 10 minutos, desliga-se automaticamente. Mova os manipulos de controlo para
cancelar o alerta.

direitos reservados 39




MAVIC 2 ENTERPRISE Advanced Manual do utilizador

A « Certifique-se de que as antenas do controlo remoto estdo desdobradas e ajustadas na posicao
adequada para obter uma qualidade de transmissédo étima.
« Repare ou substitua o controlo remoto, se estiver danificado. Um controlo remoto com antena
danificada tem um desempenho significativamente inferior.
« Carregue totalmente a bateria, pelo menos uma vez a cada trés meses, para manter a longevidade
da bateria.

Descricao de LED de estado e LED de nivel de bateria

Os LED indicadores de nivel da bateria exibem o nivel da bateria do controlador. O LED de estado
exibe o estado da ligagdo e os avisos para o nivel de bateria fraca, alta temperatura e manipulos ndo
centrados.

LED de estado Indicadores do nivel da bateria

LED de estado Descricao

Luz vermelha continuamente acesa O controlo remoto néo esta ligado a uma aeronave.

Luz verde continuamente acesa O controlo remoto esta ligado a uma aeronave.
Pisca a azul O controlo remoto esta ligado a uma aeronave.
Luz vermelha a piscar A temperatura do controlo remoto é demasiado alta ou o

nivel da bateria da aeronave é baixo.

Luz amarela a piscar O nivel da bateria do controlo remoto esté baixo.

Pisca a ciano Os manipulos de controlo ndo esté&o centrados.

Luz azul continuamente acesa O firmware do controlo remoto foi atualizado com sucesso.

Luz amarela continuamente acesa A atualizacdo de firmware do controlo remoto falhou.
Indicadores do nivel da bateria Nivel da bateria

75 %~100 %
50 %~75 %
25 %~50 %

000
C000®
OO0 e
O00®

0 %~25 %
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Sons de aviso do Smart Controller

O Smart Controller vibrara e/ou emite um sinal sonoro quando existir um aviso de aviso. Se o erro
estiver relacionado com o estado da aeronave ou do voo, o controlo remoto emite um sinal sonoro e o
LED de estado fica verde fixo. Se o erro estiver relacionado com o Smart Controller, aparecera um aviso
de aviso no ecra do controlo remoto.

Para desativar o sinal sonoro, ligue o controlo remoto, toque em ) e depois £¢, e desativar o Volume
de Notificag&o.



Aplicacao
DJI Pilot

Esta seccao apresenta as funcoes
principais da aplicagéo DJI Pilot.
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Aplicacao DJI Pilot

O DJI Pilot foi desenvolvido especificamente para utilizadores empresariais e oferece dois tipos de voo.
O voo manual integra uma variedade de recursos profissionais que tornam o voo simples e intuitivo.
O voo de missdo suporta o planeamento de voo e permite controlar o drone automaticamente,
tornando o seu fluxo de trabalho muito mais simples e eficiente.

PILGT

=3 Manual Flight 4> Mission Flight

* MAVIC 2 ENTERPRISE ADVANCED o
DUAL @ H

Voo Manual

Vista da camara

Entre na Vista da camara tocando em Voo manual.

¥ ors O Rl &l HDWl BA v

mm

14
15
16
17
18

21 20

© 2021 DJI Toc
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1.

10.

44

Barra de estado do sistema
Em oo (6PS) i Indica o estado de voo da aeronave e varias mensagens de alerta.

Estado de detecdo de obstaculos

——— . as barras vermelhas sao apresentadas quando ha obstaculos perto da aeronave.
As barras laranja séo apresentadas quando os obstaculos estdo dentro do intervalo de dete¢éo. As
barras cinzentas sdo apresentadas quando nao existem obstaculos dentro do intervalo de detecao.

Barra do indicador de nivel da bateria da aplicagao

——o o : @ indicador de nivel da bateria fornece uma visualizagdo dindmica do nivel da bateria. As
zonas coloridas no indicador de nivel da bateria representam os niveis de energia necessarios para
executar diferentes fungdes.

Modo de voo

3 : o texto junto ao icone indica 0 modo de voo atual. Toque para definir as definicbes do
controlador de voo. Estas definicbes permitem modificar os limites de voo e definir valores de
ganho.

Estado DJI AirSense

% : apresenta informacdes sobre aeronaves tripuladas proximas para garantir a seguranca do
Voo, incluindo a distancia entre aeronaves DJI e aeronaves tripuladas. O DJI AirSense instruira os
utilizadores a aterrar se forem detetadas aeronaves mais proximas.

Intensidade do sinal GPS

.l ; exibe a forga do sinal de GPS atual. As barras brancas indicam uma resisténcia GPS
adequada.

Estado dos sistemas de visao

%) : exibe 0 estado para todos os sistemas de detecao. O icone verde indica que o sistema de
visdo correspondente esta disponivel enquanto o icone vermelho indica que nao esta disponivel.
Toque nas definicdes do icone e ative ou desative as funcionalidades dos sistemas de viséo.

Sinal do controlo remoto

& .l : mostra a forca do sinal do controlo remoto. O icone piscard quando uma interferéncia for
reconhecida durante o voo. A interferéncia néo ir4 afetar a operagao ou a experiéncia geral do voo
se nao existirem avisos adicionais.

Forga do sinal da ligagéo de video HD

HD .l : este icone mostra a forga da ligagdo descendente de video HD entre a aeronave e o controlo
remoto. O icone piscara quando uma interferéncia for reconhecida durante o voo. A interferéncia
nao ira afetar a operagao ou a experiéncia geral do voo se n&o existirem avisos adicionais.

Defini¢cbes da bateria

FA61% . apresenta o nivel de bateria atual. Toque para visualizar o menu de informagdes da
bateria, definir os varios limites de aviso da bateria e visualizar o histérico de aviso da bateria.
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11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

Definicoes gerais
e e e : toque para aceder ao menu de Definicdes gerais para definir as unidades de medida, ativar/
desativar a transmissao em direto e mais.

Modo de exibigao
Toque para alternar entre os modos de exibicdo Visivel, IR e Split.

Modo visivel: apresenta apenas os filmes que a camara visual capta.
Modo IR: apresenta apenas as imagens captadas pela camara térmica de infravermelhos.

Modo Split: apresenta as imagens de infravermelhos e visuais lado a lado. O medidor de pontos e
a medicao da area s6 estéo disponiveis no modo IR.

Definigdes da camara

Toque para inserir as definicdes de foto e video. Toque em (@ para definir definicdes de foto, como
modo de foto e formato de imagem. Toque em [l para definir definigbes de video, como tamanho
e formato do video. Toque /# para configurar a legenda de video, linhas de grelha, LED de brago
inteligente, alertas de temperatura, definicdes de modo de ganho e muito mais.

Seletor fotografia/video
E)' : toque para alternar entre os modos de gravagéo de video e fotografia.
Controlo deslizante da suspensao cardan

— : apresenta o angulo de inclinagdo da suspenséo cardan.

Botao do obturador/gravacédo

@ / @ : toque para tirar uma fotografia ou para iniciar a gravagéo de video. Quando gravar um
video, seré apresentado no ecrda um icone de obturador. Toque no icone para tirar uma fotografia
enqguanto grava um video.

Menu de zoom

a) Modo visivel: toque ou arraste CEEEEEN para ajustar a taxa de zoom da camara visual.

b) Modo IR: toque para ajustar a taxa de zoom da camara térmica.

¢) Modo Split: toque para ajustar a taxa de zoom da cdmara visual e da camara térmica
simultaneamente.

Os utilizadores também podem utilizar o botdo do controlo remoto para ampliar.

Album
[ »]: toque para visualizar fotografias e videos assim que sao captados.

Definicoes de parametros
fé : toque para definir os valores de exposi¢ao.

Telemetria de Voo

D 30 m : distancia entre a aeronave e o ponto inicial.

H 10,0 m : altura a partir do ponto inicial.

HS 10,0 m/s : velocidade horizontal da aeronave.

VS 2,0 m/s : velocidade vertical da aeronave.

N 010°: orientagéo e angulo da aeronave.

9 113,95, 22,54 Coordenada: longitude e latitude da aeronave.

10:15: capacidade restante ou duragao da gravagdo do armazenamento interno.

E¥ 12:45: capacidade restante ou duragéo de gravagéo do cartdo microSD.
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21.

22.

23.

24,

25.

46

Mapa
Toque para visualizar 0 mapa.

Informagdes sobre hora e GPS
Mostra a data, a hora e a longitude e latitude atuais da aeronave. Apenas disponivel no modo
Visivel.

Acessorio

Mostra se um acessorio esta ligado, como o farol :@:, foco @= ou coluna & Toque para definir ou
utilizar.

Ajuste da orientagdo da suspenséo cardan

& Toque para selecionar o ajuste da orientagao da suspensdo cardan como recentrar suspensao
cardan, recentrar guinada da suspens&o cardan, guinada da suspensdo cardan para baixo ou

suspensao cardan para baixo.

Retroceder
C_l[l : toque para regressar ao menu principal.
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Vista IR

iy In-Flight (GPS)

0502 m 1H120m 9 123456
HS160m/s V.S 240m/s * [EH 123456
9 +147.498992, - 122.274800

1. Paleta
: Mavic 2 Enterprise Advanced oferece uma variedade de opgdes de paleta. As cores distintas
sao utilizadas para mostrar diferencas de temperatura na imagem térmica, que estao relacionadas
com a intensidade de escala de cinzentos. O intervalo de temperatura da imagem é mapeado para
256 cores e apresentado em formato JPEG ou MP4 de 8 bits. A tabela seguinte mostra todas as
opcdes de paleta.

Branco quente

Fulgurite

Vermeto ferro

Ferro quente -
Médico T
Artico [N .

Arco-iris 1 || a

Arco-iris 2 || | P |

Tom [ - a

Preto quente _

2. Calibragéo FFC
Toque neste botédo para ativar a calibragdo FFC no modo IR. A calibragdo FFC ¢é utilizada para
otimizar a qualidade da imagem, durante o qual o ecra pode congelar momentaneamente.

3. Medigéo da temperatura
Toque para ativar a medi¢do da temperatura. O medidor de pontos e a medigao de area estao
disponiveis no modo IR. Feche a Medi¢ao da drea para sair da medigao da temperatura.

a) Medidor de pontos: a temperatura de qualquer posicdo numa imagem pode ser medida.
Consulte as Especificagdes para obter mais informagdes sobre a preciséo da medigao.

© 2021 DJI Toc




MAVIC 2 ENTERPRISE Advanced Manual do utilizador

48

b) Medicdo da é&rea: arraste uma area dentro da area de medicdo da temperatura no ecra. Sera

apresentada a temperatura média, temperatura mais baixa, temperatura mais alta e localizagbes
correspondentes desta area.

A precisdo da medicao da temperatura é afetada por varios fatores:

a) Refletividade de objetos — os metais brilhantes com alta refletividade refletirao mais da radiagéo

C

b

de fundo e resultam numa menor precisdo, ao passo que os objetos com superficies mate
produzirdo uma maior precisao.

Temperatura da radiagdo de fundo — a luz solar tem uma grande influéncia na precisdo da
medicao da temperatura, deve evitar-se a luz solar direta ou refletida da camara térmica de
infravermelhos.

) Temperatura e humidade do ar — a temperatura e humidade foram calibradas antes da entrega,
mas alguns erros de medigao da temperatura séo inevitaveis. Temperaturas extremas ou niveis
de humidade iréo afetar a preciséo da medicao.

Distancia entre a camara e o objeto — a distancia predefinida utilizada na calibragédo ¢ de 5 m e
a medicao da temperatura € mais precisa nesta distancia. Os desvios desta distancia diminuirdo
a precisao.

Emissividade de objetos — a emissividade do objeto afetara a precisdao da medigdo da
temperatura. Geralmente, a precisdo aumenta proporcionalmente a emissividade. A
emissividade é afetada por fatores como o material, a rugosidade ou o grau de oxidagdo da
superficie do objeto.

/N * Ao medir um corpo negro de 5 m num modo de ganho elevado a uma temperatura inferior
a 25 °C no interior, a camara fornece uma precisdo de até +2 °C ou +2 % (o que for o valor
maior). Uma vez que a emissividade de diferentes objetos varia, este resultado de medicao
representa apenas a preciséo do corpo preto testado, apenas para referéncia.

Camara visual FOV

-
L

C

11 o intervalo do FOV da camara visual no modo IR. O intervalo do FOV ird mudar se o zoom da
amara visual for ajustado.
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Voo de Missao

Introdugao

Toque para entrar na biblioteca da misséo. Veja as rotas de voo criadas, ou 0s mais recentes voos
de ponto de passagem, Mapeamento ou Fotografia Obliqua. As missdes Mapeamento ou Fotografia
Obliqua s&o geradas usando a app e os pontos de passagem podem ser criados através de Definir
pontos de passagem ou Gravagéo de Miss&o ao Vivo.

Linear Flight
Mission

Waypoint Mapping Oblique

Use Definir pontos de passagem para criar uma rota adicionando pontos de passagem editaveis no
mapa. Utilize a Gravagéo de Missao ao Vivo para criar uma rota registando a informacéo da posicéo ao
longo do percurso.

r., 1
LAJ

Set Waypoints Live Mission
Rec
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Definir pontos de passagem

Toque em Criar uma rota, voo de ponto de passagem e, em seguida, em Definir pontos de passagem
para criar uma nova rota de voo e editar pontos de passagem.

oiyr In-Flight (GPS) S

Flight Route Name

a0l oo

—= =7 7.
/

1
2 54.8m
3 4 T
4 & 5 Select Aircraft

58.8m 4 p
o— B o [

i3

\ Display Altitude/Height
9 — +, 54.8m %
N 24.8m Height Altitude
2. +he

8 Distance Estimated Time ~ Wavypoints Photos

193.2m 12m28s 5

Toque no mapa para adicionar pontos de passagem e, em seguida, defina as definicdes de rota e
pontos de passagem.
1. Point of Interest (POI)

0 : toque para ativar o POI. Sera apresentado um POl no mapa e pode ser arrastado para ajustar
a posicao. Quando o POI esté ativado, a guinada da aeronave pode ser definida para centrar como
POI de modo a que o nariz da aeronave aponte para o POl durante a missao. Toque neste icone
novamente para desativar o POI.

2. Reverter percurso
‘3.“9 : toque para trocar os pontos inicial e final para reverter o percurso do voo. S refere-se ao ponto
inicial.

3. Limpar pontos de passagem
€ : toque para limpar todos os pontos de passagem adicionados.

4. Eliminar ponto de passagem selecionado

@ : toque para eliminar o ponto de passagem selecionado.

5. Lista de Parametros
Edite 0 nome da rota, defina o tipo de aeronave como Mavic 2 Enterprise Advanced e configure a
suspenséo cardan e a camara.

6. Definicdes de rota
As definicbes sao aplicadas a toda a rota, incluindo a velocidade da aeronave, altura, guinada,
controlo da suspensao cardan e acao de concluséo.

7. Definigdes de ponto de passagem

Selecione um ponto de passagem e, em seguida, defina os parametros do ponto de passagem.
Toque em < ou > para mudar para o ponto de passagem anterior ou seguinte. As definicdes s&o
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aplicadas ao ponto de passagem selecionado, incluindo velocidade, altura, guinada da aeronave,
tipo e agbes do ponto de passagem e longitude e latitude.

8. Informacdes da Missédo

Mostra a duragédo do voo, tempo estimado de voo, quantidade de pontos de passagem, quantidade
de fotos, longitude e latitude.

9. Realizar

: toque no botao e verifique as definicdes e estado da aeronave na lista de verificagdo pop-up.
Toque em Comegar a voar para executar a missao.

10. Guardar

B  : toque para guardar as definigbes atuais.

Edicao dos pontos de passagem

oy In-Flight (GPS)

Xeps T il
o bl

Distance Estimated Time =~ Waypoints Photos
193.2m 12m28s 5 10

Entre na biblioteca da miss&o, selecione uma rota de voo criada, toque em 7. para editar a rota de
VOO.
1. Informagao sobre restricdo de voo
ﬂ : toque para ver a informagéao de restrigdo do voo.
2. Localizagao
@ : toque para centrar o mapa em volta da localizagéo da aeronave.
3. Blogueio de mapa

¢, : arotagdo do mapa esta bloqueada por predefinigdo com o norte na parte superior do mapa.
Toque para desbloquear a rotagdo. Mantenha dois dedos no mapa e rode para ajustar a orientagéo.

4. Modo Mapa

Q : toque para alternar entre os modos Padrdo e Satélite.
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5. Limpar ecra

& : toque para limpar a rota de voo atualmente exibida no mapa.

Gravagédo de Missdo ao Vivo

M eps T Wi Gl HDGl A
Nz

IS0 Shutter  EV.
100 1/1000 O

=3 123456
i 123456

1. Toque em C1 para adicionar um ponto de passagem.
2. Numero total de pontos de passagem.

3. Toque para entrar no mapa para edicdo. Toque em 8 para guardar as definicdes atuais e uma rota
de voo é criada.
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Album

@ Single Shot (3 photos)

Toque para ver fotografias ou videos que podem ser guardados num dispositivo movel.

Ao guardar uma fotografia ou video, o formato varia consoante o0 modo de visualizagdo. Consulte a

secgdo Guardar as fotografias e videos para obter mais informagdes. Toque iiSingle Shot (3 photos) = para
alternar entre imagens da fotografia ou de video.



Voo

Esta seccdo descreve praticas seguras de
VOO e restricdes de voo.
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Voo

Apds concluir a preparagao pré-voo, € recomendavel aperfeigoar as suas capacidades de voo e
praticar em seguranca. Certifique-se de que todos os voos sdo realizados numa area aberta. A
altura de voo esta limitada a 500 m. NAO ultrapasse esta altura. Cumpra estritamente todas as leis e
regulamentos locais quando voar. Certifique-se que |é a Declaragao de exoneragao de responsabilidade
e as Diretrizes de seguranga do Mavic 2 Enterprise Series antes de voar.

Requisitos ambientais de voo
1. N&o utilize a aeronave em condigdes meteorolégicas severas, incluindo velocidades de vento
superiores a 10 m/s, neve, chuva e nevoeiro.

2. Voe apenas em éareas abertas. Estruturas altas e grandes estruturas metalicas podem afetar a
precisao da bussola a bordo e do sistema GPS.
3. Evite obstaculos, multidoes, linhas de alta tenséo, arvores e corpos de agua.

4. Minimize a interferéncia evitando areas com altos niveis de eletromagnetismo, como locais proximos
de linhas de energia, estagdes base, subestagdes elétricas e torres de transmissao.

5. O desempenho da aeronave e da bateria estao sujeitos a fatores ambientais, tais como a densidade
do ar e a temperatura. Tenha cuidado ao voar a 6000 m (19 685 pés) ou mais acima do nivel do
mar, uma vez que o desempenho da bateria e da aeronave pode ser reduzido.

6. A aeronave ndo pode usar GPS nas regides polares. Use o sistema de visdo para baixo ao voar
nesses locais.

Limites de voo e zonas GEO

Cumpra todas as leis e regulamentos ao operar a aeronave. As limitagdes de voo sdo aplicadas por
predefinicdo para ajudar os utilizadores a operar a aeronave de forma segura e legal. As limitagcdes de
voo incluem limites de altitude, limites de distancia e zonas GEO.

Os limites de altitude, limites de distancia e zonas GEO funcionam simultaneamente para gerir a
seguranca de voo ao operar no modo P.

Altitude de voo e limites de distancia

Os limites de altitude e de distancia de voo podem ser alterados no DJI Pilot. A definicao de altitude
maxima do voo nao pode exceder os 500 m (1640 pés). Com base nestas definicdes, a aeronave voara
num cilindro restrito, como mostrado abaixo.

/— Raio maximo
Altitude maxima de voo

— Ponto inicial

Altura da aeronave || .---- f

quando ligada v
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Sinal GPS forte G -+ Verde intermitente

Limites de voo

Aplicagao DJI Pilot

Indicador de estado da
aeronave

Altitude A altitude da aeronave nao pode  Aviso: limite de altura N/A
maxima exceder o valor especificado. atingido.
i i R) eevers
Raio A distancia de voo deve estar no  Aviso: limite de distancia Pisca rapldamentve
‘o ) L - quando se aproximar do
maximo raio maximo. atingido. o . )
limite maximo do raio.
Sinal de GPS fraco (Y) «---- Amarelo intermitente
~ ) Indi t
Limites de voo Aplicagdo DJI Pilot ndicador de estado
da aeronave
A altura é restrita a 5 m (16 pés)
quando o sinal de GPS ¢é fraco
e o sistema de vis&o para baixo
Altitude esta ativado. Aviso: limite de altura o
maxima A altura é restrita a 30 m (98 pés) atingido.
quando o sinal de GPS ¢é fraco
e 0 sistema de vis&o para baixo
esta inativo.
Rai
a,lo. Sem limite
maximo

A  Se a aeronave alcangar um limite, o utilizador consegue controlar a aeronave, mas nao sera possivel
fazé-la voar para mais longe. Se a aeronave ultrapassar o raio maximo, voa automaticamente de
volta para o alcance quando o sinal de GPS ¢ forte.

« Por razdes de seguranga, ndo voe préximo de aeroportos, autoestradas, estagdes ferroviarias,
linhas ferroviarias, centro das cidades ou outras areas sensiveis. Faga voar a aeronave apenas na

sua linha de vis&o.

Zonas GEO

Todas as zonas GEO estéo listadas no site oficial da DJI em http://www.dji.com/flysafe. As zonas
GEO sao divididas em diferentes categorias e incluem locais como aeroportos, campos de voo onde
aeronaves tripuladas operam em altitudes baixas, fronteiras entre paises e localizagdes sensiveis como
centrais de eletricidade.
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Lista de verificagao antes do voo

1. Certifique-se de que o controlo remoto, o dispositivo mével e a Bateria de Voo Inteligente estao
totalmente carregados.

. Certifique-se de que a Bateria de Voo Inteligente e as hélices estdo montadas de forma segura.

. Certifique-se de que os bragos da aeronave e as hélices estao desdobrados.

. Verifique se a suspenséo cardan e a camara estao a funcionar normalmente.

. Certifique-se de que ndo ha nada a obstruir os motores e que estéo a funcionar normalmente.

. Certifique-se de que a app DJI Pilot esta ligada com sucesso a aeronave.

. Certifique-se de que todas as lentes e sensores da camara estao limpos.

. Certifique-se de que os acessorios estdo corretamente montados na aeronave antes de utilizar.

© 00 N O O~ W N

. Use apenas pecas DJI originais ou pecas certificadas pela DJI. Pegas ou pegas nao autorizadas de
fabricantes certificados ndo-DJI podem fazer com que o sistema avarie € comprometa a segurancga.

Arrancar/parar os motores

Arranque dos motores

Um comando do manipulo de combinagdo (CSC) € usado para arrancar os motores. Empurre os dois
manipulos para os cantos interno ou externo inferiores para arrancar os motores. Quando os motores
comegarem a girar, solte os dois manipulos simultaneamente.

Parar os motores

Existem dois métodos para parar os motores:
Método 1: quando a aeronave aterrar, empurre e mantenha pressionado o manipulo esquerdo. Os
motores param apods trés segundos.

Método 2: quando a aeronave aterrar, execute o mesmo CSC que foi utilizado para arrancar os
motores, conforme descrito acima. Os motores param imediatamente. Solte os dois manipulos quando

' N
) (
Y @@

Método 1 Método 2

Parar os motores a meio do voo.

Parar os motores a meio do voo provocara a queda do drone. Os motores s6 podem ser parados a
meio do voo numa situagéo de emergéncia, como se houvesse uma colisdo, um motor parasse, a
aeronave estivesse a rodar no ar ou a aeronave estivesse fora de controlo e a subir ou descer muito
rapidamente. Para parar os motores no meio do voo, use o mesmo CSC usado para arrancar 0s
motores.
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Teste de voo

Procedimentos de descolagem/aterragem

1.

Coloque a aeronave numa area aberta e plana com o indicador de estado da aeronave voltado
para si.

2. Ligue o controlo remoto e a aeronave.

3. Abra o DJI Pilot e aceda a visualizagdo em direto.

4. Aguarde até os indicadores de estado da aeronave piscarem a verde, indicando que o ponto inicial

foi registado e agora é seguro voar.

5. Empurre o acelerador para cima lentamente para desligar.

6. Para aterrar, paire sobre uma superficie plana e puxe suavemente o manipulo para baixo para

descer.

7. Apos a aterragem, mantenha o manipulo completamente para baixo até os motores pararem.

Su
1.

o A~ W N

o

. Desligue a Bateria de Voo Inteligente antes de o controlo remoto.

gestoes e dicas em video

A lista de verificagdo pré-voo foi concebida para ajuda-lo a voar com seguranca e garantir que
consegue gravar video durante o voo. Consulte a lista de verificagéo pré-voo antes de cada voo.

. Selecione 0 modo de funcionamento da suspensao cardan pretendido em DJI Pilot.

. Grave videos ao voar apenas no modo P ou ho modo T.

. NAO voe em condigdes meteoroldgicas adversas, como quando esta a chover ou com vento.

. Escolha as definicbes da camara que melhor atendem as suas necessidades. As definigdes incluem

formato de foto e compensacao de exposicao.

. Realize testes de voo para estabelecer rotas de voo e visualizar cenas.

7. Empurre os manipulos de controlo suavemente para manter o movimento da aeronave suave e

estavel.

E importante entender as diretrizes basicas de voo para sua seguranca e das pessoas
ao seu redor.

NAO se esqueca de ler a declaracdo de exoneracido de responsabilidade e diretrizes
de seguranca.
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Especificagoes

Aeronave
Peso na descolagem (excl. acessérios) 909 g

Peso méaximo de descolagem 1100 g
Dimensoes Dobrado: 214 x 91 x 84 mm
Aberto: 322 x 242 x 84 mm
Distancia diagonal 354 mm
Velocidade max. de subida 6 m/s (Modo S)
5 m/s (Modo P)
Velocidade méaxima de descida Descida vertical

5 m/s (Modo S)
4 m/s (Modo P)
Inclinagao
7 m/s (Modo S)
4 m/s (Modo P)
Velocidade méaxima 72 km/h (modo S, sem vento)
Limite de funcionamento méximo 6000 m
acima do nivel do mar
Tempo maximo de voo 31 min. (medido em voo a 25 km/h em condigdes sem vento)
28 min. (médulo RTK ligado)
29 min. (com farol ligado) 30 min. (com farol desligado)
24 min. (com foco ligado) 28 min. (com foco desligado)
27 min. (com coluna ligada) 28 min. (com coluna desligada)
Resisténcia maxima a velocidade do 10 m/s (escala 5)

vento
Angulo maximo de inclinagao 35° (Modo S, com controlo remoto)
25° (Modo P)
Velocidade angular maxima 200°/s (Modo S)
100°/s (Modo P)
Intervalo de temperaturas de 14 °Fa 104 °F (-10 °C a 40 °C)
funcionamento
GNSS GPS+GLONASS
Intervalo de preciséo de pairar Vertical:
+ 0,1 m (com RTK)
+ 0,1 m (com posicionamento da visdo)
+ 0,5 m (com posicionamento GPS)
Horizontal:
+ 0,1 m (com RTK)
+ 0,3 m (com posicionamento da visao)
+ 1,5 m (com posicionamento GPS)
Frequéncia de funcionamento 2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
Alimentacéo do transmissor (EIRP) 2,4 GHz
FCC: <26 dBm; CE: <20 dBm; SRRC: <20 dBm; MIC: <20 dBm
5,8 GHz
FCC: <26 dBm; CE: <14 dBm; SRRC: <26 dBm
Armazenamento interno 24 GB

60 © 2021 DJI Todos os dire



MAVIC 2 ENTERPRISE Advanced Manual do utilizador

Camara térmica
Sensor
Distancia focal

Resolucéo do sensor
Zoom Digital
Distancia entre pixéis
Banda espectral
Tamanho da imagem
Modos de fotografia

Resolucéo de video

Formatos de ficheiros suportados
Formato de fotografia

Formato de video

Método de medicéo da temperatura
FFC

Camara visual

Sensor

Lente

Zoom Digital

Gama de ISO

Modo Obturador
Tamanho méximo da imagem
Modos de fotografia

Resolugéo de video

Taxa max. de bits video
Formatos de ficheiros suportados
Formato de fotografia

Formato de video

Suspensao cardan

Amplitude controlavel

Amplitude mecéanica

Microbolémetro VOx néo refrigerado
Aprox. 9 mm

Equivalente ao formato de 35 mm: Aprox. 38 mm
640x512 @30Hz

16x%

12 ym

8-14 um

640x512

Disparo unico

Intervalo: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s
640x512@30fps

FAT32, exFAT

R-JPEG

MP4

Medidor de Ponto, Medig&o de area
Auto/Manual

CMOS de 1/2", pixéis reais: 48 MP

FOV: aprox. 84°

Equivalente ao formato de 35 mm: 24 mm
Abertura: /2.8

Foco: 1 mae

Video: o zoom sé é suportado em 1080p; o zoom digital x4 é
suportado na visualizagao ao vivo e durante a gravagao
Fotografias: zoom digital até x32 é suportado na visualizagéo ao vivo
Video: 100-12800 (auto)

Foto: 100-1600 (auto)

Modo P (Automatico programado)

8000x6000

Disparo uUnico

Intervalo: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s

Panorama: Esfera

3840x2160@30fps

1920x1080@30fps

95,37 Mb/s

FAT32, exFAT

JPEG

MP4

Inclinagdo: -90° a +30°
Panoramica: -75° a +75°
Inclinagao: -135° a +45°
Rolo: -45° a +45°
Panoramica: -100° a +100°
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Estabilizagéo

Velocidade méax. controlavel
Intervalo de vibragao angular
Sistema de detecao

Sistema de detecao
FOV

Faixa de detecao de obstaculos

Ambiente de funcionamento

Intervalo de velocidade

Intervalo de altitude:

Intervalo de funcionamento
controlo remoto

Ocusync 2.0

Frequéncia de funcionamento
Distancia méxima de transmisséo
(desobstruida, sem interferéncias)
Poténcia da transmissao (EIRP)

Wi-Fi
Protocolo

Frequéncia de funcionamento
Poténcia da transmissao (EIRP)

Bluetooth

Protocolo

Frequéncia de funcionamento
Poténcia da transmissao (EIRP)
Outros

Bateria

Modo de carregamento

3 eixos (inclinagéo, rolo, panoramica)
120°/s
+0.005°

Detegéao de obstaculos omnidirecional

(Para a frente) Horizontal: 40°, Vertical: 70°

(Para tras) Horizontal: 60°, Vertical: 77°

(Descendente) Para a frente e para tras: 100°, para a esquerda e para
a direita: 83°

(Lateral) Horizontal: 80°, Vertical: 65°

(para a frente) Intervalo de medicédo de precisao: 0,5 - 20 m
Intervalo detetavel: 20 - 40 m

Velocidade de detecdo real: < 14 m/s

(para baixo) Para baixo: Intervalo de medicéo de preciséo: 0,5 - 16 m
Intervalo detetavel: 16 - 32 m

Velocidade de detegéao real: < 12 m/s

(para baixo) Intervalo de medigédo de preciséo: 0,5 - 11 m

Intervalo detetavel: 11 - 22 m

(lateral) Intervalo de medi¢éo de precisao: 0,5 - 10 m

Velocidade de detegéo real: < 8 m/s

(para cima) Intervalo de medicao de precisdo: 0,1 - 8 m
Superficies com padrdes claros e iluminagéo adequada (>15 lux)
Superficie refletora difusa como paredes, arvores, pessoas (>20 %)
< 50 km/h (31 milhas/h) (a 2 m (6,6 pés) acima do solo)

0,7a11m

0,3a50m

2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz
FCC: 10 km, CE/SRRC/MIC: 6 km

2,4 GHz

FCC: <25,5 dBm; CE/MIC: <18,5 dBm; SRRC: <19 dBm
5,8 GHz

FCC: <25,5 dBm; CE: <12,5 dBm; SRRC: <18,5 dBm

Wi-Fi Direct, WiFi Display, 802.11a/g/n/ac
Compativel com Wi-Fi com 2x2 MIMO

2,400-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz

FCC: <21,5 dBm; CE/SRRC: <18,5 dBm; MIC: <20,5 dBm
5,8 GHz

FCC/SRRC: <21 dBm; CE: <13 dBm

Bluetooth 4.2
2,400-2,4835 GHz
<4 dBm

18650 iao de Li (5000 mAh @ 7,2 V)
Carregado com carregador USB a 12 V/2 A
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Poténcia nominal
Armazenamento

Tempo de carregamento
Fonte de alimentagao
Porta de saida de video

Voltagem de fonte de alimentagao /
corrente da porta USB-A

Intervalo de temperaturas de
funcionamento

Temperatura de armazenamento

Temperatura de carregamento
Cartdes microSD recomendados:

Médulo de posicionamento por satélite

Dimensoes

Peso
Carregador USB 24W

Bateria de voo inteligente
Capacidade
Tenséo

Tipo de bateria

Energia

Peso

Temperatura de carregamento

Intervalo de temperaturas de
funcionamento

Método de aguecimento

Intervalo de temperaturas de
aquecimento

Tempo de aguecimento
Poténcia de aquecimento
Tempo de carregamento
Poténcia max. de carregamento
Carregador

Entrada

Saida

Poténcia nominal

15w

ROM 16 GB + armazenamento expansivel através de cartédo

microSD*

2 horas (com um carregador por USB a 12 /2 A)
2 horas e 30 minutos

Porta HDMI

5V/900 mA

-20° @ 40 °C (-4° a 104 °F)

<1 més: -30° a 60 °C (-22° a 140 °F)

1 -3 meses: -30° a 45 °C (-22° a 113 °F)

3 - 6 meses: -30° a 35 °C (-22° a 95 °F)

> 6 meses: -30° a 25 °C (-22° a 77 °F)
5°Ca40°C (41 °Fa 104 °F)

SanDisk Extreme 32GB UHS-3 microSDHC
SanDisk Extreme 64GB UHS-3 microSDXC
Panasonic 32GB UHS-3 microSDHC
Panasonic 64GB UHS-3 microSDXC
Samsung PRO 32GB UHS-3 microSDHC
Samsung PRO 64GB UHS-3 microSDXC
Samsung PRO 128GB UHS-3 microSDXC

GPS+GLONASS

177,5x121,3x40 mm (dobrado sem manipulos)
177,5x181x60 mm (ndo dobrado com manipulos)

Aprox. 630 g

Entrada: 100-240 V, 50-60 Hz, méax. 0,8 A
Saida: 3,6-8 V=3,0A/12V=20A

3850 mAh

17,6 V (max)

15,4V (tipico)

LiPo

59,29 Wh

Aprox. 297 g

5°Ca40°C (41 °Fa 104 °F)

-10°C a40°C (14 °F a 104 °F)
Manual/Auto

-20°Ca6°C (-4 °Fa43°F)
500 s (max.)

55 W (méx.)

1 hora e 30 minutos
80 W

100-240 V, 50-60 Hz, méax. 0,8 A

Principal: 17,6 V=3,41 Aou 17,0V =3,63 A
USB:5V=2A

60 W
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App
Nome

Sistema de transmissao de video
Qualidade de visualizagao ao vivo
Laténcia (consoante as condigdes do
ambiente e dispositivo mével)
Médulo M2EA RTK

Dimensoes

Tipo de porta

Energia
GNSS

Precisao de posi¢cao RTK

Farol M2E
Dimensoes

Tipo de porta

Energia
lluminancia

Max. Distancia visivel

Foco M2E
Dimensoes

Tipo de porta

Energia
lluminancia

Area de iluminacao

Coluna M2
Dimensoes

E

Tipo de porta

Energia
Decibel
Taxa de bit

DJI Pilot (vers&o Android)
OcuSync 2.0
720p@30fps

120-130 ms

69x69x59 mm

USB Micro-B

Aprox. 3W

GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BDS B1/B2, GALILEO E1/E5
No RTK FIX

1 cm+1 ppm (Horizontal) <br> 1,5 cm+1 ppm (Vertical)

68x40x27,8 mm

USB Micro-B

Méd. 1,6 W

Angulo min.: 55 cd; intensidade da luz: 157 cd
5000 m (com boa qualidade do ar e alta visibilidade)

68x60x41 mm

USB Micro-B

Max. 26 W

FOV 17°, méax. 11 lux @ 30 m a direito
30m

68x55x65 mm

USB Micro-B

Méax. 10 W

100 dB a 1 m de distancia (norma Internacional)
16 kbps

* O DJI Smart Controller suporta um microSD com capacidade de até 128 GB.
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Calibragao da bussola

Aeronave

Recomenda-se calibrar a bussola em qualquer uma das seguintes situagdes ao voar ao ar livre:
1. Voar num local a mais de 50 km (31 milhas) do local em que o drone foi voado pela Ultima vez.
2. A aeronave ndo voa ha mais de 30 dias.

3. Se aparecer um aviso de interferéncias na bussola na aplicagdo DJI Pilot e/ou os indicadores de
estado da aeronave piscarem alternadamente entre vermelho e amarelo.

A « NAO calibre a bussola em locais onde possa ocorrer interferéncia magnética, como perto de
depdsitos de magnetite ou grandes estruturas metdlicas, como estruturas de estacionamento,
pordes reforcados com aco, pontes, carros ou andaimes.

« NAO carregue objetos que contenham materiais ferromagnéticos préximos da aeronave durante a
calibragéo.

* N&o ¢ necessério calibrar a bussola quando estiver a voar em espacos interiores.

Procedimento de calibragao
Escolha uma area aberta para executar o seguinte procedimento.

1. Toque na barra de estado do sistema na aplicacdo DJI Pilot, selecione Calibrar e siga as instrugdes
apresentadas no ecra.

2. Segure a aeronave horizontaimente e gire-a 360°. O indicador de estado da aeronave ficara verde solido.

Mantenha a aeronave na vertical com a frente a apontar para baixo e rode-a 360° em torno de um
eixo vertical.

4. Se o indicador de estado da aeronave piscar a vermelho, a calibracao falhou. Altere a sua
localizagao e tente calibrar novamente.

Calibragao horizontal Calibracao vertical

Se o indicador de estado da aeronave piscar a vermelho e amarelo alternadamente apdés a calibragéo
estar concluida, isto indica que a localizagao atual ndo é adequada para operar na aeronave devido ao
nivel de interferéncia magnética. Escolha um novo local.

A « Sera exibido um aviso no DJI Pilot se a calibragdo da bussola for necessaria antes da descolagem.

Q « A aeronave pode descolar imediatamente quando a calibragédo estiver concluida. Se esperar mais
de trés minutos para descolar, podera ser necessério calibra-la novamente. E possivel que aparega
outro aviso de interferéncia da bussola enquanto a aeronave estiver no solo. Isto indica que a
localizag&o atual é inadequada para operar a aeronave devido ao nivel de interferéncia magnética.
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Smart Controller

Depois de o controlo remoto ser usado em locais com interferéncia eletromagnética, a bussola pode
precisar de ser calibrada. Um aviso seré exibido se a bussola exigir calibragdo. Toque no aviso para
comecar a calibrar. Quando um aviso ndo aparecer, siga 0s passos abaixo para calibrar o controlo
remoto.

1. Entre na Central de Aplicagbes, toque em £, role para baixo e toque em Bussola.
2. Siga o diagrama no ecra para calibrar o seu controlo remoto.
3. Aparece um aviso quando a calibragao for bem sucedida.

Atualizar o firmware

Aeronave

Utilize o DJI Pilot ou o DJI Assistant 2 (Enterprise Series) para atualizar o firmware da aeronave.

Usar o DJI Pilot

Ao ligar a aeronave ou o controlo remoto a aplicagdo DJI Pilot, sera notificado no caso de estar
disponivel uma atualizacéo de firmware. Para atualizar, ligue o dispositivo mével a Internet e siga as
instrugdes no ecra. Nao pode atualizar o firmware se o controlo remoto néo estiver ligado a aeronave.

Utilizar DJI Assistant 2 (Enterprise Series)

A porta USB C é utilizada ao ligar a aeronave a um computador para atualizar o firmware. Siga as
instrugdes abaixo para atualizar o firmware da aeronave através do DJI Assistant 2 (Enterprise Series).

1. Com a aeronave desligada, ligue a aeronave a um computador através da porta Micro USB
utilizando um cabo Micro USB.

. Ligue a aeronave.

. Inicie o DJI Assistant 2 (Enterprise Series) e inicie a sessdo com uma conta DJI.

. Selecione Mavic 2 e clique na opgao de atualizagdes de firmware no painel esquerdo.
. Selecione a vers&o do firmware que deseja atualizar.

. Aguarde o download do firmware. A atualizagdo do firmware sera iniciada automaticamente.

~N o O~ WN

. A aeronave sera reiniciada automaticamente apds a atualizagao do firmware estar concluida.

A « Certifique-se de que a aeronave esta ligada ao computador antes de ligar.

« A atualizagao do firmware demorara aproximadamente 15 minutos. E normal que a suspensao
cardan fique lenta, os indicadores de estado da aeronave pisquem e a aeronave reinicie durante a
atualizagéo. Aguarde até a atualizagéo ser concluida.

« Certifique-se de que o computador esta ligado a internet.

* Antes de efetuar uma atualizagao, certifique-se de que a Bateria de Voo Inteligente e o controlo
remoto tém pelo menos 50 % de poténcia.

* Nao desligue a aeronave do computador durante a atualizagao.

« Tenha em atengao que a atualizagdo podera repor varias definigdes do controlador principal, como
a altitude para voltar a posicao inicial e a distancia méaxima de voo para as definicdes predefinidas.
Antes de atualizar, tome nota das suas definicbes de preferéncia DJI Pilot e reajuste-as apds a
atualizagéo.
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A * Mantenha pessoas e animais a uma distancia segura durante qualquer procedimento de
atualizagéo de firmware, calibragéo do sistema e definicdo de parametros.

* Por motivos de seguranga, atualize sempre com a verséo de firmware mais recente.

« Se estiver disponivel uma atualizagdo de firmware, sera pedido aos utilizadores que atualizem
imediatamente ou dentro de trés dias. Se a atualizagdo do firmware for ignorada, os utilizadores
tém de concordar com a exoneragao de responsabilidade. A decisdo do utilizador de néo atualizar
para o firmware mais recente é registada para ser carregada e mantida num servidor especifico da
DJl.

« O controlo remoto podera desligar-se da aeronave apos a atualizagdo do firmware. Associe
novamente o controlo remoto a aeronave.

« Certifique-se de que verifica todas as ligagbes e de retirar as hélices dos motores antes de atualizar
o firmware.

Smart Controller

Método 1: Sem fios

Certifique-se de que o controlo remoto permanece ligado a internet durante a atualizagéo.

1.

3.

4

Ligue o controlo remoto. Toque (=) e depois £ , e va até ao fundo da pagina e toque em Atualizar
sistema.

. Toque em Verificar atualizagdes para verificar o firmware. Um aviso seré exibido quando estiver
disponivel uma atualizagao de firmware.

Siga as instrugdes para concluir a atualizagéo.

. O controlo remoto reinicia automaticamente quando a atualizag&o estiver concluida.

Método 2: DJI Assistant 2 (Enterprise Series)

1.

~N o OO~ WN

Verifique se o controlo remoto esta desligado e ligue o controlo remoto a um computador usando
um cabo USB 3.0 com portas tipo C.

. Ligue o controlo remoto.

. Inicie o DJI Assistant 2 e faga login usando uma conta DJI.

. Clique no icone Smart Controller e, em seguida, em Atualizagao de firmware.
. Selecione e confirme a versao do firmware que deseja atualizar.

. O DJl Assistant 2 fard o download e atualizaré o firmware automaticamente.
. O controlo remoto sera reiniciado quando a atualizagédo estiver concluida.

& « Certifique-se de que o controlo remoto tem mais de 50 % de energia antes da atualizagao.

» NAO desligue o cabo USB-C durante a atualizago.

« Verifigue se o controlo remoto ou o computador esté ligado a Internet durante a atualizagao.
A atualizagéo demora aproximadamente 15 minutos.

Informacoes pds-venda

Vi

isite https://www.dji.com/support para saber mais sobre politicas de servico pds-venda, servicos de

reparacao e apoio ao cliente.




Assisténcia da DJI
http://www.dji.com/support

Este contetdo esta sujeito a alteragoes.

Transfira a versdo mais recente disponivel em
www.dji.com/mavic-2-enterprise-advanced

Caso tenha dlvidas relativamente a este documento, contacte a DJI,
enviando uma mensagem para DocSupport@diji.com.

MAVIC é uma marca comercial da DJI.
Copyright © 2021 DJI Todos os direitos reservados.
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